
序号 赛区 院校 团队名称 作品名称 指导老师 团队成员

1 安徽赛区 安徽大学 雄鹰小队 舵机驱动式四连夹爪 胡娅维、琚斌 贾学成、胡超强、涂孟杰

2 安徽赛区 安徽大学 战车 柔性仿生鸟爪 琚斌、刘春霞 张浩然、洪逸燊、曾俊睿

3 安徽赛区 宿州学院 空白篇章 空白篇章 尹自信、金祖进 朱邦晖、张凯峻、王雨轩

4 安徽赛区 宿州学院 巧钳创意组 灵钳取物——无人机夹爪 金祖进、曹业迪 何承峄、丁钰阳、袁旭东

5 北京赛区 北方工业大学 啊凡提队 仿生章鱼四足夹爪 徐宏海 刘帅、孙煦博、刘润锋

6 北京赛区 北方工业大学 你说的都队 轻量化快拆柔性夹爪 阎红娟、徐宏海 王允锋、刘阔、孟庆伟

7 北京赛区 北方工业大学 冲上云霄 仿生多节夹爪 阎红娟、徐宏海 徐澈、孙思宇、于桐浩

8 北京赛区 北方工业大学 智航仿真工作室 无人机夹爪 徐宏海、阎红娟 孙浩翔、李雨霏、刘孟琛

9 北京赛区 北京航空航天大学 某参赛团队 某不知名夹爪 朱德明、杜林坡 杨奕琛、韩明宸

10 北京赛区 北京交通大学 牢大队 星核飞控  钳驭长空 宋志坤 林睿佳、胡圆浩、张泽源

11 北京赛区 北京石油化工学院 齿澄 齿轮驱动式多瓣仿生机械夹爪 赵晶、王建康 孙红兵、李晨阳、隋闰秋

12 北京赛区 北京邮电大学 红翼爪队 红翼爪 喻鹏、王朝炜 武宇超、龙雨彤、江昊鹏

13 北京赛区 北京邮电大学 无情铁爪 无情铁爪 喻鹏、李端玲 王圣尧、梁楚仪

14 北京赛区 北京邮电大学 有请下一队 星轮柔爪系统 喻鹏、王朝炜 许庭彰、夏萱宸、王辰易

15 北京赛区 清华大学 红队 轻量化高性能无人机夹爪设计 罗勇、章鹏飞 蒲仁智、沈佳奥

16 北京赛区 清华大学 黄队
基于绳驱半驱动结构 无人机自适应夹

爪设计
罗勇、杜平 叶翰承、吕梓瑜

17 北京赛区 清华大学 蓝队 自适应柔性末端无人机夹爪 罗勇、陈开峰 谭文煦、高原

18 福建赛区 福州大学 板烧麦旋风 重明无人机机械爪 林华 陈嘉磊、徐敏悦、李思乐

入围名单-2026第19届全国三维数字化创新设计大赛低空无人机设计仿真与竞技大赛全国总决赛



19 甘肃赛区 甘肃农业大学 低空飞翔队 智投一号——无人机智能夹爪系统 李红岭 乔明开、靳智华、崔晓东

20 甘肃赛区 甘肃农业大学 木头人 “云爪拾光”五指机械夹爪 刘柯楠 路鹏朝、井雨、刘泽芃

21 甘肃赛区 甘肃农业大学 沃野飞创
"云航钩爪"——单动力源四爪协同对

中仿生钩爪机构
刘小龙、李红岭 李浩宇、郭畅、唐海文

22 甘肃赛区 甘肃农业大学 学无止境战队 空中捕手 张华 吕世勇、史欣欣、孙禄杰

23 甘肃赛区 兰州理工大学 启航队
黄河揽净——多模式可换头无人机夹

爪系统
高增锋、何亚丽 高靖、于顺康、姚佳鹏

24 甘肃赛区 兰州理工大学 天空陆战队 澜捕无人机水域漂浮物抓取夹爪 高增锋、袁华智 罗宁静、朱静怡、刘雅洁

25 甘肃赛区 兰州理工大学 云翼拓空 天枢 周朝宾、何亚丽 苏晓波、李中锁、仇朝峰

26 甘肃赛区 兰州理工大学 这样也队 变径载荷无人机通用夹爪 周朝宾、魏兴春 朱子涵、高连厚堃、张光瑜

27 甘肃赛区 兰州理工大学 有请下一队 急救不打滑六爪神器 何天经 常奥凯、刘同研、何慧臻

28 甘肃赛区 兰州理工大学 再睡一会队
凌空破险——用于山体危石清理的无

人机夹爪
凌晴、周朝宾 谢元、王文卓、吕怡然

29 广东赛区 佛山大学 联枢智夹队
“联枢智夹”——鹰爪式自定心增力三

指夹爪
朱文博、纪江 罗序贵、蓝宗毅、胡柏铿

30 广东赛区 广东工业大学 不爱了对不队 凌空一握 许闯 赵圳翔、孙勤坤、曹元松

31 广东赛区 广东工业大学 回家吃饭
一种基于低空经济无人机的夹爪结构

设计
欧伟程 黄敬知、李镇星、陈毅凡

32 广东赛区 广东工业大学 飞控先锋队 基于多连杆旋转结构的同步夹持装置 梁祖红、刘建群 张阳、史家鸣、王熙博

33 广东赛区 广东建设职业技术学院 墨家巨子队 天枢攫机——四指联动镂空钩爪 张楚锋、宋皓轩 林庆鑫、陈雨轩、周伟豪

34 广东赛区 广东理工学院 创飞对 低空无人机夹爪 杨斌、杜建云 司徒骏、江浩婷、谢英涵

35 广东赛区 广州南方学院 信号满格 擎空 裂隙行者 程浩鹏、孙晟淇 陈宇麟、胡振豪、刘嘉璇

36 广东赛区 广州南方学院 自然醒 自然醒 程浩鹏、孙晟淇 黄子维、李俏采、吴怡慧

37 广东赛区 广州南洋理工职业学院 三维捕风队 荷瓣纹3D仿生机械爪 陈奕谋、覃卓庚 梁瑞城、林仕南、陈乐怡

38 广东赛区 广州南洋理工职业学院 驭风逐云 仿生学夹爪 陈奕谋、罗小军 林浩楠、王婧莹、林锦鹏

39 广东赛区 广州市公用事业技师学院 晓龙队 电子吸附投掷装置 谢祥优、姚运强 曹炜南、钟杜铭、黎浚杰



40 广东赛区 华南理工大学 大鸟队 无人机负载柔性夹爪装置设计 曹雪璐、杨林丰 胡睿潇、张馨月、李一林

41 广东赛区 华南理工大学 飞升队 无人机齿轮齿条传动欠驱动夹爪 杨林丰、鲁忠臣 毛雄广、赵智博、陈烁

42 广东赛区 华南理工大学 干饭躺赢对不队
旋擎智爪——基于曲线槽-导轨联动

的四爪同步夹持装置
徐忠阳、蔡盼盼 李彦明、张梓轩、廖星伊

43 广东赛区 华南理工大学 同甘苦兄弟
刚骨柔爪——面向低空运输的二段式

刚柔结合夹爪
徐忠阳、郑志军 曾鑫、彭灏轩、赵一丁

44 广东赛区 华南理工大学 王牌牛马
飞投智夹-基于圆锥凸轮-导轨的通用

型无人机夹爪装置
蔡盼盼、徐忠阳 肖婷、李炫午、莫庆源

45 广东赛区 华南农业大学 空投战队 仿生考拉爪 夏红梅 冯海璇、李诗琪

46 广东赛区 华南农业大学 瓮中捉鳖 瓮中捉鳖——智能机械爪 姜锐、周志艳 刘梓博、林键沁、欧媛珍

47 广东赛区 华南农业大学 再铸荣光 哈基米之爪 姜锐、周志艳 孙博文、罗为笑、胡翔

48 广东赛区 暨南大学 冲冲冲 四爪联动·精准抓取 钟承彬 刘秋爽、车秋月、李宇航

49 广东赛区 暨南大学 空投小纵队 机载连杆式无人机抓取夹爪机构设计 邓凯文、牛伟龙 马乐嘉、谢金言、甄健锋

50 广东赛区 暨南大学 ur name 云掌 钟承彬 王曦瑶、林海威

51 广东赛区 暨南大学 是个人物
灵齿智握——四爪齿轮—齿条协同驱

动机械夹爪
李德平、钟承彬 陈彦欣、张槿芝、陶泽泓

52 广东赛区 岭南师范学院 触手可及 仿生章鱼触手无人机抓夹装置 陈小军、莫德云 谢拓宇、蒋晨豪、隋璐

53 广东赛区 岭南师范学院 缄默 柔云擎爪 李杞超 林子洋、郭睿煜、黄翠仪

54 广东赛区 岭南师范学院 擎风子
擎指握风——五指仿生柔性自适应夹

爪
姜微 罗江伟、练伟壕、李伟锐

55 广东赛区 岭南师范学院 翼起闪耀 天擒 李杞超 叶鹏辉、戴宗胜、刘雨彤

56 广东赛区 岭南师范学院 游龙飞爪 游龙飞爪 梁燕飞 梁权、苏健烽、宁云凤

57 广东赛区 韶关学院 123 之手 黄宁、龙慧 李明豪、邓浩春、陈海鑫

58 广东赛区 深圳大学 点线面
隼爪——低空精准投送多连杆自适应

柔性夹爪
李土艳、范雪 陈俊艺、吴宇杰

59 广东赛区 深圳技术大学 怎么又到ddl了 多指柔性抓夹 陆建勋、李岱 祝文翰、王毅、杜雨桐

60 广东赛区 深圳鹏城技师学院 奇想天云 环抱式玄鹰双锁爪 张敏、梁炜健 简晓晴、郑京浩、徐天麒



61 广东赛区 深圳鹏城技师学院 云枢科创
齿轮齿条驱动式多连杆无人机负载夹

爪
梁炜健、张敏 曾钰莹、罗雨皓、苑宇廷

62 广东赛区 深圳职业技术大学 次元涡卷缚灵 无人机柔性仿生章鱼夹爪设计 王旭栋、梁松峰 彭华宇、王泽豪、耿泽楚

63 广东赛区 深圳职业技术大学 萌鸡小队 鸬鹚蹼足仿生柔性薄膜抓取器 王旭栋、马娜 汤咪乐、姚俊、唐乐远

64 广东赛区 深圳职业技术大学 青鸢组
猎空神鹰——无人机仿生鹰爪稳控抓

取器
王旭栋、李银启 陈欣怡、彭活榕、林烁

65 广东赛区 深圳职业技术大学 瞳枢 虹圈灵爪——仿生虹膜式稳控智能爪 王旭栋、李银启 林竖博、陈子钊、刘育霖

66 广东赛区 中山大学 kk伟力 柔性自适应夹爪 胡继华 张钰炜、杨毅力、何小康

67 广东赛区 中山大学 空间抓捕
柔擎智抓--刚柔耦合式齿轮连杆柔性

带抓取装置
李明洋、刘啸 张连城、李依璇、孙锐嘉

68 广东赛区 中山大学 致富路上不掉队 “稳擎智爪”无人机夹爪 范红伟、李明洋 张筠佳、叶子瑜、邓骏欢

69 广东赛区 珠海科技学院 鲵朔得兜队 阿基米德螺旋爪 何劭昶、王龙洋 莫家浩、吴俊杰、郑理源

70 广东赛区 珠海科技学院 诗人握持 “握持”柔性机械手 宋乾福、何劭昶 潘伟鹏、王锴强、李致远

71 广西赛区 广西城市职业大学 云途数智飞创组 无人机大行程六爪同步抓取装置 温盛宏、谢福熹 潘海忠、叶伊丽、覃艳丽

72 广西赛区 广西大学 fly 如来神爪 盖倞尧 刘恒、赵清帅、李春雨

73 广西赛区 广西大学 FREE 齿联智爪 符锐 谢万高、王楷、谢万国

74 广西赛区 广西大学 给我玩玩你的夹爪
蜗联稳擒-自锁自适应无人机负载夹

爪
李岩舟 陈达、王筱琛、颜思浓

75 广西赛区 广西大学 广西最终兵器 无人机机械爪 莫帅 孙浩然、周麟凤、黄宗培

76 广西赛区 广西大学 四象擎云队 四象擎云 SX-4C 梁科 程启康、罗昱、胥寒

77 广西赛区 广西科技大学 低空破晓 FlexClaw-U4低空无人机负载夹爪 吴国强、卿启新 吴家烨、黄廷钊、秦家顺

78 广西赛区 广西科技大学 业路 擎爪-四指连杆式无人机负载夹爪 吴国强 周鹭、吴付业

79 广西赛区 广西师范大学 阿对对队 灵犀飞爪 陈林涛 苏永宝、刘日天、袁智杰

80 广西赛区 桂林电子科技大学 飞龙在天
衡力四爪——导槽联动式无人机四指

包络夹爪
邓有为 余焕松、杨秉谕、李秋凤

81 广西赛区 桂林电子科技大学 刘勇都队 仿生夹爪 邓有为 乔哲庆、王奕轩、施汉鑫



82 广西赛区 桂林航天工业学院 果宝特攻队 灵钳巧载无人机通用夹爪 王群英、 邹爱成 杨达、韦栋宝、邓碧莹

83 广西赛区 桂林航天工业学院 火箭队
磐石·护舱——四爪型无人机负载夹

爪
李国、曹轶杰 卜声宇、徐婉恒、何灌洪

84 广西赛区 桂林航天工业学院 凌云队 惊霄执爪 容坚锐、谭智诚 李阳豪、张诺、杨兴

85 广西赛区 桂林航天工业学院 破云 飞冥揽物无人机爪夹 王勇军、蓝彬 李章荣、郝佳音、郝鑫源

86 广西赛区 桂林航天工业学院 松溪队 大铲爪 徐道芬、李仁锁 李博文、王士博、黄崇境

87 广西赛区 桂林航天工业学院 宇宙警备队
云翼柔爪 ——无人机机载柔性抓取机

构设计
徐道芬、李仁锁 杨程超、刘健、赖栋良

88 广西赛区 桂林航天工业学院 抓夹设计师 空钳--轻量化无人机夹持爪 宋小辉、刘宇骁 朱孟波、周杰、蒋昊林

89 广西赛区 桂林航天工业学院 嘴棒德队 无人机智能机械爪抓取系统 宋小辉、刘宇骁 朱永卿、刘世杰、卢新毅

90 广西赛区 桂林理工大学 Mygo迈高
连杆复合运动的舵机旋转无人机夹爪

装置
于雁南、严继池 王仁龙、刘鸿辉、李勇锟

91 广西赛区 桂林理工大学 穹境先锋队
穹境灵爪-四指联动式无人机负载夹

爪
于雁南、严继池 崔馨月、涂江情、方蕴哲

92 广西赛区 河池学院 龙江一队
契枢合钳——四指连杆自适应无人机

机械爪
邹清平 梁耀月、邓驰宇、江有茂

93 贵州赛区 贵州中医药大学 先驱青年无人机
百草柔握——低空无人机中药材无损

采集末端执行器设计
杨凯文、程文波 邹文浩、王承裕

94 海南赛区 海南大学 勇攀高峰 无人机抓投装置设计 颜子钦、文伟 龙玮、梅枝繁、王梓义

95 河北赛区 北华航天工业学院 凌云拓空队 云枢承物 刘一飞、肖雨 俞费儿、何一睿、田梓钰

96 河北赛区 北华航天工业学院 叁匠 涡翼灵爪 杨宏宇、杨玉琳 张桢翊、王贺、王欣颖

97 河北赛区 河北工程大学 云隼无人机队
锐隼出击—基于鹰爪钩状结构的夹爪

设计
陈亚宇、王蕊 石凡勃、卢禹璇、肖鲁程

98 河北赛区 河北科技大学 牧星三队 天擎捕爪-无人机抓取机械爪 奚乐乐、刘佳 唐学、孙禹、秦懿嘉

99 河北赛区 河北科技大学 牧星二队
多旋翼无人机自适应环抱式负载夹爪

装置
杨泽夏、刘东辉 殷彬荟、董康玎、高静冉

100 河北赛区 河北科技大学 牧星一队
基于双齿轮同步传动的无人机笼式环

抱夹爪装置
耿直、寇跃灵 奚彤彤、高伟、张瑞鹏

101 河北赛区 河北农业大学 老友队 低空无人机夹爪装置 孔德刚、姜海勇 张雷、李沛航、张宏吉

102 河北赛区 河北农业大学 老子说得队 数智柔翼低空投放抓夹装置 史建超、成立峰 阚睿涵、缴良海、赵蕾



103 河北赛区 河北农业大学 云筑小队
“低 空 云 钳” ——低空无人机稳控智

能夹爪
廖勇兵、孔德刚 郭文智、曹天赐、谷奇航

104 河北赛区 华北理工大学 凌云数翼 擎空智爪 王彦凤 、琚立颖 尤浩宇、黄海波、张翼鹏

105 河北赛区 华北理工大学 云端擎爪 云端擎爪 琚立颖、王彦凤 郭振杰、韩世潮、陈萨恩

106 河北赛区 唐山学院 菲菲心情队 九鼎擎空——四爪型无人机载重夹爪 张帆、魏雪丽 杨鑫宇、马玉菲、秦尚杰

107 河北赛区 唐山学院 拓维 无人机夹爪 陈曦、李伟建 韩泽基、荆一鸣、孔祥哲

108 河北赛区 邢台应用技术职业学院 炸机最狠的队 无人机夹具 樊耀武、王丹蕾 邹涛旭、张延龙、贾志晨

109 河南赛区 河南工学院 磐攫 无人机三瓣包络式夹爪 付靖 江语轩、高畅、崔畅

110 河南赛区 河南工业大学 大飞侠 灵御四爪 张璐凡、张凡英 王振超、许华龙、杨正博

111 河南赛区 河南工业大学 云攫 "云攫"系列五爪联动机载机械爪 唐静静、马跃龙 丁娅茹、李承阳、马青原

112 河南赛区 河南工业大学 云阙攫锋 云阙攫锋-无人机夹爪投掷装置 张璐凡、刘晓 陈翔翔、李闻林、刘俊河

113 河南赛区 河南工业大学 长空智造 云鹗飞攫 张璐凡、刘晓 郭恒睿、许奕豪、白春宇

114 河南赛区 河南工业大学 制图大手子 稳擒固爪 唐静静、张璐凡 朱子轩、黄文涛、郭二华

115 河南赛区 河南理工大学 低空飞行竞技队 齿轮齿条驱动型夹爪 郭强、代军 王瑞祺、武晓彤、肖华强

116 河南赛区 河南理工大学 撕天一爪 凌云驭空 代军 杨海函、孙家兴、张晨明

117 河南赛区 黄河科技学院 飞爪 噬菌体式夹爪 焦欣、韩东艳 熊昕杰、冯运展、董长胜

118 河南赛区 黄河科技学院 晴空小队 飞衡聚爪 张永学、焦欣 郭姿嘉、吴苗、程明飞

119 河南赛区 黄河科技学院 三足踏浪追梦队 “飞擎爪”机载电动抓钩 焦欣、黄春梅 刘京坐、乔新翔、刘家豪

120 河南赛区 黄河科技学院 天地一家大爱盟 SkyLock 焦欣、吴越武 韩正杰、刘栋、朱以撒

121 河南赛区 洛阳理工学院 创客队 泰山陨石坠 朱德荣、侯少帅 王强、苏彦石、董天润

122 河南赛区 洛阳理工学院 洛霄营翼 天枢灵握 布占伟、许艺萍 李一卓、许振龙、李世臣

123 河南赛区 商丘工学院 奔跑吧兄弟队 多连杆灵巧机械爪 段闪闪、蒋正帅 孙孟元、卢新伟、侯青岩



124 河南赛区 商丘工学院 三耀星芒 轻量欠驱动自适应无人机三指夹爪 段闪闪、蒋正帅 王烁宁、王海鑫、田果果

125 河南赛区 中原科技学院 长空造极 韧控随夹 杜彩凤 单开心、李晴、朱新远

126 河南赛区 中原科技学院 卓凡队 多连杆夹爪 宋占锋、杜彩凤 范学然、赵佳莹、车红梅

127 黑龙江赛区 东北农业大学 玄鸟天策队
玄鸟天策——无人机智能负载夹爪创

新设计流程
郭丽峰 陈嘉禾、汪金森、何孜菡

128 黑龙江赛区 东北农业大学 大大怪
云擎·四爪向心稳投式无人机负载夹

爪
李龙海 肖灵燕、肖紫萱、姜渤

129 黑龙江赛区 东北农业大学 锐轻智夹
灵握仿生——自适应包络式轻量化无

人机夹爪
李龙海 王瀚博、程绍展、刘睿君

130 黑龙江赛区 哈尔滨工程大学 蓝天队 低空无人机负载夹爪装置 李泽辉 周行健、杨宇睿、李金骏

131 黑龙江赛区 哈尔滨工业大学 云枢擒物
云枢擎物——无人机柔性仿生抓取装

置
曾昭阳、马睿 张鸿宇、王诗淇、刘茁森

132 黑龙江赛区 哈尔滨工业大学 镇朔战队
低空领航---基于刚柔耦合机械夹爪与

被动柔顺控制的低空精准作业平台
刘佳男、李忠刚 党煜东、于哲皓、应凯臣

133 黑龙江赛区 哈尔滨华德学院 您有新的订单 仿生隼爪无人机快拆负载夹持系统 李嘉欣、薛莹 许蓝丹、郝旭东、翟成秋

134 黑龙江赛区 哈尔滨理工大学 AIR 无人机夹爪 石春源 洪德吉、李一繁、陈逸杰

135 黑龙江赛区 哈尔滨铁道职业技术学院 铁翼先锋 爪定乾坤 李春付、蔡向龙 孙嘉辰、刘宇翔、赵子昂

136 黑龙江赛区 黑龙江八一农垦大学 低空技术 灵犀平行手——无人机爪子 王福成 郑泽安、魏楹恒、孔祥宇

137 黑龙江赛区 黑龙江工程学院 LastHorizon 霄航智爪 精准执运 段成燕、周威 刘冠阳、吴威、郑延强

138 黑龙江赛区 黑龙江科技大学 或许是我不队 凤手龙爪 杨晨升 省梦浩、宋欣怿、何文杰

139 黑龙江赛区 黑龙江科技大学 破风 仿生手爪 王昌红 李浩扬、高佳烨、秦缘

140 黑龙江赛区 黑龙江科技大学 以终为始 三指联动式无人机负载夹爪 王平山、杨晨升 刘泽、李林霞、李雨涵

141 黑龙江赛区 黑龙江科技大学 逐空造梦
逐空造梦-三爪联动直驱式无人机精

准投放夹爪
马彩凤、程晓波 刘慕麟、任明哲、王畅

142 黑龙江赛区 黑龙江农业工程职业技术大学 凌云智 飞衡‑FlyEquil 冯艳辉、吕明瑞 夏江南、张梓涛、程凯

143 黑龙江赛区 黑龙江职业学院 龙江组 无人机自适应负载夹爪装置设计 谭延宏 马文轩、李秋海

144 黑龙江赛区 黑龙江职业学院 天握 天握—-高负载无人机夹爪 谭延宏 孙睿泽、刘海洋、汪可心



145 湖北赛区 汉口学院 凌云智造 凌云智造 范红雨、徐先勇 方晓盼、习羽彦、张恩毓

146 湖北赛区 汉口学院 bulu队
四象同步—低空精准投放执行器设计

说明书
范红雨、袁诗瑶 夏灿辉、苑鸣致、卢山

147 湖北赛区 汉口学院 随缘躺平组 飞空柔载夹持机构 范红雨、郭小伟 汤洋、陈锦、严浩宇

148 湖北赛区 湖北汽车工业学院 别掉队 凌云抓取执行器 曹占龙、陈勇 黄傲翔、谢琴、吴晴晴

149 湖北赛区 湖北文理学院理工学院 飞鹰小队 云枢擒爪 程俊斐、况翔 谭学鋆、陈成、黄芳硕

150 湖北赛区 华中科技大学 猎空飞钳无人机团队 猎空飞钳无人机 罗龙君、蔡新梅 武禹辰、奚昱平、辛昌昊

151 湖北赛区 江汉大学 ZDJD 无人机夹爪 周建、万宇杰 刘熠昂、陈垠澎、王皓铭

152 湖北赛区 江汉大学 从容应队 翼启低空 何思宇、傅耶翔 任天涯、宗迪、鲜哲然

153 湖北赛区 荆楚理工学院 飞行雪绒 蜗杆驱动柔性末端机械爪 刘玲、唐燕华 刘国昶、吴宇浩

154 湖北赛区 荆楚理工学院 海底小纵队 三爪灵巧无人机抓夹 刘玲、唐燕华 汪梓欣、谭佳宜、李晶晶

155 湖北赛区 荆楚理工学院 宏图山河队 无人机柔性灵巧爪 刘玲、唐燕华 管志成、蒋泽睿、胡昌峰

156 湖北赛区 荆楚理工学院 深藏blue 三指自适应抓夹 刘玲、唐燕华 王怡萱、潘艳婷、符晓煜

157 湖北赛区 荆楚理工学院 爪马队 腱绳驱动灵巧手 唐燕华、刘玲 冯志豪、陈可俊、陈品书

158 湖北赛区 武汉大学 瑞克战队
聚爪定物——仿禽爪四指无人机抓取

装置
李敏、潘奇 魏立伟、饶佳萱、柯涵

159 湖北赛区 武汉大学 一喜一 凌空智爪 李敏、潘奇 周靖尧、单子恒、陈泓冰

160 湖北赛区 武汉东湖学院 空凌智夹 空凌智夹 胡锦晖、王卉 袁珺泽、江子炀、邹佳成

161 湖北赛区 武汉东湖学院 猛猛上分突击队 云翼智钳 王卉、赵强 郭衡、刘梓阳、张佳乐

162 湖北赛区 武汉东湖学院 逐光战队 云爪捕手 王卉、胡锦晖 杜隽瑭、陈俊宏、王鑫昊

163 湖北赛区 武汉纺织大学 精益求精队 灵锋稳攫 杜利珍 梁卿铨、方卓然、邬芷茜

164 湖北赛区 武汉纺织大学 绝不骄傲 有拘有束 杜利珍 潘嘉辉、雷天宇、邵德雄

165 湖北赛区 武汉纺织大学 神猪一手 血魔之怒 罗凯、杜利珍 冯传胜、付锦智、吏静灵



166 湖北赛区 武汉纺织大学 永不放弃队
苍穹花萼 ——面向无人机机动的花萼

仿生单驱多指夹爪
罗凯 李宗洋、郑杨钊、姜莫凡

167 湖北赛区 武汉科技大学 zcy队 灵巧智柔——半柔性同轴夹爪 曹建华、刘翔 周锦荣、杨若惜、宋思宇

168 湖北赛区 武汉理工大学 无人机南北沙袋 无人南北沙袋 韩明兴、黄海 杨熔基、杨昕曈、黄俊杰

169 湖北赛区 武汉理工大学 凌空爪 智柔灵爪 陈云、胡楷雄 田季泽、岳新宇、宋佳瞳

170 湖北赛区 武汉理工大学 飞飞飞 揽霄 陈文 王子炎、刘毅、杨光灿

171 湖南赛区 湖南工程学院 一点寒芒 仿生游隼无人机夹具设计 康眺、王晨亮 汪成荣、陈晁宇、孙慧仪

172 湖南赛区 湖南工程学院应用技术学院 无敌暴雷飞机王 飞鸟折白梅 龚旭昱、梅杨 雷国欣、张旭、黄鹏

173 湖南赛区 湖南工程学院应用技术学院 传说之下 爪子 刘伟成、张琛 王明康、蹇鑫雨、陈佳豪

174 湖南赛区 湖南工程学院应用技术学院 旋翼先锋 旋翼先锋 张何、钟翔 刘奕暄、寻弄璋、李硕

175 湖南赛区 湖南涉外经济学院 行行特攻队 双舵机驱动三指仿生夹爪 谭文平 邓美龄、许仕航、谭雨平

176 湖南赛区 中南大学 加油必胜队 无人机负载装置创新设计 谢广亨 陈飞宇、徐子桐、于鑫

177 吉林赛区 吉林大学 超时空的椰灰机 柔性末端四指连杆同步夹持爪 王聪慧、张云辉 梁成武、吴子豪、刘青山

178 吉林赛区 吉林大学 呆萌兔 天握凌云：空梭式无人机并联夹爪 张云辉、裴永臣 郭思彤、王瑞涵、徐东锐

179 吉林赛区 吉林农业科技学院 凌云飞控 无人机树蛙仿生夹爪 张秀芳、魏占胜 张凇、孙宇卓、蒙佳瑶

180 吉林赛区 吉林农业科技学院 璐哥带飞 六驱环抱 无人机仿生精准投放爪 崔博、孙晓雪 时啟璐、苏钰迪、孟益铭

181 吉林赛区 长春大学 温彻斯特小队
智控三爪联动抓取机构的数字化设计

与3D打印实现
杨晓东、王丽丽 姜汶成、丁建成、杨清琪

182 吉林赛区 长春大学 曲沃工坊 低空无人机夹爪抓取系统设计 田晓超、王洪伟 曲浩文、李超、宋智榕

183 吉林赛区 长春工业大学 琦耀同舟队 灵縳爪 李鑫、程道文 朱耀强、张泽同、苏梓琦

184 吉林赛区 长春工业大学 鼠鼠搬运队 三衡云爪 李鑫、王超 张焱哲、侯皓月、李观仪

185 江苏赛区 南京航空航天大学金城学院 芜湖起飞
基于赛项拓展的无人机双铲形矿物抓

取机构
李淑霞、苏芹 张家旭、祝羽辰、程江

186 江苏赛区 南京航空航天大学金城学院 云端筑梦队 四爪同步连杆夹持机构 刘丽娜、张芹 阮承宇、任家维、郝施娜



187 江苏赛区 苏州科技大学 贝利亚大王 支架式同心夹爪 任坤 、朱其新 刘淳淳、任俊杰、宋宇飞

188 江西赛区 南昌大学 12345 柔性仿生四指灵巧手 李小兵、刘威 王昱嘉、邵世祥、邱文轩

189 江西赛区 南昌大学 飞云 飞云 石志新、江雄心 秦宇翔、卢宏伟、许柯

190 江西赛区 南昌大学 凌云数智战队
云纤掌 —— 六舵机绳驱 11 自由度无

人机柔性灵巧负载手
吴欣桐、杜兴 何龙雨、蒋添羽、文俊涛

191 江西赛区 南昌航空大学 IEE
智稳随夹---一种柔性力控高自由度自

适应仿生夹爪
孙海俊、魏宏 刘佳丽、潘子铭、韩屹达

192 江西赛区 南昌航空大学 果宝特攻队 平面四连杆结构的鹤翼钩锁夹爪 刘奋成、贾志华 李炎、曾勇波、徐静玟

193 江西赛区 南昌航空大学 隼视锐握 灵视锐握 魏宏、曾殊青 孙铭阳、张璐铭、刘扬

194 江西赛区 南昌航空大学 螺丝拧的牢队 星驱三爪自适应机械夹爪 应旻、赵晟 王美芝、陈燕、曾梓恒

195 江西赛区 南昌航空大学 千机隼 柔性夹爪——上帝之手 应旻、赵晟 柳涛、刘晨、蓝世涵

196 江西赛区 南昌航空大学科技学院 凌空智造
“三衡柔爪”-凌空智造团队新一代机械

爪方案
葛红平、万传刚 金煜霖、邓喆、杨钰鑫

197 辽宁赛区 大连工程学院 才华横溢队 机枢之握 王水涛、何毅 刘军保、沈慧琳、李悦

198 辽宁赛区 大连工程学院 慧眼智爪 慧眼智爪 李玲、张程 赵思雨、严一顺、代旭阳

199 辽宁赛区 大连工程学院 小飞侠来喽
螳索 —— 多功能仿生无人机挂载抓

夹
杨状、李默冉 张瀛文、杨铭喆、兰蔚垚

200 辽宁赛区 大连工程学院 云翼隼钳 云翼隼钳 杨状、朱志刚 张博文、张馨予、陈思媛

201 辽宁赛区 大连工程学院 必胜客 凌空擒锐爪 马明舟 柳兴、张行知、王若霖

202 辽宁赛区 大连工业大学 飞飞必非凡队
凌衡锐爪--- 基于多连杆传动的轻量化

空投夹持装置
王午登 刘宇飞、苏非凡、吴政轩

203 辽宁赛区 大连工业大学 凌航无人机小队 二段式刚柔结合夹爪 宋占魁、雷越 周佳美、商佳瑶、牟昱德

204 辽宁赛区 大连海事大学 天空显眼包 镂空软体复合式夹爪 曹淑华、孙昂 刘畅、李佳阳、徐怡晗

205 辽宁赛区 大连海事大学 翼飞冲天 翼飞冲天 孙昂、曹淑华 王雨昂、陈彦君、刘欣晨

206 辽宁赛区 大连海事大学 灵擎智控
凌空智爪——一种轻量化柔性自锁夹

爪
苏杭 郑雅今、夏川浩、林彦冰

207 辽宁赛区 大连海事大学 飞翔远航队
翼虎机枢—

四向仿生自适应无人机智能机械爪
孙昂 邓懿宸、徐未未、韩一鸣



208 辽宁赛区 大连海事大学 穹爪智控
搭载柔性机械夹爪的无人机抓取作业

平台
陈晓彤 董耘池、付志康、胡增祺

209 辽宁赛区 大连海事大学 先锋队
基于鹰类肌腱传动仿生的高负载夹爪

参数化设计
孙昂 王源珩、王富豪、杨涵

210 辽宁赛区 大连海事大学 飞轮队
飞创低空：自适应抓取装置三维仿真

研发设计
王庆武 姜佳锐、李璧合、权煜舒

211 辽宁赛区 大连海事大学 智能飞控队 数智低空无人机夹爪的三维仿真设计 陈余庆 施奕菲、孙浩哲、曹嘉莹

212 辽宁赛区 大连海洋大学 凌枢拓创队 “灵枢四指”无人机仿生夹持执行装置 屈武江、高广振 孟诗函、戴昊霖、姜艺林

213 辽宁赛区 大连科技学院 Kyy 夹子大王 李晶、吕海霆 刘子恺、姬爱莹、吴淼芳

214 辽宁赛区 大连科技学院 都OK 都OK 李晶 李佳怡、殷天镱

215 辽宁赛区 大连科技学院 合阔爪 合阔爪 李晶 陈泽华、秦聪、翟春博

216 辽宁赛区 大连科技学院 和蔼可亲队 单舵机四连杆自适应机械夹爪 魏彤彤 喻沛森、李昱超、李新宇

217 辽宁赛区 大连科技学院 小智 小智 王亮、于小娟 赵子龙、宋洋、王立洵

218 辽宁赛区 大连科技学院 再也不赶ddl 抓取装置 陈昌华、张思宇 曹恩光、张睿颖、纪雅茗

219 辽宁赛区 大连理工大学 苍隼擒空 苍隼擒空 于欣、国峰楠 苏子政、戴蓝鸽、刘绍帅

220 辽宁赛区 大连理工大学 航向海宇 飞鸿擎爪 钱希兴、国峰楠 向东升、陈奕凡、姚远博

221 辽宁赛区 大连理工大学 凌工队 “拼图式”——联协四指夹爪 唐勇超、刘德华 易欣源、肇凯鑫、臧文畅

222 辽宁赛区 大连理工大学 向前 空擎·灵爪 杜巍、唐勇超 张皓宁、宋林航、袁博

223 辽宁赛区 大连理工大学 低空驰翼 低空驰翼 刘德华、唐勇超 李晴月、张宗源、黄凯文

224 辽宁赛区 东北大学 海底小纵队
“智爪擎空，稳控苍穹’’——高承重低

维护成本的无人机夹爪
王雅慧、刘杨 瓮之琳、王仪、李岳轩

225 辽宁赛区 辽宁工程技术大学 加油队 “飞钳” 无人机抓取 — 投掷装置 王亚鹏、董金玲 于相泽、商茗一、邱昊鹏

226 辽宁赛区 辽宁科技大学 旺旺队 无人机三爪夹爪 任彪 李金洋、樊建涛、陈振彪

227 辽宁赛区 辽宁科技大学 云狩智造 锐空钳 李东华 秦浩、田怡乐、王东旭

228 辽宁赛区 辽宁科技大学 穹拓小队 穹拓智爪 吴殿昊 谢坤林、阮传鸿、雷朝珲



229 辽宁赛区 辽宁石油化工大学 云间飞客 无人机负载夹爪 柳青 石涵、杨天笑、王瑞琦

230 辽宁赛区 辽宁石油化工大学 精准打击 （抓住未来）多瓣式伸缩抓取爪 高晶晶、姚乐 郭宇博、翟丹墀、王泊儒

231 辽宁赛区 陆军航空兵学院 低空利剑 无人机机械爪 裴鑫、张伟建 孙志伟、陈升远、马天鹏

232 辽宁赛区 沈阳城市建设学院 超能陆战队
空捕・四爪镂空条纹防滑夹爪——无

人机负载夹爪
商浩、朱志全 李灯平、张雅楠、陈若馨

233 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 ZeroSpace 无人机负载装置 魏闯、胡爱玲 常惠壹、李兆峰、毕家明

234 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 夹氪三人组 四瓣同步抓夹 栾美娟、张雪 胡子涵、赵越、严为夷

235 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 具身智爪 具身智爪 刘远强 方诗博、王鑫烨、范康哲

236 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 裂空爪 裂空爪 刘贞 方远涛、陶满、刘星宇

237 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 云擒 云擒 栾美娟 李仕博、杨博、丛煜霖

238 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 空援智爪 空援智爪 汪志超 刘泽奇、王子豪、任奋平

239 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 南北绿队 仿生机械爪 王路平 李坤、李毅、王永博

240 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 一抓一个准
巡霄“执”物——快装四向同步机载智

能夹爪
王路平 李恩泽、高韵淏、刘茗湛

241 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 翼钳战队 仿指节式柔性夹爪 刘明瑞、王朔 宋欣来、梁天、李捷昊

242 辽宁赛区 沈阳航空航天大学 数翼凌空
数翼凌空——基于三维数字化仿真低

空竞技无人机
赵凌康 闭善开、张羽桐、张一鸣

243 内蒙古赛区 内蒙古大学 猫猫狗狗 多旋翼无人机自适应负载夹爪装置 吕明 张琰敏、李文静、陈欣妍

244 内蒙古赛区 内蒙古工业大学 智飞向未来 四爪连杆机械夹爪 李宗学、孙万利 范轩、史宇超、李昊阳

245 内蒙古赛区 内蒙古工业大学 自适应夹爪 仿生环抱自适应柔性五指夹爪 孙万利、李宗学 张勇涛、兰湘、霍俊杰

246 内蒙古赛区 内蒙古科技大学 冰红茶不会降落 基于滚珠丝杆的四连杆自锁抓取装置 陈宏杰 武怡萱、王翰、王佳鑫

247 宁夏赛区 宁夏大学新华学院 逆风 gogogo 王凡、慕松 哈思宇、张伟、马利娜

248 山东赛区 鲁东大学 空域智创 六边形六爪夹爪 苏蕙芸、苏腾 王晓亮、阳雨霏、吕昊阳

249 山东赛区 鲁东大学 没有如果 数智飞爪-无人机负载投送夹爪设计 谭鲁志、董晓明 刘正阳、曹继水、宋宝森



250 山东赛区 鲁东大学 浅尝小分队 四指同步仿生柔性夹持机械手 董晓明、苏蕙芸 吕子晗、张效源、宋畅硕

251 山东赛区 鲁东大学 青禾队 自适应偏心补偿柔性抓取投掷一体机 董晓明、苏蕙芸 庞皓冉、万荣升、李佳益

252 山东赛区 鲁东大学 星途问鼎队 四爪式无人机夹爪 王明斌、董晓明 王煜霖、安薪蕊、王腾锐

253 山东赛区 齐鲁师范学院 鳌空队 擎螯·仿生蟹钳式无人机夹爪 王钰溪、任逸 王浩、王吉祥、王正旭

254 山东赛区 齐鲁师范学院 小鹰队
肌腱绳索驱动仿生多指机构－-高负

载无人机夹爪
穆延琦、黄仁燕 王中一、王俊力、何向奇

255 山东赛区 山东大学 扶摇 无人机夹爪 韩家桢、朱振杰 韩丽萍、邓仁治、张宇轩

256 山东赛区 山东大学 械翼凌锋 械翼凌锋 韩家桢、朱洪涛 唐明宇、曲梓铭、李丹豪

257 山东赛区 山东大学 云霓鹰爪 云翎翼爪 韩家桢、朱振杰 杨松、李晨航、赵鲁昊

258 山东赛区 山东海事职业学院 ai-lin
空隼 - 模块化增材制造无人机抛投挂

载装置
赵彦鹏、李正旭 史家承、刘天阳、徐子涵

259 山东赛区 山东农业工程学院 飞天麋鹿 二段三指式自适应手爪 李曰阳、宋卫海 张金鹏、郭镇瑜、刘敏

260 山东赛区 山东农业工程学院 王王队
“苍弋”轻量化仿生无人机抓取结构设

计
李曰阳、宋卫海 王宏和、王树栋、王学奎

261 山东赛区 山东农业工程学院 阿飞队 轻量化机载机械爪系统 牛月琴 王雪莲、林祥燕、张书盈

262 山东赛区 山东农业工程学院 布席风行 无人机四爪齿轮齿条自适应抓取机构 李芹、牛月琴 张卜天、袁世豪、席悦琦

263 山东赛区 山东农业工程学院 星翼低空 无人机负载夹爪 夏甜甜、张兆雪 杨昌豪、秦兆瑞、郑子怡

264 山东赛区 山东农业工程学院 翼飞冲天队 翼飞冲天队 牛月琴、钮小坤 赵一帆、郭书豪、王晓艺

265 山东赛区 山东农业工程学院 翼鸣惊人 聚力 张林林 朱梦涵、李秀涵、邱忠谦

266 山东赛区 山东农业工程学院 都挺队 无人机机载作业机械爪 侯大平 丁淑淇、鹿叶开、满文书

267 山东赛区 山东农业工程学院 晚得ful 云擒 刘振、殷萌 纪怀志、刘书航、李芳文

268 山东赛区 泰山职业技术学院 凌云星枢
时变环境下无人机鲁棒性抓取投送系

统设计
张晔、聂继康 刘栩源、吕继鑫、马宸皓

269 山东赛区 潍坊理工学院 百事可乐团队 晴空抓夹 李爱林、李全凯 曹昕鑫、赵悦童、史可

270 山东赛区 潍坊理工学院 熊二抓蜂蜜队 机械夹爪 李爱林、庞晓非 于进泉、韩雨婷 、陈思文



271 山西赛区 晋中学院 空域捕手 空域捕手 杜超、张德平 白如意、徐冠华、薛景杰

272 山西赛区 山西大同大学 螺丝钉
中央直驱耦合鳍条效应的三指弧面包

络柔性负载夹爪
许秀文、王永爱 安炳丞、董亚轩、马钰恒

273 山西赛区 山西电子科技学院 闪电尧风
齿轮齿条驱动式四爪同步联动机械夹

持器
马振兴、刘相满 宋沛铧、师静雯、郭恩泽

274 山西赛区 山西电子科技学院 闪电尧风知行队 无人机三爪同步连杆抓钩 左鹏、张凯 郭旭华、徐嘉炫、童昶杰

275 山西赛区 山西电子科技学院 闪电云月 月绽繁花-六瓣仿生抓取机械手 吴越、李云亮 范明豪、曹雨婷、王宇璇

276 山西赛区 山西通用航空职业技术学院 宇敏童队 多旋翼机载自适应抓取夹爪设计 贺佳乐、曹友伟 元泓宇、王诗童、侯智敏

277 山西赛区 山西通用航空职业技术学院 雷霆战队 无人机自适应柔性投送夹爪 白宇昊、符文林 杨璞瑾、郑舒淇、张亦博

278 山西赛区 太原科技大学 动画表情 无人机多连杆翻转抓取系统 成俊秀、杨杰 张超、李锦程、马易成

279 山西赛区 太原科技大学 三公斤 三乐迪 白峭峰、麻豪洲 宋宇涛、李志宏、蔡锦昂

280 山西赛区 太原理工大学 匠坊2605-翼构长空 翼构长空-无人机智能夹爪 徐震寰、程敏 曾舒平、张宇辰、路滨豪

281 山西赛区 太原理工大学 匠坊2602-掷在必得
掷在必得——基于柔性结构的无人机

负载夹爪设计与精准投掷系统
徐震寰、程敏 董鹤鸣、朱晗硕

282 山西赛区 太原理工大学 匠坊669
“云鹤衔物” ——柔性稳控无人机负载

夹爪
郝俊青、杨学军 郭锦航、何楷、张祺瑞

283 山西赛区 中北大学 果宝特攻队 熵爪 靳鸿、薛艳霞 雷思仪、耿鑫欣、栗子甜

284 陕西赛区 陕西服装工程学院 环界 齿驱开合式无人机负载夹爪 尹睿娟、闫文怡 张宇、陈珍、高佳乐

285 陕西赛区 陕西服装工程学院 罡翼
仿生智握--仿生人类手指三爪夹爪设

计
李艳利、姜磊 樊娅芹、闵功悦、赵佳怡

286 陕西赛区 陕西服装工程学院 凌云揽月
八爪柔吸 —— 无人机仿生柔性负压

抓取机构
姜磊、王莉 陈旭辉、万优、陈一诺

287 陕西赛区 陕西服装工程学院 智械揽航 猎空智爪 李乐乐、姜磊 陈翊翔、谢佳蒙、明洋

288 陕西赛区 西安工程大学 葫芦娃 又是葫芦娃队设计的爪子 林何 张可乐、段许鸣、周佳蕊

289 陕西赛区 西安工程大学 机械动力队 逐翼少年 张代聪 孔宇康、吕文博、罗俊豪

290 陕西赛区 西安工程大学 快乐造梦队 小型物流空投无人机搭载钩爪 支双双 李绘侨、杨鲲觎、毛永康

291 陕西赛区 西安工程大学 踏云行者 千机幻爪 陆海林、贾江涛 陈友杰、邹霞、梁耿嘉



292 陕西赛区 西安工程大学 摇落月 四角海星超能爪 杨根、刘宇程 姜志博、何宇洋、徐卉鑫

293 陕西赛区 西安工业大学 水清木华 稳抓致远——无人机抓夹 万宏强 付玉、杨航、冯思语

294 陕西赛区 西安工业大学 云途队 云途爪 万宏强 杜紫阳、唐明鑫、赵瑞雪

295 陕西赛区 西安建筑科技大学 i坤黑粉小分 快速响应自锁机械爪 杨前、王亮亮 桑新杰、杨卓怡、翟丽英

296 陕西赛区 西安建筑科技大学 低空无人机
智爪凌空---基于曲柄连杆的无人机负

载夹爪
杨前、王亮亮 任树旺、张雨晨、李明轩

297 陕西赛区 西安建筑科技大学 星宿猫
十字桁架镂空轻量化机载四臂同步夹

持执行机构
杨前、王亮亮 马梓豪、郭思盈、路洲

298 陕西赛区 西安建筑科技大学 做什么都队 四向自适应机械爪 杨前、王亮亮 杨沛忻、曹瀚萱、李卓瑾

299 陕西赛区 西北工业大学 蛛跃智造
伏跃捕手——基于仿生理论的夹爪设

计与仿真
王双强 孙楷峰、谢宛均、李杰

300 陕西赛区 西北工业大学 翱翔智擒 翱翔智擒——无人机负载夹爪装置 黄英亮 张轩豪、杨君亿、朱泽

301 陕西赛区 西北工业大学 翱翔到家 四爪式无人机智能夹爪 黄英亮 曾清远、马意涵、熊劲杰

302 陕西赛区 西北工业大学 奶娃 飞天奶娃爪 黄英亮 陈厚睿、陈伟涛、朱俊雷

303 陕西赛区 西北工业大学 擎空爪航 擎空爪航——无人机负载夹爪 黄英亮 高苏扬、向文皓、苌得顺

304 陕西赛区 榆林大学 撞运 摘云爪 刘奋军、张春阳 杨佳霓、谭鹏、曹世航

305 陕西赛区 中国人民解放军陆军边海防学院 脆脆鲨突击队
多旋翼无人机搭载式自适应沙包抓取

投放夹爪
李成、郭梦鋆 黄立健、叶莉、何翠

306 陕西赛区 中国人民解放军陆军边海防学院 戍边钢钉
数智低空  决胜未来——快拆式机械

爪设计
余泽健、金伟余

艾山·阿布都艾克然木、玉山·
阿布都艾克然木、热依木别克·

307 陕西赛区 中国人民解放军陆军边海防学院 无限卓越 柔性仿生式无人机机械爪 李朝雷、李欣格 吴一凡、梁家炫、刘钇江

308 上海赛区 上海电力大学 会飞的夹子
基于连杆传动的四指柔性仿人手无人

机夹爪
吴炳晖 张诗琪、周子圣、李森芹

309 上海赛区 上海工程技术大学 乌鲁鲁大队 霸王柔爪 周虹、吕鸿雁 王际烨、张利剑、程一鸣

310 上海赛区 上海工程技术大学 泽迪 四擎煞 周虹、曹达敏 邹东、耿娴瑞、施宇杰

311 上海赛区 上海工程技术大学 夹到就是赚到 爪到擒来 曹达敏 张占涛、李林睿、张润泽

312 上海赛区 上海工程技术大学 奋斗小组 低空无人机连杆式定心夹爪设计 项阳、胡少林 张宸、陈春林、王子赫



313 上海赛区 上海应用技术大学 应创5队 灵动之手 杨帅帅、李金好 肖斯霖、徐峥、黄灿斌

314 四川赛区 阿坝师范学院 183 无人机四爪夹抓取装置 米帅、谢继杨 魏万婷、徐健倩、代云菲

315 四川赛区 阿坝师范学院 求知探索队 四爪仿生螳螂自锁式夹爪 米帅、谢继杨 曾富桂、杨梓瑞

316 四川赛区 成都理工大学 THEBOYS 苍翎速擒——雕爪型仿生设计 高阳 钟佩明、郭昌昌、周航宇

317 四川赛区 成都理工大学 恐鸟队 云端巧手 曾兵、胡波 张涛、谢佳衡

318 四川赛区 成都理工大学 手心手背 蜀韵飞爪，空竞未来 易姗姗 张康佳、曾佳欣、刘洋奇

319 四川赛区 成都理工大学 天空飘来五个字
基于金沙太阳神鸟金饰的果园采摘无

人机四爪机械夹爪设计
胡川妹、高阳 孟昕、张辰凌、牛力鑫

320 四川赛区 电子科技大学 电我 仿生多关节柔性夹爪 严尧 王延旭、王嘉瑞、吴梓阳

321 四川赛区 四川轻化工大学 小飞侠 自适应抱取夹爪 石艳 刘天翔、彭昊、罗彦虹

322 四川赛区 四川轻化工大学 追梦打工人队 自适应包覆式仿生多指机械手 石艳 陈栋梁、刘诚信、尹胜涛

323 四川赛区 武警警官学院 超越组
基于柔性材料设计的模块化低成本负

载爪夹
武奕超、芮超伟 艾哲仪、任博越、黄耀嵩

324 四川赛区 武警警官学院 华阳猫犬 军用仿生章鱼柔性夹爪 李卷强、赵荦明 何嘉华、王林泉、黄戍

325 四川赛区 武警警官学院 无人小队 星枢四爪机械手 孙晓舟、孙建营 李泽嘉、陈昊楠

326 四川赛区 武警警官学院 御风小队 无人机载仿生抛投夹爪 蔡明浩、赵旦 朱秦、潘郑、张驰

327 四川赛区 西南科技大学 飞行日记 空擎翼爪 秦敏、唐荣 吴洪斌、杨仁杰

328 四川赛区 西南科技大学 叽里咕噜队 自适应仿生稳定夹爪 景峥、张玉奇 黄家宝、王茂桦、汪宏伟

329 四川赛区 西南科技大学 凌空创序 凌空创序 唐荣、秦敏 明潇、瞿千茹、周燎

330 四川赛区 西南科技大学 拓维建模 托抱式四臂夹爪 景峥、富裕 冯一函、吴至远

331 天津赛区 天津工业大学 超级飞侠乐迪队 晴空揽物 韩明、张天缘 乐昊燃、陶湛锟、李佳宁

332 天津赛区 天津工业大学 原点张力 底部承托式双爪平移释放机构 贾敏瑞、王莉 李涛、蔺煜轩

333 天津赛区 天津科技大学 机构三维 空擎—无人机智能夹投作业装置 陈丽仙、霍海涛 张嘉琪、冀汝莹、蔡巧婷



334 天津赛区 天津科技大学 瑶光队 天枢星图 陈丽仙、霍海涛 周鑫然、刘书阁、于士皓

335 天津赛区 天津仁爱学院 QQK
“四衡云爪”—— 对称四指高负载无人

机夹持夹爪
邓南香、庞国楹 罗瑜琳、常栩歌、刘铁林

336 天津赛区 天津仁爱学院 从容应队
天工巧掌 —— 无人机载欠驱动五指

仿生机械手
吴国鹏、赵有鹏 陈炫宇、吴文超、孙海波

337 天津赛区 天津仁爱学院 海河 四爪联动 智装未来 庞国楹、杨岳娟 董恩奇、时沐秋、陈文静

338 天津赛区 天津仁爱学院 祖国的花朵 无人机四爪臂夹爪夹取装置 古丽、陈晔 宋尚轩、许斌

339 云南赛区 云南国防工业职业技术学院 轻航赴远 凌虚定掷爪 徐连江、宋朝君 杨玉华、李奕杉、明旺

340 浙江赛区 浙江机电职业技术大学 “铁臂”智夹队 “铁臂”智夹——无人机自适应夹爪 刘培勇、朱蔷 陈睿阳、徐浩然、陈义勇

341 浙江赛区 浙江机电职业技术大学 云帆队 机械连杆夹爪 朱蔷、叶扬青 俞佳昊、冯康海、黄一鸣

342 浙江赛区 浙江水利水电学院 机尼尔斯队 “凌空智爪”——无人机柔性自锁夹爪 王栋才 张拯玮、虞梓睿、周子皓

343 浙江赛区 中国计量大学 天际作业创新团队
机载对称曲柄摇杆式沙包夹持投放装

置
穆林娟、郑恩辉 尤楚紫、蒋宇陆、史棋滔

344 重庆赛区 重庆城市职业学院 春雪 无人机负载抓夹 董超、罗钟梅 黄雨萱、郭慧琴、张旭

345 重庆赛区 重庆城市职业学院 深蓝 旋枢攫爪 自旋式空域抓取模组 张芷茜、文家俊 李杰、李金泰、王相予

346 重庆赛区 重庆电子科技职业大学 天哨科技 天哨机械爪 陈世江 宋祖俊、刘德利

347 重庆赛区 重庆电子科技职业大学 凌空小队 凌空擒爪 赖仕兴 洪瑞莲、叶兰惠珠、夏正宇

348 重庆赛区 重庆电子科技职业大学 天工数造组 天工数造无人机 徐凤娇 吴颖、黄鑫澜、赵渝

349 重庆赛区 重庆工贸职业技术学院 OTTO 四向联动爪 詹正阳、樊伟 鄢鑫潍、秦冉、曾广友

350 重庆赛区 重庆工贸职业技术学院 超级飞侠 金爪爪 栗波、詹正阳 周建瑛、聂嘉、喻伟

351 重庆赛区 重庆工贸职业技术学院 乘风翼 无人机连杆式自适应机械夹爪 林嘉玉、陈福荣 汪华超、杨婷婷、王怀禎

352 重庆赛区 重庆工贸职业技术学院 凌云驭空队 四爪连杆式无人机自适应夹爪 汤泽容、林嘉玉 张枝达、刘兴愉、程航

353 重庆赛区 重庆工业职业技术大学 先锋队
云擒爪 —— 丝杆齿轮驱动四指无人

机负载机械爪
蒋小娟 窦荣、汪梦涵、姚琰烽

354 重庆赛区 重庆航天职业技术学院 天天飞 机械爪 杨雄、朱明焰 甘志诚、田袖辉、廖平安



355 重庆赛区 重庆交通大学 创享未来 四爪仿生夹持器设计与仿真 杨金 王伟轩、向清华、任相宇

356 重庆赛区 重庆交通大学 落子飞航 无人机四爪式机械夹持器设计与实现 杨金 胡韵函、王伟轩

357 重庆赛区 重庆科技大学 大手快抓 大手快抓-低空无人机夹爪设计 黎泽伦、傅欣 彭月、段文静、熊莉萍

358 重庆赛区 重庆科技大学 绫地宁宁 蜂巢式连杆联动四翼包络夹爪 黎泽伦 梁伟、胡高铖、薛俊

359 重庆赛区 重庆三峡科技大学 零维跃迁队 低空负载齿轮齿条机械爪 罗强、吴小霞 叶誉祁、唐果、张语晴

360 重庆赛区 重庆三峡科技大学 智爪凌空 基于齿轮传动的自锁无人机负载夹爪 梁虎、罗强 唐茂森、李思言、余华森

361 重庆赛区 重庆三峡职业学院 三维登顶队 轻量化无人机定心智能抓取装置 张仕颖、魏向京 向廷浩、张晋嘉

362 重庆赛区 重庆水利电力职业技术学院 航贼先锋 “灵隼” 周园、焦健 何佰祥、杨峻升、黄日秋

363 重庆赛区 重庆水利电力职业技术学院 逐空 星枢五爪 焦键、田晓红 钟俊豪、赵彩淋、杨臻辉

364 重庆赛区 重庆文理学院 RLC 低空无人夹爪 梁爽、马翔宇 冉卫民、赖婉莹、陈柯旭

全国三维数字化创新设计大赛组委会
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