
院校名称 团队名称 作品名称 指导老师 学生成员 所获奖项

甘肃农业大学 沃野飞创
"云航钩爪"——单动力源四爪协同对中仿

生钩爪机构
刘小龙、李红岭 李浩宇、郭畅、唐海文 特等奖

河南工业大学 云攫 "云攫"系列五爪联动机载机械爪 唐静静、马跃龙 丁娅茹、李承阳、马青原 特等奖

辽宁石油化工大学 精准打击 （抓住未来）多瓣式伸缩抓取爪 高晶晶、姚乐 郭宇博、翟丹墀、王泊儒 特等奖

山东农业工程学院 王王队 “苍弋”轻量化仿生无人机抓取结构设计 李曰阳、宋卫海 王宏和、王树栋、王学奎 特等奖

河北农业大学 云筑小队
“低 空 云 钳” ——低空无人机稳控智

能夹爪
廖勇兵、孔德刚 郭文智、曹天赐、谷奇航 特等奖

辽宁工程技术大学 加油队 “飞钳” 无人机抓取 — 投掷装置 王亚鹏、董金玲 于相泽、商茗一、邱昊鹏 特等奖

黄河科技学院
三足踏浪追梦

队
“飞擎爪”机载电动抓钩 焦欣、黄春梅 刘京坐、乔新翔、刘家豪 特等奖

佛山大学 联枢智夹队
“联枢智夹”——鹰爪式自定心增力三

指夹爪
朱文博、纪江 罗序贵、蓝宗毅、胡柏铿 特等奖

大连海洋大学 凌枢拓创队 “灵枢四指”无人机仿生夹持执行装置 屈武江、高广振 孟诗函、戴昊霖、姜艺林 特等奖

重庆水利电力职业技术学院 航贼先锋 “灵隼” 周园、焦健 何佰祥、杨峻升、黄日秋 特等奖

浙江水利水电学院 机尼尔斯队 “凌空智爪”——无人机柔性自锁夹爪 王栋才 张拯玮、虞梓睿、周子皓 特等奖

大连理工大学 凌工队 “拼图式”——联协四指夹爪 唐勇超、刘德华 易欣源、肇凯鑫、臧文畅 特等奖
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南昌航空大学科技学院 凌空智造
“三衡柔爪”-凌空智造团队新一代机械

爪方案
葛红平、万传刚 金煜霖、邓喆、杨钰鑫 特等奖

天津仁爱学院 QQK
“四衡云爪”—— 对称四指高负载无人

机夹持夹爪
邓南香、庞国楹 罗瑜琳、常栩歌、刘铁林 特等奖

浙江机电职业技术大学
“铁臂”智夹

队
“铁臂”智夹——无人机自适应夹爪 刘培勇、朱蔷 陈睿阳、徐浩然、陈义勇 特等奖

中山大学
致富路上不掉

队
“稳擎智爪”无人机夹爪 范红伟、李明洋 张筠佳、叶子瑜、邓骏欢 特等奖

珠海科技学院 诗人握持 “握持”柔性机械手 宋乾福、何劭昶 潘伟鹏、王锴强、李致远 特等奖

太原理工大学 匠坊669
“云鹤衔物” ——柔性稳控无人机负载

夹爪
郝俊青、杨学军 郭锦航、何楷、张祺瑞 特等奖

甘肃农业大学 木头人 “云爪拾光”五指机械夹爪 刘柯楠 路鹏朝、井雨、刘泽芃 特等奖

东北大学 海底小纵队
“智爪擎空，稳控苍穹’’——高承重

低维护成本的无人机夹爪
王雅慧、刘杨 瓮之琳、王仪、李岳轩 特等奖

广西科技大学 低空破晓 FlexClaw-U4低空无人机负载夹爪 吴国强、卿启新 吴家烨、黄廷钊、秦家顺 特等奖

宁夏大学新华学院 逆风 gogogo 王凡、慕松 哈思宇、张伟、马利娜 特等奖

黄河科技学院
天地一家大爱

盟
SkyLock 焦欣、吴越武 韩正杰、刘栋、朱以撒 特等奖

珠海科技学院 鲵朔得兜队 阿基米德螺旋爪 何劭昶、王龙洋 莫家浩、吴俊杰、郑理源 特等奖

西北工业大学 翱翔智擒 翱翔智擒——无人机负载夹爪装置 黄英亮 张轩豪、杨君亿、朱泽 特等奖

陕西服装工程学院 凌云揽月
八爪柔吸 —— 无人机仿生柔性负压抓取

机构
姜磊、王莉 陈旭辉、万优、陈一诺 特等奖

上海工程技术大学 乌鲁鲁大队 霸王柔爪 周虹、吕鸿雁 王际烨、张利剑、程一鸣 特等奖



贵州中医药大学
先驱青年无人

机
百草柔握——低空无人机中药材无损采

集末端执行器设计
杨凯文、程文波 邹文浩、王承裕 特等奖

兰州理工大学 这样也队 变径载荷无人机通用夹爪 周朝宾、魏兴春 朱子涵、高连厚堃、张光瑜 特等奖

成都理工大学 THEBOYS 苍翎速擒——雕爪型仿生设计 高阳 钟佩明、郭昌昌、周航宇 特等奖

武汉纺织大学 永不放弃队
苍穹花萼 ——面向无人机机动的花萼仿

生单驱多指夹爪
罗凯 李宗洋、郑杨钊、姜莫凡 特等奖

大连理工大学 苍隼擒空 苍隼擒空 于欣、国峰楠 苏子政、戴蓝鸽、刘绍帅 特等奖

广西大学 FREE 齿联智爪 符锐 谢万高、王楷、谢万国 特等奖

深圳鹏城技师学院 云枢科创 齿轮齿条驱动式多连杆无人机负载夹爪 梁炜健、张敏 曾钰莹、罗雨皓、苑宇廷 特等奖

山西电子科技学院 闪电尧风 齿轮齿条驱动式四爪同步联动机械夹持器 马振兴、刘相满 宋沛铧、师静雯、郭恩泽 特等奖

河南理工大学
低空飞行竞技

队
齿轮齿条驱动型夹爪 郭强、代军 王瑞祺、武晓彤、肖华强 特等奖

北京石油化工学院 齿澄 齿轮驱动式多瓣仿生机械夹爪 赵晶、王建康 孙红兵、李晨阳、隋闰秋 特等奖

陕西服装工程学院 环界 齿驱开合式无人机负载夹爪 尹睿娟、闫文怡 张宇、陈珍、高佳乐 特等奖

大连海事大学 穹爪智控 搭载柔性机械夹爪的无人机抓取作业平台 陈晓彤 董耘池、付志康、胡增祺 特等奖

桂林航天工业学院 松溪队 大铲爪 徐道芬、李仁锁 李博文、王士博、黄崇境 特等奖

重庆科技大学 大手快抓 大手快抓-低空无人机夹爪设计 黎泽伦、傅欣 彭月、段文静、熊莉萍 特等奖

大连科技学院 和蔼可亲队 单舵机四连杆自适应机械夹爪 魏彤彤 喻沛森、李昱超、李新宇 特等奖



大连理工大学 低空驰翼 低空驰翼 刘德华、唐勇超 李晴月、张宗源、黄凯文 特等奖

重庆三峡科技大学 零维跃迁队 低空负载齿轮齿条机械爪 罗强、吴小霞 叶誉祁、唐果、张语晴 特等奖

哈尔滨工业大学 镇朔战队
低空领航---基于刚柔耦合机械夹爪与被

动柔顺控制的低空精准作业平台
刘佳男、李忠刚 党煜东、于哲皓、应凯臣 特等奖

哈尔滨工程大学 蓝天队 低空无人机负载夹爪装置 李泽辉 周行健、杨宇睿、李金骏 特等奖

广东理工学院 创飞对 低空无人机夹爪 杨斌、杜建云 司徒骏、江浩婷、谢英涵 特等奖

长春大学 曲沃工坊 低空无人机夹爪抓取系统设计 田晓超、王洪伟 曲浩文、李超、宋智榕 特等奖

河北农业大学 老友队 低空无人机夹爪装置 孔德刚、姜海勇 张雷、李沛航、张宏吉 特等奖

上海工程技术大学 奋斗小组 低空无人机连杆式定心夹爪设计 项阳、胡少林 张宸、陈春林、王子赫 特等奖

重庆文理学院 RLC 低空无人夹爪 梁爽、马翔宇 冉卫民、赖婉莹、陈柯旭 特等奖

天津工业大学 原点张力 底部承托式双爪平移释放机构 贾敏瑞、王莉 李涛、蔺煜轩 特等奖

广州市公用事业技师学院 晓龙队 电子吸附投掷装置 谢祥优、姚运强 曹炜南、钟杜铭、黎浚杰 特等奖

大连科技学院 都OK 都OK 李晶 李佳怡、殷天镱 特等奖

中原科技学院 卓凡队 多连杆夹爪 宋占锋、杜彩凤 范学然、赵佳莹、车红梅 特等奖

商丘工学院 奔跑吧兄弟队 多连杆灵巧机械爪 段闪闪、蒋正帅 孙孟元、卢新伟、侯青岩 特等奖

山西通用航空职业技术学院 宇敏童队 多旋翼机载自适应抓取夹爪设计 贺佳乐、曹友伟 元泓宇、王诗童、侯智敏 特等奖



中国人民解放军陆军边海防学院 脆脆鲨突击队
多旋翼无人机搭载式自适应沙包抓取投放

夹爪
李成、郭梦鋆 黄立健、叶莉、何翠 特等奖

内蒙古大学 猫猫狗狗 多旋翼无人机自适应负载夹爪装置 吕明 张琰敏、李文静、陈欣妍 特等奖

河北科技大学 牧星二队 多旋翼无人机自适应环抱式负载夹爪装置 杨泽夏、刘东辉 殷彬荟、董康玎、高静冉 特等奖

深圳技术大学 怎么又到ddl了 多指柔性抓夹 陆建勋、李岱 祝文翰、王毅、杜雨桐 特等奖

安徽大学 雄鹰小队 舵机驱动式四连夹爪 胡娅维、琚斌 贾学成、胡超强、涂孟杰 特等奖

山东农业工程学院 飞天麋鹿 二段三指式自适应手爪 李曰阳、宋卫海 张金鹏、郭镇瑜、刘敏 特等奖

大连工业大学
凌航无人机小

队
二段式刚柔结合夹爪 宋占魁、雷越 周佳美、商佳瑶、牟昱德 特等奖

电子科技大学 电我 仿生多关节柔性夹爪 严尧 王延旭、王嘉瑞、吴梓阳 特等奖

北方工业大学 冲上云霄 仿生多节夹爪 阎红娟、徐宏海 徐澈、孙思宇、于桐浩 特等奖

内蒙古工业大学 自适应夹爪 仿生环抱自适应柔性五指夹爪 孙万利、李宗学 张勇涛、兰湘、霍俊杰 特等奖

沈阳航空航天大学 南北绿队 仿生机械爪 王路平 李坤、李毅、王永博 特等奖

桂林电子科技大学 刘勇都队 仿生夹爪 邓有为 乔哲庆、王奕轩、施汉鑫 特等奖

华南农业大学 空投战队 仿生考拉爪 夏红梅 冯海璇、李诗琪 特等奖

黑龙江科技大学 破风 仿生手爪 王昌红 李浩扬、高佳烨、秦缘 特等奖

哈尔滨华德学院 您有新的订单 仿生隼爪无人机快拆负载夹持系统 李嘉欣、薛莹 许蓝丹、郝旭东、翟成秋 特等奖



广州南洋理工职业学院 驭风逐云 仿生学夹爪 陈奕谋、罗小军 林浩楠、王婧莹、林锦鹏 特等奖

湖南工程学院 一点寒芒 仿生游隼无人机夹具设计 康眺、王晨亮 汪成荣、陈晁宇、孙慧仪 特等奖

岭南师范学院 触手可及 仿生章鱼触手无人机抓夹装置 陈小军、莫德云 谢拓宇、蒋晨豪、隋璐 特等奖

北方工业大学 啊凡提队 仿生章鱼四足夹爪 徐宏海 刘帅、孙煦博、刘润锋 特等奖

陕西服装工程学院 罡翼 仿生智握--仿生人类手指三爪夹爪设计 李艳利、姜磊 樊娅芹、闵功悦、赵佳怡 特等奖

沈阳航空航天大学 翼钳战队 仿指节式柔性夹爪 刘明瑞、王朔 宋欣来、梁天、李捷昊 特等奖

大连海事大学 飞轮队
飞创低空：自适应抓取装置三维仿真研发

设计
王庆武 姜佳锐、李璧合、权煜舒 特等奖

黑龙江农业工程职业技术大学 凌云智 飞衡‑FlyEquil 冯艳辉、吕明瑞 夏江南、张梓涛、程凯 特等奖

黄河科技学院 晴空小队 飞衡聚爪 张永学、焦欣 郭姿嘉、吴苗、程明飞 特等奖

大连理工大学 航向海宇 飞鸿擎爪 钱希兴、国峰楠 向东升、陈奕凡、姚远博 特等奖

汉口学院 随缘躺平组 飞空柔载夹持机构 范红雨、郭小伟 汤洋、陈锦、严浩宇 特等奖

桂林航天工业学院 破云 飞冥揽物无人机爪夹 王勇军、蓝彬 李章荣、郝佳音、郝鑫源 特等奖

湖南工程学院应用技术学院
无敌暴雷飞机

王
飞鸟折白梅 龚旭昱、梅杨 雷国欣、张旭、黄鹏 特等奖

西北工业大学 奶娃 飞天奶娃爪 黄英亮 陈厚睿、陈伟涛、朱俊雷 特等奖

华南理工大学 王牌牛马
飞投智夹-基于圆锥凸轮-导轨的通用型无

人机夹爪装置
蔡盼盼、徐忠阳 肖婷、李炫午、莫庆源 特等奖



南昌大学 飞云 飞云 石志新、江雄心 秦宇翔、卢宏伟、许柯 特等奖

重庆科技大学 绫地宁宁 蜂巢式连杆联动四翼包络夹爪 黎泽伦 梁伟、胡高铖、薛俊 特等奖

黑龙江科技大学 或许是我不队 凤手龙爪 杨晨升 省梦浩、宋欣怿、何文杰 特等奖

西北工业大学 蛛跃智造
伏跃捕手——基于仿生理论的夹爪设计

与仿真
王双强 孙楷峰、谢宛均、李杰 特等奖

华南理工大学 同甘苦兄弟
刚骨柔爪——面向低空运输的二段式刚

柔结合夹爪
徐忠阳、郑志军 曾鑫、彭灏轩、赵一丁 特等奖

华南农业大学 再铸荣光 哈基米之爪 姜锐、周志艳 孙博文、罗为笑、胡翔 特等奖

大连科技学院 合阔爪 合阔爪 李晶 陈泽华、秦聪、翟春博 特等奖

广州南洋理工职业学院 三维捕风队 荷瓣纹3D仿生机械爪 陈奕谋、覃卓庚 梁瑞城、林仕南、陈乐怡 特等奖

桂林电子科技大学 飞龙在天
衡力四爪——导槽联动式无人机四指包

络夹爪
邓有为 余焕松、杨秉谕、李秋凤 特等奖

北京邮电大学 红翼爪队 红翼爪 喻鹏、王朝炜 武宇超、龙雨彤、江昊鹏 特等奖

深圳职业技术大学 瞳枢 虹圈灵爪——仿生虹膜式稳控智能爪 王旭栋、李银启 林竖博、陈子钊、刘育霖 特等奖

深圳鹏城技师学院 奇想天云 环抱式玄鹰双锁爪 张敏、梁炜健 简晓晴、郑京浩、徐天麒 特等奖

兰州理工大学 启航队
黄河揽净——多模式可换头无人机夹爪

系统
高增锋、何亚丽 高靖、于顺康、姚佳鹏 特等奖

大连工程学院 慧眼智爪 慧眼智爪 李玲、张程 赵思雨、严一顺、代旭阳 特等奖

大连工程学院 才华横溢队 机枢之握 王水涛、何毅 刘军保、沈慧琳、李悦 特等奖



潍坊理工学院 熊二抓蜂蜜队 机械夹爪 李爱林、庞晓非 于进泉、韩雨婷 、陈思文 特等奖

浙江机电职业技术大学 云帆队 机械连杆夹爪 朱蔷、叶扬青 俞佳昊、冯康海、黄一鸣 特等奖

重庆航天职业技术学院 天天飞 机械爪 杨雄、朱明焰 甘志诚、田袖辉、廖平安 特等奖

中国计量大学
天际作业创新

团队
机载对称曲柄摇杆式沙包夹持投放装置 穆林娟、郑恩辉 尤楚紫、蒋宇陆、史棋滔 特等奖

暨南大学 空投小纵队 机载连杆式无人机抓取夹爪机构设计 邓凯文、牛伟龙 马乐嘉、谢金言、甄健锋 特等奖

齐鲁师范学院 小鹰队
肌腱绳索驱动仿生多指机构－-高负载无

人机夹爪
穆延琦、黄仁燕 王中一、王俊力、何向奇 特等奖

重庆三峡科技大学 智爪凌空 基于齿轮传动的自锁无人机负载夹爪 梁虎、罗强 唐茂森、李思言、余华森 特等奖

广东工业大学 飞控先锋队 基于多连杆旋转结构的同步夹持装置 梁祖红、刘建群 张阳、史家鸣、王熙博 特等奖

内蒙古科技大学
冰红茶不会降

落
基于滚珠丝杆的四连杆自锁抓取装置 陈宏杰 武怡萱、王翰、王佳鑫 特等奖

成都理工大学
天空飘来五个

字
基于金沙太阳神鸟金饰的果园采摘无人机

四爪机械夹爪设计
胡川妹、高阳 孟昕、张辰凌、牛力鑫 特等奖

上海电力大学 会飞的夹子
基于连杆传动的四指柔性仿人手无人机夹

爪
吴炳晖 张诗琪、周子圣、李森芹 特等奖

武警警官学院 超越组
基于柔性材料设计的模块化低成本负载爪

夹
武奕超、芮超伟 艾哲仪、任博越、黄耀嵩 特等奖

南京航空航天大学金城学院 芜湖起飞
基于赛项拓展的无人机双铲形矿物抓取机

构
李淑霞、苏芹 张家旭、祝羽辰、程江 特等奖

清华大学 黄队
基于绳驱半驱动结构 无人机自适应夹爪

设计
罗勇、杜平 叶翰承、吕梓瑜 特等奖

河北科技大学 牧星一队
基于双齿轮同步传动的无人机笼式环抱夹

爪装置
耿直、寇跃灵 奚彤彤、高伟、张瑞鹏 特等奖



大连海事大学 先锋队
基于鹰类肌腱传动仿生的高负载夹爪参数

化设计
孙昂 王源珩、王富豪、杨涵 特等奖

兰州理工大学 有请下一队 急救不打滑六爪神器 何天经 常奥凯、刘同研、何慧臻 特等奖

大连科技学院 Kyy 夹子大王 李晶、吕海霆 刘子恺、姬爱莹、吴淼芳 特等奖

荆楚理工学院 爪马队 腱绳驱动灵巧手 唐燕华、刘玲 冯志豪、陈可俊、陈品书 特等奖

重庆工贸职业技术学院 超级飞侠 金爪爪 栗波、詹正阳 周建瑛、聂嘉、喻伟 特等奖

桂林航天工业学院 凌云队 惊霄执爪 容坚锐、谭智诚 李阳豪、张诺、杨兴 特等奖

唐山学院 菲菲心情队 九鼎擎空——四爪型无人机载重夹爪 张帆、魏雪丽 杨鑫宇、马玉菲、秦尚杰 特等奖

沈阳航空航天大学 具身智爪 具身智爪 刘远强 方诗博、王鑫烨、范康哲 特等奖

山东农业工程学院 翼鸣惊人 聚力 张林林 朱梦涵、李秀涵、邱忠谦 特等奖

武汉大学 瑞克战队
聚爪定物——仿禽爪四指无人机抓取装

置
李敏、潘奇 魏立伟、饶佳萱、柯涵 特等奖

武警警官学院 华阳猫犬 军用仿生章鱼柔性夹爪 李卷强、赵荦明 何嘉华、王林泉、黄戍 特等奖

宿州学院 空白篇章 空白篇章 尹自信、金祖进 朱邦晖、张凯峻、王雨轩 特等奖

沈阳城市建设学院 超能陆战队
空捕・四爪镂空条纹防滑夹爪——无人

机负载夹爪
商浩、朱志全 李灯平、张雅楠、陈若馨 特等奖

武汉东湖学院 空凌智夹 空凌智夹 胡锦晖、王卉 袁珺泽、江子炀、邹佳成 特等奖

桂林航天工业学院 抓夹设计师 空钳--轻量化无人机夹持爪 宋小辉、刘宇骁 朱孟波、周杰、蒋昊林 特等奖



大连理工大学 向前 空擎·灵爪 杜巍、唐勇超 张皓宁、宋林航、袁博 特等奖

天津科技大学 机构三维 空擎—无人机智能夹投作业装置 陈丽仙、霍海涛 张嘉琪、冀汝莹、蔡巧婷 特等奖

西南科技大学 飞行日记 空擎翼爪 秦敏、唐荣 吴洪斌、杨仁杰 特等奖

山东海事职业学院 ai-lin
空隼 - 模块化增材制造无人机抛投挂载装

置
赵彦鹏、李正旭 史家承、刘天阳、徐子涵 特等奖

晋中学院 空域捕手 空域捕手 杜超、张德平 白如意、徐冠华、薛景杰 特等奖

沈阳航空航天大学 空援智爪 空援智爪 汪志超 刘泽奇、王子豪、任奋平 特等奖

甘肃农业大学 学无止境战队 空中捕手 张华 吕世勇、史欣欣、孙禄杰 特等奖

西安建筑科技大学 i坤黑粉小分 快速响应自锁机械爪 杨前、王亮亮 桑新杰、杨卓怡、翟丽英 特等奖

兰州理工大学 天空陆战队 澜捕无人机水域漂浮物抓取夹爪 高增锋、袁华智 罗宁静、朱静怡、刘雅洁 特等奖

武汉理工大学 飞飞飞 揽霄 陈文 王子炎、刘毅、杨光灿 特等奖

桂林理工大学 Mygo迈高 连杆复合运动的舵机旋转无人机夹爪装置 于雁南、严继池 王仁龙、刘鸿辉、李勇锟 特等奖

华中科技大学
猎空飞钳无人

机团队
猎空飞钳无人机 罗龙君、蔡新梅 武禹辰、奚昱平、辛昌昊 特等奖

深圳职业技术大学 青鸢组
猎空神鹰——无人机仿生鹰爪稳控抓取

器
王旭栋、李银启 陈欣怡、彭活榕、林烁 特等奖

陕西服装工程学院 智械揽航 猎空智爪 李乐乐、姜磊 陈翊翔、谢佳蒙、明洋 特等奖

沈阳航空航天大学 裂空爪 裂空爪 刘贞 方远涛、陶满、刘星宇 特等奖



暨南大学 是个人物
灵齿智握——四爪齿轮—齿条协同驱动

机械夹爪
李德平、钟承彬 陈彦欣、张槿芝、陶泽泓 特等奖

上海应用技术大学 应创5队 灵动之手 杨帅帅、李金好 肖斯霖、徐峥、黄灿斌 特等奖

武汉纺织大学 精益求精队 灵锋稳攫 杜利珍 梁卿铨、方卓然、邬芷茜 特等奖

桂林航天工业学院 果宝特攻队 灵钳巧载无人机通用夹爪 王群英、 邹爱成 杨达、韦栋宝、邓碧莹 特等奖

宿州学院 巧钳创意组 灵钳取物——无人机夹爪 金祖进、曹业迪 何承峄、丁钰阳、袁旭东 特等奖

武汉科技大学 zcy队 灵巧智柔——半柔性同轴夹爪 曹建华、刘翔 周锦荣、杨若惜、宋思宇 特等奖

南昌航空大学 隼视锐握 灵视锐握 魏宏、曾殊青 孙铭阳、张璐铭、刘扬 特等奖

东北农业大学 锐轻智夹
灵握仿生——自适应包络式轻量化无人

机夹爪
李龙海 王瀚博、程绍展、刘睿君 特等奖

广西师范大学 阿对对队 灵犀飞爪 陈林涛 苏永宝、刘日天、袁智杰 特等奖

黑龙江八一农垦大学 低空技术 灵犀平行手——无人机爪子 王福成 郑泽安、魏楹恒、孔祥宇 特等奖

河南工业大学 大飞侠 灵御四爪 张璐凡、张凡英 王振超、许华龙、杨正博 特等奖

长春工业大学 琦耀同舟队 灵縳爪 李鑫、程道文 朱耀强、张泽同、苏梓琦 特等奖

大连工业大学 飞飞必非凡队
凌衡锐爪--- 基于多连杆传动的轻量化空

投夹持装置
王午登 刘宇飞、苏非凡、吴政轩 特等奖

西南科技大学 凌空创序 凌空创序 唐荣、秦敏 明潇、瞿千茹、周燎 特等奖

兰州理工大学 再睡一会队
凌空破险——用于山体危石清理的无人

机夹爪
凌晴、周朝宾 谢元、王文卓、吕怡然 特等奖



大连工程学院 必胜客 凌空擒锐爪 马明舟 柳兴、张行知、王若霖 特等奖

重庆电子科技职业大学 凌空小队 凌空擒爪 赖仕兴 洪瑞莲、叶兰惠珠、夏正宇 特等奖

广东工业大学 不爱了对不队 凌空一握 许闯 赵圳翔、孙勤坤、曹元松 特等奖

武汉大学 一喜一 凌空智爪 李敏、潘奇 周靖尧、单子恒、陈泓冰 特等奖

大连海事大学 灵擎智控 凌空智爪——一种轻量化柔性自锁夹爪 苏杭 郑雅今、夏川浩、林彦冰 特等奖

云南国防工业职业技术学院 轻航赴远 凌虚定掷爪 徐连江、宋朝君 杨玉华、李奕杉、明旺 特等奖

河南理工大学 撕天一爪 凌云驭空 代军 杨海函、孙家兴、张晨明 特等奖

汉口学院 凌云智造 凌云智造 范红雨、徐先勇 方晓盼、习羽彦、张恩毓 特等奖

湖北汽车工业学院 别掉队 凌云抓取执行器 曹占龙、陈勇 黄傲翔、谢琴、吴晴晴 特等奖

鲁东大学 空域智创 六边形六爪夹爪 苏蕙芸、苏腾 王晓亮、阳雨霏、吕昊阳 特等奖

吉林农业科技学院 璐哥带飞 六驱环抱 无人机仿生精准投放爪 崔博、孙晓雪 时啟璐、苏钰迪、孟益铭 特等奖

大连海事大学 天空显眼包 镂空软体复合式夹爪 曹淑华、孙昂 刘畅、李佳阳、徐怡晗 特等奖

深圳职业技术大学 萌鸡小队 鸬鹚蹼足仿生柔性薄膜抓取器 王旭栋、马娜 汤咪乐、姚俊、唐乐远 特等奖

北京航空航天大学 某参赛团队 某不知名夹爪 朱德明、杜林坡 杨奕琛、韩明宸 特等奖

桂林航天工业学院 火箭队 磐石·护舱——四爪型无人机负载夹爪 李国、曹轶杰 卜声宇、徐婉恒、何灌洪 特等奖



南昌航空大学 果宝特攻队 平面四连杆结构的鹤翼钩锁夹爪 刘奋成、贾志华 李炎、曾勇波、徐静玟 特等奖

河池学院 龙江一队
契枢合钳——四指连杆自适应无人机机

械爪
邹清平 梁耀月、邓驰宇、江有茂 特等奖

西安工程大学 踏云行者 千机幻爪 陆海林、贾江涛 陈友杰、邹霞、梁耿嘉 特等奖

清华大学 红队 轻量化高性能无人机夹爪设计 罗勇、章鹏飞 蒲仁智、沈佳奥 特等奖

山东农业工程学院 阿飞队 轻量化机载机械爪系统 牛月琴 王雪莲、林祥燕、张书盈 特等奖

北方工业大学 你说的都队 轻量化快拆柔性夹爪 阎红娟、徐宏海 王允锋、刘阔、孟庆伟 特等奖

重庆三峡职业学院 三维登顶队 轻量化无人机定心智能抓取装置 张仕颖、魏向京 向廷浩、张晋嘉 特等奖

商丘工学院 三耀星芒 轻量欠驱动自适应无人机三指夹爪 段闪闪、蒋正帅 王烁宁、王海鑫、田果果 特等奖

天津工业大学
超级飞侠乐迪

队
晴空揽物 韩明、张天缘 乐昊燃、陶湛锟、李佳宁 特等奖

潍坊理工学院 百事可乐团队 晴空抓夹 李爱林、李全凯 曹昕鑫、赵悦童、史可 特等奖

齐鲁师范学院 鳌空队 擎螯·仿生蟹钳式无人机夹爪 王钰溪、任逸 王浩、王吉祥、王正旭 特等奖

广州南方学院 信号满格 擎空 裂隙行者 程浩鹏、孙晟淇 陈宇麟、胡振豪、刘嘉璇 特等奖

西北工业大学 擎空爪航 擎空爪航——无人机负载夹爪 黄英亮 高苏扬、向文皓、苌得顺 特等奖

华北理工大学 凌云数翼 擎空智爪 王彦凤 、琚立颖 尤浩宇、黄海波、张翼鹏 特等奖

广西科技大学 业路 擎爪-四指连杆式无人机负载夹爪 吴国强 周鹭、吴付业 特等奖



岭南师范学院 擎风子 擎指握风——五指仿生柔性自适应夹爪 姜微 罗江伟、练伟壕、李伟锐 特等奖

桂林理工大学 穹境先锋队 穹境灵爪-四指联动式无人机负载夹爪 于雁南、严继池 崔馨月、涂江情、方蕴哲 特等奖

辽宁科技大学 穹拓小队 穹拓智爪 吴殿昊 谢坤林、阮传鸿、雷朝珲 特等奖

中原科技学院 长空造极 韧控随夹 杜彩凤 单开心、李晴、朱新远 特等奖

中山大学 空间抓捕
柔擎智抓--刚柔耦合式齿轮连杆柔性带抓

取装置
李明洋、刘啸 张连城、李依璇、孙锐嘉 特等奖

安徽大学 战车 柔性仿生鸟爪 琚斌、刘春霞 张浩然、洪逸燊、曾俊睿 特等奖

中国人民解放军陆军边海防学院 无限卓越 柔性仿生式无人机机械爪 李朝雷、李欣格 吴一凡、梁家炫、刘钇江 特等奖

南昌大学 12345 柔性仿生四指灵巧手 李小兵、刘威 王昱嘉、邵世祥、邱文轩 特等奖

南昌航空大学 千机隼 柔性夹爪——上帝之手 应旻、赵晟 柳涛、刘晨、蓝世涵 特等奖

吉林大学
超时空的椰灰

机
柔性末端四指连杆同步夹持爪 王聪慧、张云辉 梁成武、吴子豪、刘青山 特等奖

中山大学 kk伟力 柔性自适应夹爪 胡继华 张钰炜、杨毅力、何小康 特等奖

岭南师范学院 缄默 柔云擎爪 李杞超 林子洋、郭睿煜、黄翠仪 特等奖

广西大学 fly 如来神爪 盖倞尧 刘恒、赵清帅、李春雨 特等奖

辽宁科技大学 云狩智造 锐空钳 李东华 秦浩、田怡乐、王东旭 特等奖

河北工程大学 云隼无人机队
锐隼出击—基于鹰爪钩状结构的夹爪设

计
陈亚宇、王蕊 石凡勃、卢禹璇、肖鲁程 特等奖



长春工业大学 鼠鼠搬运队 三衡云爪 李鑫、王超 张焱哲、侯皓月、李观仪 特等奖

太原科技大学 三公斤 三乐迪 白峭峰、麻豪洲 宋宇涛、李志宏、蔡锦昂 特等奖

荆楚理工学院 海底小纵队 三爪灵巧无人机抓夹 刘玲、唐燕华 汪梓欣、谭佳宜、李晶晶 特等奖

黑龙江科技大学 以终为始 三指联动式无人机负载夹爪 王平山、杨晨升 刘泽、李林霞、李雨涵 特等奖

荆楚理工学院 深藏blue 三指自适应抓夹 刘玲、唐燕华 王怡萱、潘艳婷、符晓煜 特等奖

中北大学 果宝特攻队 熵爪 靳鸿、薛艳霞 雷思仪、耿鑫欣、栗子甜 特等奖

西安建筑科技大学 星宿猫
十字桁架镂空轻量化机载四臂同步夹持执

行机构
杨前、王亮亮 马梓豪、郭思盈、路洲 特等奖

泰山职业技术学院 凌云星枢
时变环境下无人机鲁棒性抓取投送系统设

计
张晔、聂继康 刘栩源、吕继鑫、马宸皓 特等奖

黄河科技学院 飞爪 噬菌体式夹爪 焦欣、韩东艳 熊昕杰、冯运展、董长胜 特等奖

成都理工大学 手心手背 蜀韵飞爪，空竞未来 易姗姗 张康佳、曾佳欣、刘洋奇 特等奖

沈阳航空航天大学 数翼凌空
数翼凌空——基于三维数字化仿真低空

竞技无人机
赵凌康 闭善开、张羽桐、张一鸣 特等奖

中国人民解放军陆军边海防学院 戍边钢钉
数智低空  决胜未来——快拆式机械爪设

计
余泽健、金伟余

艾山·阿布都艾克然木、玉
山·阿布都艾克然木、热依
木别克·齐合斯

特等奖

大连海事大学 智能飞控队 数智低空无人机夹爪的三维仿真设计 陈余庆 施奕菲、孙浩哲、曹嘉莹 特等奖

鲁东大学 没有如果 数智飞爪-无人机负载投送夹爪设计 谭鲁志、董晓明 刘正阳、曹继水、宋宝森 特等奖

河北农业大学 老子说得队 数智柔翼低空投放抓夹装置 史建超、成立峰 阚睿涵、缴良海、赵蕾 特等奖



湖南涉外经济学院 行行特攻队 双舵机驱动三指仿生夹爪 谭文平 邓美龄、许仕航、谭雨平 特等奖

沈阳航空航天大学 夹氪三人组 四瓣同步抓夹 栾美娟、张雪 胡子涵、赵越、严为夷 特等奖

西安工程大学 摇落月 四角海星超能爪 杨根、刘宇程 姜志博、何宇洋、徐卉鑫 特等奖

上海工程技术大学 泽迪 四擎煞 周虹、曹达敏 邹东、耿娴瑞、施宇杰 特等奖

重庆工贸职业技术学院 OTTO 四向联动爪 詹正阳、樊伟 鄢鑫潍、秦冉、曾广友 特等奖

西安建筑科技大学 做什么都队 四向自适应机械爪 杨前、王亮亮 杨沛忻、曹瀚萱、李卓瑾 特等奖

广西大学 四象擎云队 四象擎云 SX-4C 梁科 程启康、罗昱、胥寒 特等奖

汉口学院 bulu队
四象同步—低空精准投放执行器设计说

明书
范红雨、袁诗瑶 夏灿辉、苑鸣致、卢山 特等奖

重庆交通大学 创享未来 四爪仿生夹持器设计与仿真 杨金 王伟轩、向清华、任相宇 特等奖

阿坝师范学院 求知探索队 四爪仿生螳螂自锁式夹爪 米帅、谢继杨 曾富桂、杨梓瑞 特等奖

内蒙古工业大学 智飞向未来 四爪连杆机械夹爪 李宗学、孙万利 范轩、史宇超、李昊阳 特等奖

重庆工贸职业技术学院 凌云驭空队 四爪连杆式无人机自适应夹爪 汤泽容、林嘉玉 张枝达、刘兴愉、程航 特等奖

天津仁爱学院 海河 四爪联动 智装未来 庞国楹、杨岳娟 董恩奇、时沐秋、陈文静 特等奖

暨南大学 冲冲冲 四爪联动·精准抓取 钟承彬 刘秋爽、车秋月、李宇航 特等奖

鲁东大学 星途问鼎队 四爪式无人机夹爪 王明斌、董晓明 王煜霖、安薪蕊、王腾锐 特等奖



西北工业大学 翱翔到家 四爪式无人机智能夹爪 黄英亮 曾清远、马意涵、熊劲杰 特等奖

南京航空航天大学金城学院 云端筑梦队 四爪同步连杆夹持机构 刘丽娜、张芹 阮承宇、任家维、郝施娜 特等奖

鲁东大学 浅尝小分队 四指同步仿生柔性夹持机械手 董晓明、苏蕙芸 吕子晗、张效源、宋畅硕 特等奖

深圳大学 点线面
隼爪——低空精准投送多连杆自适应柔

性夹爪
李土艳、范雪 陈俊艺、吴宇杰 特等奖

洛阳理工学院 创客队 泰山陨石坠 朱德荣、侯少帅 王强、苏彦石、董天润 特等奖

大连工程学院 小飞侠来喽 螳索 —— 多功能仿生无人机挂载抓夹 杨状、李默冉 张瀛文、杨铭喆、兰蔚垚 特等奖

天津仁爱学院 从容应队
天工巧掌 —— 无人机载欠驱动五指仿生

机械手
吴国鹏、赵有鹏 陈炫宇、吴文超、孙海波 特等奖

重庆电子科技职业大学 天工数造组 天工数造无人机 徐凤娇 吴颖、黄鑫澜、赵渝 特等奖

岭南师范学院 翼起闪耀 天擒 李杞超 叶鹏辉、戴宗胜、刘雨彤 特等奖

河北科技大学 牧星三队 天擎捕爪-无人机抓取机械爪 奚乐乐、刘佳 唐学、孙禹、秦懿嘉 特等奖

重庆电子科技职业大学 天哨科技 天哨机械爪 陈世江 宋祖俊、刘德利 特等奖

兰州理工大学 云翼拓空 天枢 周朝宾、何亚丽 苏晓波、李中锁、仇朝峰 特等奖

广东建设职业技术学院 墨家巨子队 天枢攫机——四指联动镂空钩爪 张楚锋、宋皓轩 林庆鑫、陈雨轩、周伟豪 特等奖

洛阳理工学院 洛霄营翼 天枢灵握 布占伟、许艺萍 李一卓、许振龙、李世臣 特等奖

天津科技大学 瑶光队 天枢星图 陈丽仙、霍海涛 周鑫然、刘书阁、于士皓 特等奖



黑龙江职业学院 天握 天握—-高负载无人机夹爪 谭延宏 孙睿泽、刘海洋、汪可心 特等奖

吉林大学 呆萌兔 天握凌云：空梭式无人机并联夹爪 张云辉、裴永臣 郭思彤、王瑞涵、徐东锐 特等奖

西南科技大学 拓维建模 托抱式四臂夹爪 景峥、富裕 冯一函、吴至远 特等奖

河南工业大学 制图大手子 稳擒固爪 唐静静、张璐凡 朱子轩、黄文涛、郭二华 特等奖

西安工业大学 水清木华 稳抓致远——无人机抓夹 万宏强 付玉、杨航、冯思语 特等奖

华南农业大学 瓮中捉鳖 瓮中捉鳖——智能机械爪 姜锐、周志艳 刘梓博、林键沁、欧媛珍 特等奖

北华航天工业学院 叁匠 涡翼灵爪 杨宏宇、杨玉琳 张桢翊、王贺、王欣颖 特等奖

荆楚理工学院 飞行雪绒 蜗杆驱动柔性末端机械爪 刘玲、唐燕华 刘国昶、吴宇浩 特等奖

广西大学
给我玩玩你的

夹爪
蜗联稳擒-自锁自适应无人机负载夹爪 李岩舟 陈达、王筱琛、颜思浓 特等奖

北京邮电大学 无情铁爪 无情铁爪 喻鹏、李端玲 王圣尧、梁楚仪 特等奖

华南理工大学 飞升队 无人机齿轮齿条传动欠驱动夹爪 杨林丰、鲁忠臣 毛雄广、赵智博、陈烁 特等奖

广西城市职业大学
云途数智飞创

组
无人机大行程六爪同步抓取装置 温盛宏、谢福熹 潘海忠、叶伊丽、覃艳丽 特等奖

太原科技大学 动画表情 无人机多连杆翻转抓取系统 成俊秀、杨杰 张超、李锦程、马易成 特等奖

山东农业工程学院 星翼低空 无人机负载夹爪 夏甜甜、张兆雪 杨昌豪、秦兆瑞、郑子怡 特等奖

辽宁石油化工大学 云间飞客 无人机负载夹爪 柳青 石涵、杨天笑、王瑞琦 特等奖



华南理工大学 大鸟队 无人机负载柔性夹爪装置设计 曹雪璐、杨林丰 胡睿潇、张馨月、李一林 特等奖

重庆城市职业学院 春雪 无人机负载抓夹 董超、罗钟梅 黄雨萱、郭慧琴、张旭 特等奖

沈阳航空航天大学 ZeroSpace 无人机负载装置 魏闯、胡爱玲 常惠壹、李兆峰、毕家明 特等奖

中南大学 加油必胜队 无人机负载装置创新设计 谢广亨 陈飞宇、徐子桐、于鑫 特等奖

陆军航空兵学院 低空利剑 无人机机械爪 裴鑫、张伟建 孙志伟、陈升远、马天鹏 特等奖

广西大学 广西最终兵器 无人机机械爪 莫帅 孙浩然、周麟凤、黄宗培 特等奖

山东农业工程学院 都挺队 无人机机载作业机械爪 侯大平 丁淑淇、鹿叶开、满文书 特等奖

邢台应用技术职业学院 炸机最狠的队 无人机夹具 樊耀武、王丹蕾 邹涛旭、张延龙、贾志晨 特等奖

山东大学 扶摇 无人机夹爪 韩家桢、朱振杰 韩丽萍、邓仁治、张宇轩 特等奖

北方工业大学
智航仿真工作

室
无人机夹爪 徐宏海、阎红娟 孙浩翔、李雨霏、刘孟琛 特等奖

唐山学院 拓维 无人机夹爪 陈曦、李伟建 韩泽基、荆一鸣、孔祥哲 特等奖

哈尔滨理工大学 AIR 无人机夹爪 石春源 洪德吉、李一繁、陈逸杰 特等奖

江汉大学 ZDJD 无人机夹爪 周建、万宇杰 刘熠昂、陈垠澎、王皓铭 特等奖

重庆工贸职业技术学院 乘风翼 无人机连杆式自适应机械夹爪 林嘉玉、陈福荣 汪华超、杨婷婷、王怀禎 特等奖

深圳职业技术大学 次元涡卷缚灵 无人机柔性仿生章鱼夹爪设计 王旭栋、梁松峰 彭华宇、王泽豪、耿泽楚 特等奖



荆楚理工学院 宏图山河队 无人机柔性灵巧爪 刘玲、唐燕华 管志成、蒋泽睿、胡昌峰 特等奖

河南工学院 磐攫 无人机三瓣包络式夹爪 付靖 江语轩、高畅、崔畅 特等奖

辽宁科技大学 旺旺队 无人机三爪夹爪 任彪 李金洋、樊建涛、陈振彪 特等奖

山西电子科技学院
闪电尧风知行

队
无人机三爪同步连杆抓钩 左鹏、张凯 郭旭华、徐嘉炫、童昶杰 特等奖

吉林农业科技学院 凌云飞控 无人机树蛙仿生夹爪 张秀芳、魏占胜 张凇、孙宇卓、蒙佳瑶 特等奖

天津仁爱学院 祖国的花朵 无人机四爪臂夹爪夹取装置 古丽、陈晔 宋尚轩、许斌 特等奖

山东农业工程学院 布席风行 无人机四爪齿轮齿条自适应抓取机构 李芹、牛月琴 张卜天、袁世豪、席悦琦 特等奖

阿坝师范学院 183 无人机四爪夹抓取装置 米帅、谢继杨 魏万婷、徐健倩、代云菲 特等奖

重庆交通大学 落子飞航 无人机四爪式机械夹持器设计与实现 杨金 胡韵函、王伟轩 特等奖

武警警官学院 御风小队 无人机载仿生抛投夹爪 蔡明浩、赵旦 朱秦、潘郑、张驰 特等奖

桂林航天工业学院 嘴棒德队 无人机智能机械爪抓取系统 宋小辉、刘宇骁 朱永卿、刘世杰、卢新毅 特等奖

海南大学 勇攀高峰 无人机抓投装置设计 颜子钦、文伟 龙玮、梅枝繁、王梓义 特等奖

黑龙江职业学院 龙江组 无人机自适应负载夹爪装置设计 谭延宏 马文轩、李秋海 特等奖

山西通用航空职业技术学院 雷霆战队 无人机自适应柔性投送夹爪 白宇昊、符文林 杨璞瑾、郑舒淇、张亦博 特等奖

武汉理工大学
无人机南北沙

袋
无人南北沙袋 韩明兴、黄海 杨熔基、杨昕曈、黄俊杰 特等奖



黑龙江工程学院 LastHorizon 霄航智爪 精准执运 段成燕、周威 刘冠阳、吴威、郑延强 特等奖

西安工程大学 快乐造梦队 小型物流空投无人机搭载钩爪 支双双 李绘侨、杨鲲觎、毛永康 特等奖

大连科技学院 小智 小智 王亮、于小娟 赵子龙、宋洋、王立洵 特等奖

山东大学 械翼凌锋 械翼凌锋 韩家桢、朱洪涛 唐明宇、曲梓铭、李丹豪 特等奖

北京交通大学 牢大队 星核飞控  钳驭长空 宋志坤 林睿佳、胡圆浩、张泽源 特等奖

北京邮电大学 有请下一队 星轮柔爪系统 喻鹏、王朝炜 许庭彰、夏萱宸、王辰易 特等奖

南昌航空大学 螺丝拧的牢队 星驱三爪自适应机械夹爪 应旻、赵晟 王美芝、陈燕、曾梓恒 特等奖

武警警官学院 无人小队 星枢四爪机械手 孙晓舟、孙建营 李泽嘉、陈昊楠 特等奖

重庆水利电力职业技术学院 逐空 星枢五爪 焦键、田晓红 钟俊豪、赵彩淋、杨臻辉 特等奖

东北农业大学 玄鸟天策队
玄鸟天策——无人机智能负载夹爪创新

设计流程
郭丽峰 陈嘉禾、汪金森、何孜菡 特等奖

华南理工大学
干饭躺赢对不

队
旋擎智爪——基于曲线槽-导轨联动的四

爪同步夹持装置
徐忠阳、蔡盼盼 李彦明、张梓轩、廖星伊 特等奖

重庆城市职业学院 深蓝 旋枢攫爪 自旋式空域抓取模组 张芷茜、文家俊 李杰、李金泰、王相予 特等奖

湖南工程学院应用技术学院 旋翼先锋 旋翼先锋 张何、钟翔 刘奕暄、寻弄璋、李硕 特等奖

武汉纺织大学 神猪一手 血魔之怒 罗凯、杜利珍 冯传胜、付锦智、吏静灵 特等奖

沈阳航空航天大学 一抓一个准
巡霄“执”物——快装四向同步机载智

能夹爪
王路平 李恩泽、高韵淏、刘茗湛 特等奖



广东工业大学 回家吃饭 一种基于低空经济无人机的夹爪结构设计 欧伟程 黄敬知、李镇星、陈毅凡 特等奖

大连海事大学 翼飞冲天 翼飞冲天 孙昂、曹淑华 王雨昂、陈彦君、刘欣晨 特等奖

山东农业工程学院 翼飞冲天队 翼飞冲天队 牛月琴、钮小坤 赵一帆、郭书豪、王晓艺 特等奖

太原理工大学
匠坊2605-翼构

长空
翼构长空-无人机智能夹爪 徐震寰、程敏 曾舒平、张宇辰、路滨豪 特等奖

大连海事大学 飞翔远航队
翼虎机枢—

四向仿生自适应无人机智能机械爪
孙昂 邓懿宸、徐未未、韩一鸣 特等奖

江汉大学 从容应队 翼启低空 何思宇、傅耶翔 任天涯、宗迪、鲜哲然 特等奖

岭南师范学院 游龙飞爪 游龙飞爪 梁燕飞 梁权、苏健烽、宁云凤 特等奖

武汉纺织大学 绝不骄傲 有拘有束 杜利珍 潘嘉辉、雷天宇、邵德雄 特等奖

西安工程大学 葫芦娃 又是葫芦娃队设计的爪子 林何 张可乐、段许鸣、周佳蕊 特等奖

山西电子科技学院 闪电云月 月绽繁花-六瓣仿生抓取机械手 吴越、李云亮 范明豪、曹雨婷、王宇璇 特等奖

成都理工大学 恐鸟队 云端巧手 曾兵、胡波 张涛、谢佳衡 特等奖

华北理工大学 云端擎爪 云端擎爪 琚立颖、王彦凤 郭振杰、韩世潮、陈萨恩 特等奖

河南工业大学 长空智造 云鹗飞攫 张璐凡、刘晓 郭恒睿、许奕豪、白春宇 特等奖

山东大学 云霓鹰爪 云翎翼爪 韩家桢、朱振杰 杨松、李晨航、赵鲁昊 特等奖

山东农业工程学院 晚得ful 云擒 刘振、殷萌 纪怀志、刘书航、李芳文 特等奖



沈阳航空航天大学 云擒 云擒 栾美娟 李仕博、杨博、丛煜霖 特等奖

重庆工业职业技术大学 先锋队
云擒爪 —— 丝杆齿轮驱动四指无人机负

载机械爪
蒋小娟 窦荣、汪梦涵、姚琰烽 特等奖

东北农业大学 大大怪 云擎·四爪向心稳投式无人机负载夹爪 李龙海 肖灵燕、肖紫萱、姜渤 特等奖

河南工业大学 云阙攫锋 云阙攫锋-无人机夹爪投掷装置 张璐凡、刘晓 陈翔翔、李闻林、刘俊河 特等奖

北华航天工业学院 凌云拓空队 云枢承物 刘一飞、肖雨 俞费儿、何一睿、田梓钰 特等奖

湖北文理学院理工学院 飞鹰小队 云枢擒爪 程俊斐、况翔 谭学鋆、陈成、黄芳硕 特等奖

哈尔滨工业大学 云枢擒物 云枢擎物——无人机柔性仿生抓取装置 曾昭阳、马睿 张鸿宇、王诗淇、刘茁森 特等奖

西安工业大学 云途队 云途爪 万宏强 杜紫阳、唐明鑫、赵瑞雪 特等奖

南昌大学 凌云数智战队
云纤掌 —— 六舵机绳驱 11 自由度无人

机柔性灵巧负载手
吴欣桐、杜兴 何龙雨、蒋添羽、文俊涛 特等奖

桂林航天工业学院 宇宙警备队
云翼柔爪 ——无人机机载柔性抓取机构

设计
徐道芬、李仁锁 杨程超、刘健、赖栋良 特等奖

大连工程学院 云翼隼钳 云翼隼钳 杨状、朱志刚 张博文、张馨予、陈思媛 特等奖

武汉东湖学院
猛猛上分突击

队
云翼智钳 王卉、赵强 郭衡、刘梓阳、张佳乐 特等奖

暨南大学 ur name 云掌 钟承彬 王曦瑶、林海威 特等奖

武汉东湖学院 逐光战队 云爪捕手 王卉、胡锦晖 杜隽瑭、陈俊宏、王鑫昊 特等奖

榆林大学 撞运 摘云爪 刘奋军、张春阳 杨佳霓、谭鹏、曹世航 特等奖



上海工程技术大学 夹到就是赚到 爪到擒来 曹达敏 张占涛、李林睿、张润泽 特等奖

哈尔滨铁道职业技术学院 铁翼先锋 爪定乾坤 李春付、蔡向龙 孙嘉辰、刘宇翔、赵子昂 特等奖

湖南工程学院应用技术学院 传说之下 爪子 刘伟成、张琛 王明康、蹇鑫雨、陈佳豪 特等奖

韶关学院 123 之手 黄宁、龙慧 李明豪、邓浩春、陈海鑫 特等奖

苏州科技大学 贝利亚大王 支架式同心夹爪 任坤 、朱其新 刘淳淳、任俊杰、宋宇飞 特等奖

太原理工大学
匠坊2602-掷在

必得
掷在必得——基于柔性结构的无人机负

载夹爪设计与精准投掷系统
徐震寰、程敏 董鹤鸣、朱晗硕 特等奖

长春大学 温彻斯特小队
智控三爪联动抓取机构的数字化设计与

3D打印实现
杨晓东、王丽丽 姜汶成、丁建成、杨清琪 特等奖

武汉理工大学 凌空爪 智柔灵爪 陈云、胡楷雄 田季泽、岳新宇、宋佳瞳 特等奖

甘肃农业大学 低空飞翔队 智投一号——无人机智能夹爪系统 李红岭 乔明开、靳智华、崔晓东 特等奖

南昌航空大学 IEE
智稳随夹---一种柔性力控高自由度自适

应仿生夹爪
孙海俊、魏宏 刘佳丽、潘子铭、韩屹达 特等奖

西安建筑科技大学 低空无人机
智爪凌空---基于曲柄连杆的无人机负载

夹爪
杨前、王亮亮 任树旺、张雨晨、李明轩 特等奖

山西大同大学 螺丝钉
中央直驱耦合鳍条效应的三指弧面包络柔

性负载夹爪
许秀文、王永爱 安炳丞、董亚轩、马钰恒 特等奖

福州大学 板烧麦旋风 重明无人机机械爪 林华 陈嘉磊、徐敏悦、李思乐 特等奖

黑龙江科技大学 逐空造梦
逐空造梦-三爪联动直驱式无人机精准投

放夹爪
马彩凤、程晓波 刘慕麟、任明哲、王畅 特等奖

西安工程大学 机械动力队 逐翼少年 张代聪 孔宇康、吕文博、罗俊豪 特等奖



大连科技学院 再也不赶ddl 抓取装置 陈昌华、张思宇 曹恩光、张睿颖、纪雅茗 特等奖

广州南方学院 自然醒 自然醒 程浩鹏、孙晟淇 黄子维、李俏采、吴怡慧 特等奖

四川轻化工大学 追梦打工人队 自适应包覆式仿生多指机械手 石艳 陈栋梁、刘诚信、尹胜涛 特等奖

四川轻化工大学 小飞侠 自适应抱取夹爪 石艳 刘天翔、彭昊、罗彦虹 特等奖

西南科技大学 叽里咕噜队 自适应仿生稳定夹爪 景峥、张玉奇 黄家宝、王茂桦、汪宏伟 特等奖

鲁东大学 青禾队 自适应偏心补偿柔性抓取投掷一体机 董晓明、苏蕙芸 庞皓冉、万荣升、李佳益 特等奖

清华大学 蓝队 自适应柔性末端无人机夹爪 罗勇、陈开峰 谭文煦、高原 特等奖

南昌航空大学 擎爪破局  鳍射·视触灵爪 应旻、徐长英 石冬林、郭鑫 、彭子阳 一等奖

苏州科技大学 胖猫
"刚柔并济“——双阶联动式仿生复合末

端夹爪
谢鸥、任坤 赵一鸣、张天豪、姜旭豪 一等奖

宿州学院 锚定目标
‘’制‘’空——一种多功能抓取柔性

爪
尹自信 赵安迪、方明亮 一等奖

西北工业大学 翱翔蹈佳 “翱翔蹈佳 · 云擎天爪” 黄英亮 卫佳喆、李学哲、周墨涵 一等奖

珠海科技学院 承泽禾启
“承泽禾启”——搭载多旋翼自由度仿

生手自适应结构
苏思诺、崔斌 黄文湧、陈泓宇、曾铖源 一等奖

岭南师范学院 触手可及 “触手可及”无人机柔性三爪智能夹爪 李卫 郑德鹏、庄堉洋、钟明峰 一等奖

沈阳航空航天大学 低空战舰
“低空致胜”——一种通过3D打印实现

的实用性夹爪
赵凌康 高睿、邵宏炜、石广伟 一等奖

暨南大学
智科无人机
UpUpUp

“飞羽智擒”——单绳索欠驱动柔性仿
生鸟爪

李德平 梁泰然、陈楷迪、邓韬 一等奖



内蒙古工业大学 25K “风息”柔性夹爪设计 孙万利、李宗学 靳熙恺、王成祥、杨浩冬 一等奖

甘肃农业大学 无敌旋风战队 “锋爪” 冯斌 马浩、武智疆 一等奖

苏州科技大学 奶龙大王 “灵隼”——无人机抓取装置设计 任坤、谢鸥 董茹、许纤纤、毕航 一等奖

广东建设职业技术学院 新建文件
“丝杠中枢”——高适配无人机连杆式

物流机械爪
张楚锋、潘德咏 田珈雨、陈运涛、卢柏兴 一等奖

山西电子科技学院 闪电尧行
“云擒”——自适应无人机多连杆智能

爪
王康、马振兴 王顺、张向阳、区咏仪 一等奖

河北科技大学 牧星四队 “云隼” 刘佳、奚乐乐 田少华、王丽婷、吴士萱 一等奖

中国农业大学 8级钳工5 8级钳工6 尹宜勇 魏兰沣、卢爽、秦鹏 一等奖

广州科技贸易职业学院 逐梦 GKM-J1 刘凯鸿、黄文杰 陈威文、朱梓谦、叶子健 一等奖

武汉纺织大学 105°的你 kkll 沈敏、罗凯 曾宇、何知林 一等奖

太原理工大学 匠坊SkyRose ROSE 郝俊青 丁浩然、武刘硕、朱风顺 一等奖

山东大学 T1 T1队伍无人机机械爪 韩家桢、朱洪涛 杨彬煊、王潇、隋礼德 一等奖

沈阳工程学院 管综先锋 八爪凌空一无人机仿生柔性机械爪 宋英茜 孙久淳、曾泉智、张喜源 一等奖

湖南涉外经济学院 天上的大海 白色爪子 刘琥 欧阳亮、孙习文 一等奖

北京交通大学 白鹰无人机 白鹰无人机 宋志坤 李尤、费嘉述、黄韬略 一等奖

天津仁爱学院 苍穹智爪 苍穹智爪 吴国鹏、赵有鹏 汪鑫禾、魏思梦、曹旌 一等奖



广西大学 小鸡队
苍鹰之握——仿生鹰爪式多指包覆机械

爪
梁科 汪诗琪、任昌递、陈诗奕 一等奖

山西大同大学 娃哈哈 超能战爪 高宇龙、冯巧丽 朱治锜、李梓贺、李泽梁 一等奖

中原科技学院 奋进队 齿槽联动同步三指夹爪 边军、宋占锋 钟靓、朱梦涵、赵江存 一等奖

浙江机电职业技术大学 虹爪小分队 齿轮齿条同步四爪抓取器 叶扬青、杨天玲 郑翔宇、朱相宇 一等奖

暨南大学 垂云拓爪 垂云拓爪 陈韶鹏、邓凯文 刘一正、陈芷佳、蒋旺泽 一等奖

山西大学 天穹矩阵
搭载自适应夹爪的无人机作业负载装置设

计
刘芳 苗思彤、王妍菲 一等奖

珠海科技学院 鹰隼 大恶轩机械爪 何劭昶、王龙洋 陈汝锷、劳大星、黄梓轩 一等奖

重庆交通大学 666
单舵机齿轮 - 连杆双指同步无人机负载夹

爪
曹跃杰、黄中桓 杜楷、苏细武、吕成 一等奖

山东农业工程学院 对对队 单源驱动多关节联动自适应无人机抓夹 张省 刘子晖、王卓佳、石俊华 一等奖

桂林航天工业学院 对对 单自由度四指并联杆包络夹爪 陈志、宋小辉 张浩城、杨志炎、庞俊杰 一等奖

辽宁科技大学 驰械队 低空经济无人机夹爪 汪洋 刘贝、门丽君、王青云 一等奖

苏州工学院
低空经济实验

小组
低空经济无人夹爪装置介绍 张伟、马家欣 姚昱飞、常海、廖兆阳 一等奖

河北农业大学 握住未来 低空灵爪 张素 许致远、马晓萱、王楠溪 一等奖

宿州学院 gogogo 低空无人机多功能抓取机械爪 金祖进、李飞 汪星宇、江玉洁、赵智成 一等奖

重庆三峡科技大学 纵空 低空无人机夹爪 张益维、罗强 刘皓元、徐晨鸣、王延铭 一等奖



广东理工学院 无上魔龙 低空无人机夹爪 杨斌、彭广英 郭洪玮、方湘超、陈骏达 一等奖

中南大学 carry说得都队 低空无人机夹爪机械设计 徐健 陈冠睿、林炜楷、张传胜 一等奖

山东农业工程学院 金平欢队 低空无人机笼式抓取机械爪 李曰阳、宋卫海 朱胜金、王易平、杨溢欢 一等奖

北京交通大学 万象垒筑 低空无人机设计仿真与竞技大赛 张子一 吕欣怡、陈煜、魏贡昊 一等奖

汉口学院 西红柿炒鸡蛋
低空无人机四指同步齿轮齿条驱动投放装

置
范红雨、王涛 赵振洋、王明磊、张胤嵩 一等奖

沈阳航空航天大学 凌风执爪 低空无人机中心驱动协作式抓取装置 王路平 陈子杰、李贺、鲍鑫宇 一等奖

南昌交通学院 drone起云涌 鼎力相爪 余卓骅、刘乐平 谢依萌、林传博、阙子轩 一等奖

广东工业大学 兜云者 兜云爪 刘建群、梁祖红 陈立、杨威 一等奖

重庆科技大学 不队 多旋翼无人机抓投负载夹爪装置 黎泽伦 张青松、喻然、王鹏 一等奖

上海工程技术大学 无差别攻击 舵机驱动多瓣式球形包络抓取机械手爪 杨慧 彭浩然、徐景程、张陆巍 一等奖

晋中学院 智柔飞手 二段三指自适应柔性负载夹爪 杜超、马腾 高清乐、曹渲强、张天率 一等奖

深圳鹏城技师学院 虎吧 仿壁虎爪 张敏、张俊 杨焕佳、何家葆、熊葆森 一等奖

华东理工大学 翼爪队 仿生机械手指关节夹爪 殷勇辉 张涛、宋玉玺、杨雅婷 一等奖

宿州学院 睡了么 仿生三指无人机夹爪 尹自信 刘俊保、骆美美、周新宇 一等奖

柳州职业技术大学 吊五大豆 仿生四儿载荷拟取系统 韦晓妮、张颗星 蒋佳利、刘洁 一等奖



西安工业大学 飞爪特工 仿生无人机抓投装置设计 万宏强、姚敏茹 徐锦昊、刘卓、张乐怡 一等奖

大连海事大学 自由飞翔 仿生鹰爪式无人机夹爪 孙昌国 李昊晨、阮逸、陈庆宇 一等奖

沈阳工业大学 逐空柔爪
仿掌擎空 —— 基于齿轮-连杆传动的低

空无人机拟人抓取夹爪
郑福勇、徐磊 童自远、曹锐、李宇晴 一等奖

辽宁科技大学 妙脆角 飞创智能夹爪 杨海吉 陈雪亮、余浩铭、孙晶晶 一等奖

武汉大学 XZZ
飞擎巧手-一种仿生四爪联动式无人机夹

爪
李敏、潘奇 徐佳琪、邹家伟、张馨予 一等奖

西安工程大学 飞钩先锋队 飞握 杜静、刘宇程 杨沛晨、李锦浩、柳振宇 一等奖

山东师范大学 好运连连队 飞爪凌云 邢益波 杨雨果、王爱媛、项子涵 一等奖

晋中学院 newnew队 飞爪一号——无人机多功能拾取装置 杜超、李春林 江浩宇、高文彪、张栋锋 一等奖

哈尔滨工程大学 风驰飞翼 风驰飞翼 宋洋、肖笛 闫涵、连德昌、何通 一等奖

南昌大学 风禾 风禾 刘海涛、吴晓建 张家豪、俞晓言、张荣鑫 一等奖

兰州理工大学 智航队
风桁合握——轻量化低空无人机智能抓

取爪
管伟瑾 梁家岩、李英杰、王仲一 一等奖

武汉理工大学
武理无人机小

队
风之爪 苏秀芝、陈文 刘泽宇、郭胡子烨、曾钏洋 一等奖

河北大学 勇往直前队 负载先锋 王辉 徐华阳、张涵 一等奖

重庆水利电力职业技术学院 飞械构境
复合减速传动的同步自锁夹爪——无人

机夹爪设计方案
陈佰江、陈毅龙 何雯、代银涛、丁海洋 一等奖

山东师范大学 天天向上队 刚爪翔翼 郝艳 王舒、闫茗钰 一等奖



武汉理工大学 高空蓝天捕手 高空蓝天捕手 谢强 王振、宋代淼、蒋庭芳 一等奖

暨南大学 飞基米 高支撑型刚柔耦合四爪负载夹爪 李德平 葛宗锐、冯浩恩、韦翔 一等奖

大连理工大学 云翼制造 衡锁·轻量化无人机自锁夹爪 薛冰、钱希兴 郭子昱、梁晰月 一等奖

华南农业大学 ZSKY 环抱式齿条传动结构多指联动柔性机械爪 张亚莉 卢洁莹、陈毅泓、丁敬淞 一等奖

南京航空航天大学金城学院 凌云队 环筒擒爪 杨雯雯、李好学 周若彤、陈秀超、党家骐 一等奖

黑龙江科技大学 环御凌空队 环御凌空—无人机多自由度仿生夹爪 徐益民 曲靖、贺圣文、赖泉江 一等奖

华南农业大学 深藏BLUE队
基于FDM与仿真优化的四爪托释式刚柔

耦合无人机负载夹爪
王在满、何剑飞 李雅萱、柏建文、张艺馨 一等奖

山东农业工程学院 吴彦祖队
基于阿基米德对数螺线 --仿生卷曲结构

无人机负载装置
褚亮、宋卫海 孔令东、魏冉、甄怡敏 一等奖

甘肃农业大学 甘201 基于八爪鱼原理的无人机夹爪 张扬 梁斌斌、杜鹤、蒋挺勇 一等奖

武汉理工大学
空攫无人机夹

爪
基于齿轮—齿条传动的无人机四爪联动

机构
韩楚、鲍开美 赵子越、李文涛、王鑫源 一等奖

广东科技学院 青芒IT队
基于仿生渐进包络与多关节解耦驱动的无

人机负载系统
李晓彬、王茹霞 林靖峰、吴佳敏、叶盈 一等奖

沈阳航空航天大学 蟹蟹小队
基于仿生蟹钳与偏心设计的 无人机夹爪

结构设计
赵凌康 吕炘琦、白林峰、吴悦楠 一等奖

河北科技大学 牧星五队 基于双齿轮传动的无人机夹爪结构设计 孟宾、刘东辉 马瑞策、高欢、李筱萸 一等奖

西南交通大学 啊对对对
基于四旋翼无人机负载装置的电气系统设

计
陶海东 周奕凯、陈波、王荣言 一等奖

天津仁爱学院 鑫予天工
基于拓扑优化与人指 - 鸟爪仿生融合的三

段式柔性夹爪
古丽、马超 朱浩予、徐鑫远 一等奖



桂林理工大学 桂岭工研
基于图传-激光协同定位的 模块化无人机

四爪铲托式抓取装置
严继池 郭子源、罗陈湘北、郑浩岩 一等奖

大连海事大学
SW2025遇到
问题需要关闭

基于蜗杆驱动的平移包络式夹爪 李杰 王博闻、周奕然、贾丹如 一等奖

中央民族大学 民大一队 夹控一体--无人机负载与飞行实操赛 王帅 秦楚雯、王子琦、肖润杨 一等奖

大连海事大学 海疆凌云 简构凌云——极简高效自适应机载夹爪 孙昂 王鹤颖、方菲、胡畔 一等奖

天津工业大学 安澜 简擎 韩明、张天缘 李彬仙、蒋俊宇、刘锦钰 一等奖

重庆三峡科技大学 凝爪制造
腱合四擎——肌腱+外骨骼双驱动仿人柔

性机械爪
罗强、吴光杰 谭超、陈嘉豪、王昕怡 一等奖

湖南工程学院应用技术学院 锦绣云爪 锦绣云爪 王慧磊、喻汉夫 刘付建、杨乐、邓文棋 一等奖

广西大学 菜菜不菜队 锯齿活塞联动夹爪 陆冠成 李义瑞、沈星宇、汪一民 一等奖

唐山学院 借过一下 聚力钳工 张帆、郭彩玲 侯健翔、钱琦榆、魏瑞彤 一等奖

甘肃农业大学 智造队 聚握四爪 刘柯楠 井雨、李萌、刘雨晴 一等奖

上海工程技术大学 深藏不露 开心家家乐 项阳、冷星环 黄宇鸿、高飞、姚田毅 一等奖

辽宁石油化工大学 低空拓途小队 空台抓袋投物装置 佟洪波、柳青 孙志豪、石佳玉、王贺澎 一等奖

南昌大学 AAAAA队 空行者——无人机夹爪结构 黄凯、谢贤达 张皓岚、杨轩、刘浏 一等奖

山东农业工程学院 大角牛 空域助手 —— 机载小型四指夹持夹爪 刘振、李曰阳 王森、陈福龙、程旭 一等奖

西北工业大学 抓娃娃大队
空智四握——无人机刚柔耦合定点投掷

夹爪
金凯乐 徐荣泽、徐伟泽、郝泽文 一等奖



安徽大学 飞天鸟 空中妙手 胡娅维、琚斌 宋宇翔、范锦鹏、韩笑 一等奖

陕西机电职业技术学院 01创意工坊 空中巧爪-无人机夹持机构仿真设计 高东玲、李琼 卫毅帆、张伟、田苗静 一等奖

湖南工程学院应用技术学院 擒拿队 空中擒爪 李魏达、蒋校辉 张景强、李泳格、张思雨 一等奖

内蒙古科技大学 闪电 空中物资运载夹持器 陈宏杰、韩东旭 尹训晔、李兆潼、衡永振 一等奖

唐山学院 乐迪无人机 乐迪的无人机夹爪 崔玉洁、秦红星 陈金铎、李越洋、申泽达 一等奖

桂林航天工业学院 赛博突击队 力反馈捕手 谭智诚、姚钘 蒋少嵩、韦灶月、潘世洪 一等奖

吉林农业科技学院 扶摇载物
力擎爪——四连杆增力式无人机机载机

械夹爪
魏占胜 刘亦轩、程震鹏、米海鑫 一等奖

宁夏大学 无所不爪队 连杆可调式夹爪 王怡昕、丁璞 汤志昊、杨天乐、王焉燃 一等奖

宿州学院 穹途智造 灵螯稳擒----柔性稳控智能爪 李强、彭贞 唐子俊、汪鹏宇、路周钰 一等奖

哈尔滨华德学院 冲出重围 灵齿飞爪 孙昊、薛莹 夏岩、赵雨阳、吕帅举 一等奖

西北工业大学 不炸鸡队 灵动捕手 李琳 王蓄、  庞佳泽 、李佳洁 一等奖

华南农业大学 飞得更远
灵擎——三指欠驱动自适应柔顺抓取机

构
程碧懿、黄光文 陈一铭、阮子真、汤嘉莉 一等奖

唐山学院 翼飞冲天 灵柔指—仿生二段三指自适应夹爪 陈曦、魏雪丽 胡康、李亚飞、胡伟博 一等奖

长沙学院 灵手驭空队 灵手 李渊文、李锟 姜宇鑫、伍祯宇、曾浩 一等奖

内蒙古大学 破云 灵犀 吕明老师 张奕璇、牛韬震、张文浩 一等奖



宿州学院 胃真族 灵犀——低空无人机夹爪 刘浩 管子凡、邓磊、詹家豪 一等奖

中央民族大学 THEERWILD 灵犀抓斗 王志伟 赵心玥、赵云翔、刘振阳 一等奖

广西大学 无人机夹夹夹 灵鸮智爪 黄云飞、苏文桂 严晓静、黄恩琪、莫冰冰 一等奖

重庆三峡科技大学 苹果超级好吃 凌空飞爪 崔佳鹏、罗强 张文俊、包俊、查成晨 一等奖

哈尔滨华德学院 一高 凌空擒握模组 李嘉欣、薛莹 白子杨、刘强、魏子皓 一等奖

北京邮电大学 苍穹守望者 凌空援手 喻鹏 、程琨 李俊豪、梁东晨、张兆凯 一等奖

山东农业工程学院 凌云队 凌空执巧，智驭长空 褚亮、宋卫海 王泽琪、魏书琪、郭丁绮 一等奖

韶关学院 风吟翼语
凌空智爪——折叠式自适应柔性无人机

夹爪
龙慧、黄宁 杨苏情、涂锦威、黄晓晴 一等奖

重庆航天职业技术学院 凌云 凌云-无人机机械爪 杨雄、朱明焰 赵伟丞、吕金达、李昶宏 一等奖

陕西机电职业技术学院 笃行致远 凌云智爪·苍穹执手 李琼 刘锐泽、李铭 一等奖

重庆交通大学 真IKUN 凌爪——四向同步无人机负载抓取器 曹跃杰、黄中桓 王任翔、熊柏淋、唐金灰 一等奖

中原科技学院 破晓队 六合御神爪 尹豪豪、宋艳保 张津铭、田浩杰、崔雨燕 一等奖

华北理工大学 Machine—x 六爪灵握 王彦凤、孙红婵 柳烁扬、盛思涵、郑天宇 一等奖

吉林农业科技学院 笼爪 笼爪 常影、吕尤 陈众、何尧、刘若迪 一等奖

兰州理工大学 两只蚂蚁 陇心揽苞爪 管伟瑾 刘子震、隆梅艳、隋欣 一等奖



重庆航天职业技术学院 逆阳
螺锁持举—丝杠传动无人机吊挂抓取装

置设计
吴道明、杨雄 刘翔、高翊展、李昊龙 一等奖

山东农业工程学院 超级飞侠 猫科仿生四爪同步无人机夹爪 丁宗广、宋月 赵嘉丽、陈苗苗、周华健 一等奖

广东海洋大学 抓娃娃队
面向低空无人机柔性载荷转运的包络式机

械夹爪设计
李桀、赵炳利 宋佳豪、梁裕森、吴岸江 一等奖

北京石油化工学院 灭世小麻雀 灭世之爪3.0 赵晶、王健康 李明烁、华乔、陈子一 一等奖

鲁东大学
猛犸象M麦旋

风
猱爪”灵“云——仿猫爪柔性机械爪开

启低空精准投送智能新范式
董晓明、苏蕙芸 陈启元、姜意诚、张恒祥 一等奖

广州南方学院 直步青云
磐石——无人机搭载式四指自适应抓取

机械手
程浩鹏、孙晟淇 赵远航、刘晓漳、崔梓烨 一等奖

山东农业工程学院 破空行者 破空行者-硬核四爪 李芹、杨晓彤 王梓涵、杨凯悦、郭婉婷 一等奖

哈尔滨铁道职业技术学院 破穹 破穹【机载多自由度机械夹爪】 王浩、金英明 郭誉华、王国学 一等奖

大连理工大学 青云战队 鳍条效应仿生柔性夹爪 杜巍、唐勇超 谭博云、张哲昱、王晨铭 一等奖

长春大学 巧“手”以夺 巧“手”以夺 王赫 赵龙廷、倪杨霖、于展懿 一等奖

吉林农业科技学院 在逃酸菜鱼 锲齿咬合自适应夹爪 孙晓雪 宋徳风、刘明哲、李铭泽 一等奖

暨南大学 青穹智造 青穹 钟承彬 刘烁琪、韦木兰、陆慧 一等奖

江西飞行学院 精益求精 青翼逐空 温韬、张森 赵世成、刘嘉乐 一等奖

山东农业工程学院 灵艺智造 轻量化八盘抓夹 吴爽 付家和、朱忠辉、冯俊皓 一等奖

上海应用技术大学 应创12队
轻量化柔性自适应无人机四爪抓取机构设

计
付红红、杨帅帅 夏子轩、方再玉、吴佳强 一等奖



吉林农业科技学院 GDE队
轻量化智能适配型无人机四爪抓取机构驱

动系统设计
侯懿轩、李阔 罗锦源、白荆颢、明达 一等奖

山东农业工程学院 凌云智航队 轻型无人机抓取夹持机构方案设计 崔素芳、牛月琴 王鑫颖、马子懿、刘淑称 一等奖

辽宁财贸学院 擎苍云驭 擎苍云驭 王祎涵、高泽宇 延杭灿、耿祥迪、赵庭毅 一等奖

北方工业大学 凌云队 擎空妙手——无人机夹爪装置 闫文辉、郑彩丽 孙振南、程浩楠、王焱 一等奖

山东农业工程学院 擎翼 擎空云爪 褚亮、宋卫海 牛亚丽、弭承山、梁若涵 一等奖

山东师范大学 yiyi队 擎天夹爪 邢益波 武雨涵、周杨若娴 一等奖

湖南工程学院应用技术学院 哒哒飞机 擎天——轻量化多功能无人机夹爪 李彦、佘安 张添乐、刘晨曦、刘远宁 一等奖

山西大同大学 汪汪队 擎天神爪 冯巧丽、高宇龙 张佳慧、秦子轩、康思源 一等奖

重庆电子科技职业大学 囚狱擒拿爪 囚狱擒拿爪 杨俊亮 宋城、杨儒俊 一等奖

太原科技大学 破晓 曲柄驱动齿轮齿条夹爪 宋建军、仝云奇 白文华、魏一鸣、罗昱旻 一等奖

中山大学 海底小纵队 曲面四爪抓取装置 刘啸、戴园 胡晶晶、李佳缘、黄梓潼 一等奖

河南工业大学 柔撷一号 柔撷一号 唐静静、张璐凡 李璐、孙卿苡、彭婉婷 一等奖

桂林航天工业学院 东西黄队 柔性夹爪 罗文军、李有兵 张涵、钟常鸣、梁莹 一等奖

陕西机电职业技术学院 拓疆 柔性三指夹爪 李琼 张睿、王晨宇 一等奖

河南工业大学 柔章揽握 柔章揽握 张璐凡、刘晓 韩鹏、邹柠蔚、黄仕崇 一等奖



西南科技大学 擎爪智创 柔执万物 景峥、张伟 李新宇、涂骁睿、张智杰 一等奖

新乡学院 炸鸡队 三臂欠驱动柔性包覆夹爪 赵俊皓 陈雨、李佳一、张云翔 一等奖

吉林农业科技学院 轩哥带飞 三臂投掷器 李想 许立晨、刘钰轩、韩洁 一等奖

山东农业工程学院 三合飞翼 三合飞翼低空无人机末端执行器 夏甜甜 任鹏宇、陈祥和、李铭婕 一等奖

北京石油化工学院 三维翼核 三维翼核 王建康、赵晶 韩恩泽、朱珈莹、胡浩鸣 一等奖

福建农林大学
三爪多节仿生

夹爪
三爪多节仿生夹爪 张德晖 许详浩、李蕊、陈荟 一等奖

汉口学院 妙脆角 三爪机械夹爪设计 范红雨、赵兴悦 郭晋瑜、曹志航、廖紫倩 一等奖

浙江机电职业技术大学 勤勤恳恳 三爪自适应负载夹爪 叶扬青、刘培勇 余航、纪雨昊 一等奖

山西电子科技学院 闪电空灵 闪电空灵 郭宁宁、王春妍 王永恺、申煜涵、高莹 一等奖

湖南工程学院 上帝之手 上帝之手 周岳崇、彭双智 张俊、任斌祥、周权 一等奖

深圳鹏城技师学院 凌空擒霄 深空翼爪 梁炜健、张遐翎 余洲宇、艾明涛、褚海荣 一等奖

大连工程学院
还是爱着她对

不队
神之一手 马明舟 关朋、陈思含、谢君睿 一等奖

浙江机电职业技术大学 夏日一梦 十四行史 杨天玲、朱劼 夏天、孙逸膑 一等奖

大连科技学院 质数 十字花 魏彤彤 王国宇、孙承鑫、张校铭 一等奖

吉林农业科技学院 使命必达队 使命必达 魏占胜 王权鑫、王佳宁、任思雨 一等奖



山西电子科技学院 闪电尧天阔 数智低空 飞创未来 刘相满、李子良 赵子璇、李嘉欣、马琮博 一等奖

西北工业大学 哈吉米
数智低空，飞创未来——基于仿生学的

无人机智能夹爪系统
黄英亮 王怀振、吴墨晗 、刘颢为 一等奖

岭南师范学院 双棘线爪
双棘线爪--面向无人机投放任务的单舵机

双向棘轮自锁多关节夹爪
马兴灶 刘昊洋、李宜谦、邱育 一等奖

黑龙江科技大学 阳光彩虹 四向环抱式螺杆驱动夹爪 王昌红 苏胜、郑本楠、戴雨鑫 一等奖

广西城市职业大学 智空队 四旋翼无人机抓取负载装置 蓝嘉宾、张露瑶 吴桂东、黄封华、卿源 一等奖

黑龙江东方学院 精工食匠 四爪捕手 崔艳伟、王蒙爱 黎树葳、梁壕磊、祖乐军 一等奖

河南理工大学 人民说的 四爪兜托式无人机负载夹爪 代军 张苧文、王建一、张宸宁 一等奖

太原科技大学 筑梦航模队 四爪仿生齿纹刚性快拆夹爪 白峭峰、麻豪洲 覃慧敏、葛子豪、齐浩佟 一等奖

广东理工学院
被炸鱼儿成长

队
四爪联动式 无人机负载夹爪 杨斌、黄诗惠 朱韬、梁启源、何宝怡 一等奖

河南工学院 腾飞小队 四爪球面夹持机构 付靖 任敬亚、葛晓壮、段嘉鹏 一等奖

重庆电子科技职业大学 冰宇渡序 四爪无人机钩爪 任勇 蒲泓宇、张冰洁 一等奖

广东理工学院 汪汪队 四指两关节低空无人机抓取夹爪 杨斌、彭广英 钟楚杰、王钰栋、谢骐阳 一等奖

暨南大学 智科er 四指托夹式刚柔复合夹爪 牛伟龙、邓凯文 李沐阳、杨锦文 一等奖

西安工业大学 OI让你飞起来 四指自适应机械爪 万宏强 朱毅、张芙敏、姚嘉怡 一等奖

河南理工大学 黑手 隼螯仿生 黄高见、李兴旺 王涛、刘晨阳、唐佳瑶 一等奖



吉林农业科技学院 深蓝象限 隼仿生夹爪 张秀芳、常影 王靖文、张曾、韩佳乐 一等奖

武汉理工大学 沙包来咯
榫翼·灵握欠驱动仿生模块化无人机自适

应机械手系统
滕庆、周士翔 魏振杰、陈扬、张奕骁 一等奖

长春大学 我们做的都队 探爪擒风 侯振华、郑玉祥 秦鸣泽、刘聪、郭炳坤 一等奖

重庆水利电力职业技术学院 天擎 天擎——仿生鹰爪 郑雪娇、周园 谢世刚、谭国强、查琪 一等奖

南昌交通学院 Lunar Lift Sky 天穹八爪 余卓骅、高明纶 刘雪梅、孙雅琦、李法杨 一等奖

潍坊理工学院 天穹斥候 天穹斥候 李爱林、刘辉 王鑫鹏、杨鑫泽、葛兆硕 一等奖

暨南大学 机魂大悦队 同心四轴联动自适应抓夹 李德平 薛馥暄、卢冰冰、同嘉俊 一等奖

黄河科技学院 我要上王者 凸轮自锁柔性夹爪装置 焦欣、王瑞利 王家祥、付雪玲、唐书旺 一等奖

东北农业大学 云衍队 蛙趾自适应式无人机载抓取夹爪 郭丽峰、孙伟 杨迪、高雅彤、高祺 一等奖

皖西学院 皖航 皖航——低空无人机负载系统设计 贾伟建、荣莉 周永康、葛敦锐、音彩霞 一等奖

中山大学 大狗嚼 网状柔性抓取装置 吴嘉宁 余建良、卢嘉琦、薛溥 一等奖

长沙学院 展望长空 稳拓四爪 刘驰 罗望、汤琦、姜蓉蓉 一等奖

宿州学院 指定能队 稳驭穹苍 李强、彭贞 王逍遥、赵杰、张恒硕 一等奖

沈阳航空航天大学 稳爪 稳爪 李炎臻 唐恩、李得金、陈卓 一等奖

北华航天工业学院 旋枢智造队 涡爪科创 肖雨、刘一飞 崔丹萌、李建兰、郑嘉豪 一等奖



湖南工程学院 二战传说 乌鸦哥 周千祺、曹时德 马芃浩、黄柏雄、刘茜静 一等奖

上海应用技术大学 应创7队 无人机“万能手” 蒋文萍、杨帅帅 周萍萍、刘子煜、张译仁 一等奖

鲁东大学 观策工坊队 无人机齿轮夹爪仿生设计 王明斌、董晓明 冯佳昊、于滨赫、卢洋 一等奖

鲁东大学 航构先锋 无人机舵机抓手 董晓明、苏蕙芸 郑周城、郭晨、骆彗雨 一等奖

桂林航天工业学院 拼好队 无人机机械爪 罗文军 韦佳豪、蒙贵锦、蒋久韵 一等奖

南昌航空大学科技学院 昭愿 无人机机械爪3Dshow 万传刚、葛红平 李星昭、吴陈乐、兰博涛 一等奖

北方工业大学
不知道叫什么

队
无人机夹爪 郑彩丽、徐宏海 步昔冉、李牧耘、金添 一等奖

白银矿冶职业技术学院
智能融合科技

创新
无人机夹爪 魏政花 栾意意、温宁 一等奖

兰州石化职业技术大学 匠筑三维 无人机夹爪 崔明明 窦婧榕、何福升、范莉 一等奖

大连科技学院 妙不可言 无人机夹爪 李晶、邢爱妮 唐嘉恒、杜承贤、钱智鑫 一等奖

沈阳航空航天大学 飞跃无限队 无人机夹爪 王路平 贺祉涵、张贺鹏、佟浩庭 一等奖

沈阳农业大学 稷下π 无人机夹爪 陶桂洪 李珂心、庞欣睿、郝思佳 一等奖

长春大学 cwyyy 无人机夹爪 郑玉祥、侯振华 陈威宇、娄甘霖 一等奖

长春大学 巡宇机械 无人机夹爪 田晓超、王洪伟 王鹏宇、胡新禹、黄子迅 一等奖

湖南涉外经济学院 哟嚯队 无人机夹爪 刘红华 柯睿广、潘彤、赵雅婷 一等奖



北京理工大学（珠海） 琢物对 无人机夹爪 李晓宇、赵冬耀 陈钰佳、李昕芮、何昕曈 一等奖

广东科学技术职业学院 三剑客 无人机夹爪 尹海昌、姚松 杨喆、吴植洁、罗惠敏 一等奖

广东工业大学 摸鱼第一队 无人机近死点自锁柔性三指夹爪 张亚利、刘建群 陈泽楷、陈智涛、黄致融 一等奖

长春大学 天攫团队 无人机抛夹夹爪 李珉 曹赫骏、段婷婷、高文阳 一等奖

太原科技大学  四一五队 无人机欠驱动仿生结构负载夹取系统 宋建军、仝云奇 刘晋豪、张茜、刘松林 一等奖

北方工业大学 翱翔队 无人机柔性夹爪 徐宏海、阎红娟 王涵博、于铂城、牛鸣剑 一等奖

陕西机电职业技术学院 野马 无人机软体抓手 李琼 王少朋、王晨宇 一等奖

大连海事大学 北辰队 无人机载四爪欠驱动自适应抓取机械手 孙昂、曹淑华 王可涵、王宇涵、刘姗姗 一等奖

湖南工程学院应用技术学院 匠心工坊 无人机抓钩 刘豪、刘泽宇 陶刘祥、陶帅、龙江洁 一等奖

榆林大学 星棱智造 无人机抓取夹爪 刘奋军、王彦军 马锌博、肖雪燕、任景涛 一等奖

长春大学 长空智造 无人机抓取投掷装置设计 洪婧 梁森雨、刘国强、金恒旭 一等奖

陕西机电职业技术学院 云钳工坊 无人机抓取-五爪抓夹器 高东玲、张海鑫 方晗雨、刘博雅 一等奖

邢台应用技术职业学院 低空智创 无人机抓手 郝国安、齐占英 杨旭东、曹珂、杨易驰 一等奖

山西电子科技学院 闪电智航 五齿齿轮驱动夹爪 任静茹 郭钟潇、郭钟潇、张嘉倪 一等奖

长春大学 逐模之巅 五爪连杆式气动机械夹爪 杨金兴 汪嘉澄、尤绪坤、俞锦松 一等奖



重庆科技大学 鲨鲨 虾虾 黎泽伦 边佳昊、曹锌蕾、蒋海兵 一等奖

南昌航空大学 一笑奈何 线驱投掷装置 赵晟、应旻 李心琦、肖子依、杨佳雪 一等奖

中山大学 答辩超人 笑纳百川爪 范红伟、胡继华 雷淑蓉、段欣悦、黄紫玥 一等奖

商丘工学院 探索之星队 新型柔性复合爪 蒋正帅、段闪闪 于硕文、李新勇、潘超 一等奖

华南农业大学 云擒队 星驰擒爪 周志艳 邹荣健、马长伟、黄亮 一等奖

山西电子科技学院 闪电临霄 星拢‑无人机自适应四爪抓取机构 杨琰、郭宁宁 王浩波、王敬蓉、要佳轩 一等奖

吉林大学 月远亭 星驱-行星太阳轮钩爪 张云辉 张正鹏、龙湘钰、贾淇童 一等奖

岭南师范学院 驰空逐电队 星阵柔枢・无人机柔性点阵智能夹持爪 弓满锋 黄文聪、刘晓婷、洪颖 一等奖

西安科技大学 许七安 玄鸢执爪 李荣 田贾旭、闫桦溥、李天乐 一等奖

南昌航空大学 旋枢鹰攫 旋枢鹰攫 谢君、孙海俊 贾培森、龚子昊、曾雅雯 一等奖

唐山学院 影色舞 旋天-单驱三臂同步夹爪 崔玉洁、秦红星 申慈宇、白如旭、张一鸣 一等奖

吉林工程技术师范学院 亘新先锋 旋握苍穹 谷占斌、肖寒 董智鹏、孙玉记、李帅贤 一等奖

东北农业大学 三体执手
旋心者-基于凸轮定心的无人机投掷夹爪

装置
李洪波、张迅航 苏野、李子亮、付羽佳 一等奖

长春大学 鸡爪王 迅衡飞爪 万杰、张雁 刘茂永、彭智诚、刘星宇 一等奖

广西科技大学 迅爪 迅爪 韩雷刚、吴国强 李妍、林嘉秋、刘宇森 一等奖



辽宁科技大学 伏霄 一种轮盘夹爪 吴殿昊 赵明檀、杨明宇、孙永旭 一等奖

佛山大学 空天智行 翼柔擎取 朱文博、黄斌 汤耀宗、颜毅翔、吴文乐 一等奖

吕梁学院 落点智控队 翼上爪技 李辉、车建伟 赵锦平、郭泽涛、吴冠臣 一等奖

中国农业大学 翼空智造队
翼载空投夹爪——一种适配无人机物资

定点投放机载夹爪
王子蒙、马荣华 娄璨、陶阳、齐梦晗 一等奖

辽宁石油化工大学 翼爪先锋 翼爪先锋——低空无人机夹爪设计 李萍 马琳琳、张昭铭 一等奖

黄河科技学院
假如给我三篇

专利
银翼抱爪 焦欣、张月英 刘建阳、杜秉晨、王柯 一等奖

河南工业大学 凌云猎爪 鹰击长空——四爪型载重夹爪 唐静静、张璐凡 邵一帆、章子越、秦畅 一等奖

河北农业大学 香槟 鹰爪仿生钩爪 孔德刚 周成仁、贾文强、董思言 一等奖

天津科技大学 乐迪队
驭空飞翼——基于多传动机构的无人机

夹爪
陈丽仙、霍海涛 金怀勇、李润鑫、高子程 一等奖

河南工业大学
次元破界先锋

队
驭空擒爪 唐静静、张璐凡 杨少康、马克、黄超群 一等奖

重庆工贸职业技术学院 夯到爆炸队 云螯 罗运鹏、张闻鸣 顾宇鹏、刘浩然、丁宇博 一等奖

北方工业大学 脆香米 云铲攫 阎红娟、刘东 褚宣铭、王佳琦 一等奖

华北理工大学 风爪创客 云齿擒物 —— 无人机同步抓取投放夹爪 琚立颖、徐少彬 王云飞、李正浩、张子恒 一等奖

中国农业大学 “云钳” 云钳 陈雨 王增进、郭怡博、郝晨羽 一等奖

岭南师范学院 鹰爪特攻队 云柔飞爪 苏财茂 黄梓童、黄曦鸿、赖增斌 一等奖



山西电子科技学院 闪电凌空
云枢定握 ——蜗杆传动自锁式机载夹持

爪
张家宬、任静茹 朱文君、孙子媛、孙卓凡 一等奖

桂林电子科技大学 低空无人机A队
云枢载投——具备自锁机构的无人机机

载3d打印夹具
钟思、秦红波 崔锦亮、陶万康、张舒搏 一等奖

广东工业大学 云隼四指 云隼四指 刘畅、高炯健 张克飞、陈昱臻、梁语倩 一等奖

西安石油大学 拾金者
云下拾金——无人机轻量化稳控智能夹

爪
白金莉 严彭、薛鸣轩、张芯年 一等奖

广东理工学院 起飞算我赢 云爪 杨斌、李彦錂 杨凌、陈劲豪、陈家宝 一等奖

广西科技大学 while(!AC) 云爪 吴国强、韩雷刚 林嘉秋、姚思源、柯奕存 一等奖

上海应用技术大学 应创8队 云爪智航 蒋文萍、杨帅帅 陈俊、刘威仁、张晟杰 一等奖

中原科技学院 云筑队 云筑夹爪 宋艳保、边军 孟少勇、李佳铭、刘肖雯 一等奖

南京航空航天大学金城学院
看得出她们是

公组
爪 史建国、刘安心 王晨妤、王雅轩、高小涵 一等奖

深圳鹏城技师学院 空域拓维 蜘影 梁炜健、张遐翎 甘欣萍、张锦鑫、周仁豪 一等奖

内蒙古工业大学 智航队 智航团队无人机机械夹爪 孙万利、李宗学 高鑫、马湛波、李亚钊 一等奖

武汉商学院 阿萨拉 智能钩爪 高俊 胡博文、陈楠欣、周佳俊 一等奖

大连理工大学 msn 智能无人机夹爪 于欣、唐勇超 高麒丰、曲汝镇、唐绍博 一等奖

西安工程大学 定值电阻 智械飞翼 刘少飞 王航伟、陈旭维、刘恒天 一等奖

浙江机电职业技术大学 智械猎爪 智械猎爪 刘培勇、刘菲 王申龙、肖则锦、沈健人 一等奖



太原理工大学 匠坊64队 智爪苍穹 郝俊青、李卫国 张杰皓、郭彤、郭赟杰 一等奖

东北农业大学 对对对对队
智爪凌空 —— 无人机三爪环抱式抓取装

置
张龙至 闫冬琦、刘梓悦、佟蕊 一等奖

深圳技术大学 超级飞侠 智爪凌云 刘鹏、魏永康 程睿希、邱子祺、周思博 一等奖

重庆工贸职业技术学院 智爪天工 智爪天工 栗波、樊伟 向锦程、李周璇 一等奖

安徽大学 空域智造队 中心转盘拉杆夹爪 刘凯、琚斌 郭雯、吴宗豪、巩路生 一等奖

沈阳航空航天大学 数境创客
重载鹰臂-仿生增力夹爪设计与数字化实

现
闫周 张桂淋、陈新旺 一等奖

上海应用技术大学 创应1队 抓夹 孙瑞金、杨帅帅 苏雨冰、李佶轩、李泉林 一等奖

江汉大学 兑对队 自适应夹爪 易建钢、马梦 程英杰、杨仪麟、王晨阳 一等奖

东北大学 主旋律 李思、姚宇 李玉豪、杨博涵、张静 一等奖

河北科技大学 牧星六队 "飞取"无人机夹爪 奚乐乐、吴海霞 韩事杰、赵一灿、王梓儒 二等奖

西南科技大学 507
"荷风虹翼"低空飞行器自适应虹膜抓取系

统设计
景峥、张代全 任琪龙、潘江、唐诗睿 二等奖

昆明理工大学 KUST "五爪金龙"具身机械夹爪 万欣欣 李俊波、张奕迈、黄奕彤 二等奖

辽宁石油化工大学 抓出未来 （咬定青山不放松）五爪连杆式机械抓手 王琼、金哲 刘力扬、张益达、李文博 二等奖

河北民族师范学院 磁航先锋
“磁栖云翼”——磁吸与机械锁止复合

式无人机负载系统
孔蕊蕊、张佳雨 陈佳伟、窦以轩 二等奖

齐鲁师范学院 嗯那队
“灵握”——仿生蟹钳高承载自适应夹

爪系统设计说明书
王辉、吕伟皓 杨德光、鹿文晨、崔都军 二等奖



兰州理工大学 追忆之刃
“凌方智爪”——无人机四爪自定位夹

持投送系统设计说明书
郑敏 郑大鹍、黄帅琦、武云霄 二等奖

河北民族师范学院 蜂巢智构团队
“六域同心”——六向联动自定心无人

机夹持机构
周璇、孔蕊蕊 郑棋文、刘微笑、赵鑫涛 二等奖

鲁东大学 天鑫羽 “泡椒鸡爪”无人机夹爪装置 谭鲁志、王明斌 徐嘉鑫、王文天、朱邦羽 二等奖

兰州石化职业技术大学
名字起的响当

当队
“擒天”柔性多向抓钩设计 康博、马文敏 王润平、吴米米、王睿慷 二等奖

河北民族师范学院 蜻衡创新组
“蜻衡双翼”——仿蜻蜓翼展式轻量化

平衡夹爪
牟世晶、孔蕊蕊 渠晓静、杜文泽、范文清 二等奖

岭南师范学院 关东组
“穹擎天工”新一代自适应无人机负载自

锁夹爪
李卫 王嘉浩、魏荣涛、程晟 二等奖

天津传媒学院 柔域智造社
“柔鲸抱载”——气囊柔性包覆式无人

机安全抓取系统
王蕾 邓智芳、周秭萱、刘金霖 二等奖

塔里木大学
西域之星-枢航

工坊
“沙域轻衔”——快拆自锁式南疆乡村

低空物资投放夹爪系统
张永成、马佳乐 刘家豪、王颢源、张峥辉 二等奖

兰州理工大学 仿生扑翼
“生命天眼”—面向复杂地形的智能搜

救与应急物资投送无人机
凌晴、郑敏 王小伟、杨建辉、何布 二等奖

沈阳航空航天大学
CADCAM智能

制造
“数智低空，飞创未来”无人机抓取投掷

装置设计
王萌 江贵帮、刘嘉豪、金赛浩 二等奖

武警警官学院 彩虹马 “速装螂爪”快拆式仿生无人机夹爪 赵荦明、孙晓舟 周定立、吴思远、凡不帆 二等奖

北京航空航天大学
不过是上山的

人
“拓界变掌”——可折展多形态无人机

抓取与支撑装置
段利红 孟美琳、顾一帆 二等奖

河北民族师范学院 穹域工坊
“藤虎机索”——绳索驱动欠驱动仿生

夹持机械手
孔蕊蕊、周璇 王浩闻、王梓赫 二等奖

山东农业工程学院 几何精度 “天驷”四爪协同夹持装置 丁宗广、宋月 姜媛馨、李政轩、曲伟昊 二等奖

北京航空航天大学 海阔天空
“星链协爪”——多指同步力控无人机

灵巧末端执行器
段利红 苗博宇、王怡心 二等奖



河北民族师范学院 灵索机研社
“鹞影环抱”——环形柔顺包络式无人

机抓取装置
孔蕊蕊、贾岩 冉佳轩、刘佳诺 二等奖

沈阳航空航天大学 飞起来 “鹰爪”轻量化无人机夹爪 吕荣鑫 司多尼、李昊、刘祉祺 二等奖

兰州理工大学 不会调pid “幽鹰”——模块化无人机夹爪设计 高增锋、郑敏 牛宏、张书华、杨乐 二等奖

鲁东大学 静水流深 “云爪灵握”灵隼号 董晓明、苏腾 毛鑫磊、张笑然、孙浩斐 二等奖

西安建筑科技大学 bmpt
“抓取者·莲” 基于无人机平台多用途仿

生夹爪
杨前、王亮亮 孙致成、程耀文、叶红福 二等奖

广州现代信息工程职业技术学院 翼起整活
“自适应模块化快组”三合一无人机多功

能负载抓取系统
许睿、马伟 张梓轩、戴鑫涛、徐俊楷 二等奖

河套学院 穹野智造
《轻量化自适应三爪无人机抓取执行器

——3D打印空投负载夹爪》
马跃、徐亭 张鹏、杨彬、孙耀文 二等奖

西安建筑科技大学 121之组 121之作 杨前 杨卓怡、杨旭鹏、王一博 二等奖

黑龙江交通职业技术学院 腾飞 7爪夹具 刘艳杰、邵洋 赵冠哲、于佳奇、李泽锴 二等奖

河套学院
Daniel 
Bernoulli

Daniel Bernoulli 马跃、国芳 李国涛、尚佳俊、林昊宇 二等奖

重庆工贸职业技术学院 九黎天工 MorphoGrip-M2 詹正阳 陈宇洛、周明卓 二等奖

河北农业大学 π元 SkyPinch 孔德刚 刘熙娴、闫佳博、于新耀 二等奖

新疆大学 苍穹工擎 TPMS点阵结构缓冲投掷夹爪装置 高建雄 潘瑞、丁浩洋、高卫琦 二等奖

河北科技学院 翼械工坊
翱擎——无人机智能自适应机械夹爪系

统
赵艳鹏、李书青 周鑫怡、李宇轩、王泺凯 二等奖

东北农业大学 探云者 苍穹擒物爪 李洪波、张迅航 张依涵、王佳林、季贞颖 二等奖



集美大学 灵巧手飞机抓 超灵巧飞机夹爪 陈宁、施逸凡 王开、方舒鹏、李昕儒 二等奖

内蒙古工业大学 三弟小分队 尘渊观测者 卢旭盛 陈博、曲可扬、陈欣然 二等奖

北京石油化工学院 同尘战队 齿动式——猎隼抓取爪 赵晶 张承浩、蒋国莹、冯名扬 二等奖

深圳鹏城技师学院 齿擎智造队 齿合群擎 余振辉、刘晨熙 葛双嘉、陈得韬、罗嘉胜 二等奖

汉口学院 光明正大队 齿轮齿条驱动四爪连杆夹持装置 范红雨、朱烈祥 郭振光、朱华園、卢山 二等奖

黑龙江科技大学 叡铭队 齿轮‑连杆增力自锁无人机夹爪 宋胜伟 张宇叡、翁晶铭、石俊杰 二等奖

哈尔滨工程大学
齿轮钳影—锐

构
齿轮钳影—锐构 肖笛、宋洋 董元昊、刘帅、陈昊阳 二等奖

河南工业大学 随便编一个吧 齿轮曲柄盘直驱六爪夹爪负载装置 刘晓、王安标 章楠、张容悦、阮可晖 二等奖

齐鲁师范学院 臭皮匠队 齿轮同步传动式仿生蟹螯夹爪 黄仁燕、穆延琦 王统瀚、周英俊、井俊杰 二等奖

九江学院 领航队 齿轮同步双连杆防滑式无人机负载夹爪 赵小军 刘传荣、范文涛、张子怡 二等奖

上海应用技术大学 应创2队 齿爪智驭 杨帅帅、黄曦 潘玮、杨皓文、张振宇 二等奖

上海应用技术大学 应创16队 齿爪智驭 赵志繁、杨帅帅 杜一诺、车建伦、马思程 二等奖

新疆大学 云韧执重 冲击缓冲式动态负载锁定装置 袁逸萍 孟令超、王嘉琦、赵应军 二等奖

山东农业工程学院 做大做强组 创新包围式两指夹爪 褚亮、宋卫海 刘李悦、梁光翠、冯丙博 二等奖

辽宁科技大学 绿龙 伺服电机夹爪 朱禹川 董成煜、陈致烨、袁敬丰 二等奖



吉林农业科技学院 3DShow领航 伺服驱动自适应机械夹爪结构设计 侯懿轩 李冠一、夏靖雄、林雅琳 二等奖

深圳鹏城技师学院 环宇智爪队 大开口环抱式夹持爪 李娟、张俊 孙立欧、陈耀炜、罗晓龙 二等奖

陕西理工大学 七幺七队
带力反馈的无人机智能夹爪目标识别抓取

系统
张昌明 杨川一秀、荆伟帅、王书瑞 二等奖

河南财政金融学院 紫气东来 单动力同步连杆空载擒具 王营 黄紫一、秦怡彤 二等奖

辽宁财贸学院 逐空三维小队 单动力自适应夹爪 朱倨东、谢强 刘兆洋、张诚、张博括 二等奖

华南农业大学 弹贯稻泥 弹头式缓释肥专用无人机负载夹爪装置 谭康豪、肖荣浩 廖嘉明、丘烨、张崇熙 二等奖

宁夏理工学院 智领科创 低空负载齿轮齿条机械爪 张子昊、田瑞 孟嘉轩、李卫、王泽 二等奖

河南理工大学 星航拾投 低空负载夹爪 贾后省、刘少伟 马高峰、金鑫卓、吴嘉皓 二等奖

大连海事大学 努力前进队 低空锢爪 陈余庆 孙浩哲、朱元丰 二等奖

长春大学 春城数创 低空经济柔性无人机夹爪 张雁 韩金璞、邱龙辉、牛子文 二等奖

大连海事大学 天才队 低空柔性机械手 郭思佳 袁浩轩、蓝王鑫 二等奖

河南理工大学 迅鸢科创 低空突击队 王伟东、李洪海 周家正、李明瑄、杨若彤 二等奖

河北科技学院 天穹拓航 低空无人机搭载柔性机械夹爪机构 张保东、王枭 肖桃、武英豪、孟令鹏 二等奖

陕西机电职业技术学院 猛攻三杰 低空无人机仿生夹爪设计 张海鑫、高东玲 马吉、卢宇森、王郑轩 二等奖

重庆科技大学 hb 低空无人机负载夹爪 黎泽伦 常洪彬、李柏汉、边佳昊 二等奖



大连海事大学 风速先锋 低空无人机负载夹爪装置 于哲夫 栗明达、王可涵、曾思怡 二等奖

安徽财经大学 啾啾 低空无人机负载装置 赵奥伟 夏茜、许芊、董思慧 二等奖

西安工业大学 湫 低空无人机负载装置 万宏强 李京泓、赵睿、姬少彪 二等奖

西藏大学 雪域棱光队 低空无人机夹爪 完么措 史炎晔、向金龙、阮鹏涛 二等奖

兰州理工大学 凌云三巡队 低空无人机夹爪 周朝宾、陈文科 胡梓皓、朱圣心、蒋雨琦 二等奖

长春大学 红尘 低空无人机夹爪 侯振华、郑玉祥 刘沛扬、刘柠嘉、李想 二等奖

广西城市职业大学
云衍飞创攻坚

队
低空无人机精准抓取与物资投送爪 温盛宏、涂凌武 邓权晖、韦亮 二等奖

云南经济管理学院 智空先锋 低空无人机适应性智能负载夹爪 程双娇、陈贵勇 丁泽、程奇、鲁俊楠 二等奖

海南大学 说到做到队 低空无人机抓投夹爪 土志涵、颜子钦 刘龙龙、黄兴、张子婷 二等奖

广西城市职业大学 云创新空工坊 低空无人机自适应抓取机构 温盛宏、何科 黄庆伟、覃逸飞、刘憧阳 二等奖

鲁东大学 hhw无人机
低空云图——全域实景三维重建无人机

系统
董晓明、王明斌 郝悦伊、王淦、黄剑勇 二等奖

华南理工大学 华工对不队 低空云爪捕手 张同生 马少聪、刘桠琳、袁政杰 二等奖

广西大学 Militech 低空之爪 魏伟 董占帅、龙国鑫、吴林宸 二等奖

桂林航天工业学院 彭马刘 低空智手 罗文军、刘宇骁 彭楚皓、马杰容、刘鹏禹 二等奖

江西师范大学 超无敌大队 低空智爪 蔡十华 王佳慧、雷小鹏、陈林轩 二等奖



新疆大学 三维溯造 电磁辅助解锁的定向抛投夹爪机构 高建雄 鲜易、刘子怡、刘阿凯 二等奖

山西大同大学 星河飞控 多瓣式机械爪 乔栋 杨佳琦、韩卓昌、王彦宏 二等奖

新疆大学 好运连绵 多材料3D打印柔性-刚性耦合夹爪 高建雄
马宏进、宁振乾、如斯坦木
江·依明

二等奖

大连海事大学 三维翼航 多场景适配的低空无人机优化设计 李晓飞 王子旗、赵子涵、王郑铭宸 二等奖

河北科技学院 星途拓域 多场景无人机轻量化自适应机械夹爪装置 张暖、王慧花 王佳钰、吴宁、刘帅营 二等奖

重庆移通学院 马铃薯队 多工况自适应无人机抓取夹爪一体化装置 谭静文 袁亮、黄渲铭 二等奖

辽宁大学 方隅小队 多功能机械夹爪 张亚楠、蒋爽 赵誉婷、王煜博、田书源 二等奖

岭南师范学院 A货 多功能机械夹爪 陈幕飞 吕梓熒、李家豪、叶梦婷 二等奖

云南工商学院 枢擎工坊 多功能无人机 马学超 曾文龙、熊子豪、樊杭 二等奖

沈阳航空航天大学 一抓到底 多功能智能抓取器 赵凌康 李佳颖、黄闻泽、于春洋 二等奖

平顶山学院
平院医药科技

队
多连杆同步空中捕取机构 李梦茹 司茹钰、陶铭如 二等奖

山西大学 多维飞匠
多维飞匠——新型仿生翼型无人机全流

程数字样机
张也 、刘美红 娄昀铠、董晓玙、 周佳宁 二等奖

重庆工贸职业技术学院 石头团队 多旋翼无人机自适应负载夹爪装置 卓越、罗运鹏 肖奎、崔衣如思 二等奖

长春大学 万般努力 舵机齿条传动式机械爪 杨金兴 周渤奇、李思岐 二等奖

汉口学院 Falcons 舵机驱动齿轮连杆式机械夹爪设计 范红雨、舒芳 文奇齐、李宇杰、王鑫博 二等奖



中山大学
焚天弑神屠龙
暴丰恶爪

恶魔之爪 戴园、邓睿 耿浩宇、张德智、栾悦煊 二等奖

兰州理工大学 剑鱼二番队 二段二指夹爪 凌晴、袁华智 梁文卿、严若轩、郭成凯 二等奖

重庆航天职业技术学院 鹰隼破空 二指夹爪 朱明焰、郑开元 石镇权、吴辉宇、石馥肇 二等奖

黑龙江科技大学 金鳞启铭 仿生“鹈鹕嘴”快锁夹具 王绍胜 李昊霖、梁恩齐、王嘉浩 二等奖

吉林农业科技学院 对对队 仿生苍鹰无人机夹爪 张秀芳 冯子惠、唐诺、吴宇桐 二等奖

河南大学 梦想创业战队 仿生单驱多指夹爪 唐盖盖 陈枫、刘博研、刘一丁 二等奖

华南理工大学 知行千里 仿生单驱多指夹爪 张同生 袁政杰、马少聪、高浩宇 二等奖

云南农业大学 GLS 仿生柔性自适应无人机负载夹爪 唐秀英、彭继文 耿建兴、路宇、孙杨 二等奖

齐鲁师范学院 海底小纵队 仿生伞爪 潘逢群、黄仁燕 吴易泽、于坤、孟之煜 二等奖

山东交通学院 尚之光游击队 仿生螳臂式无人机快速夹持操作臂 尚凯 于洲泰、张宏伟、赵俊 二等奖

西安工业大学 我chovy
仿生无人机自适应一体化抓取投放装置设

计
万宏强 程宇、潘立群、何润东 二等奖

西安航空职业技术学院 擎空重手队 仿生蟹钳的高负载无人机夹爪 刘红红、谢贺年 蒋虎、程开坤、杜怡伟 二等奖

新疆工程学院 电机不炸锅 仿生羽翼式轻量化夹持系统 肖萍、孟庆玉 王嘉钰、孙耀东、王浩源 二等奖

沈阳航空航天大学 tup 飞tup 吕荣鑫 李劲松、李泽晨 二等奖

黑龙江科技大学 飞空云爪 飞空云爪 麻晓红 张以朝、卢志成、赵金诚 二等奖



榆林大学 什么都 飞控夹爪 刘奋军、王彦军 李磊、刘伯伶、陶琪昊 二等奖

重庆移通学院 乐事第一 飞钳：多工况无人机柔性夹持执行机构 易兴庭 包钰颖、王艺霏 二等奖

重庆移通学院 对不队 飞钳‑无人机自适应机械夹爪 马冬梅、关正伟 黄陈梦飞、罗文芳、李博晋 二等奖

重庆移通学院 起飞了队
飞擎撷物 —— 机载可变距夹爪无人机设

计
常世萌 张绚昱、李诺彤 二等奖

重庆工贸职业技术学院 有请下一队 飞天扒手 詹正阳、陈小凤 周芯羽、徐爽 二等奖

重庆移通学院
坦克没有后视

镜
飞撷卫士‑抢险作业无人机多功能夹持执

行装置
何姗姗 刘向溪、应一博、方康泽 二等奖

中北大学 瀚海求索队 飞撷智能机载夹爪 章永来、翟海光 何依霖、彭延、张芙瑜 二等奖

沈阳城市建设学院 飞起来 飞翼智能夹爪 徐梦妍、商浩 孙英童、王梓旭、徐欣 二等奖

南昌大学
我和评委站一

队
飞载投夹——四爪无人机夹具 李小兵 赵怡佳、卢宏伟、翟佳琦 二等奖

蚌埠工商学院 星轨凌空
扶摇擒物 搭载精密夹爪山河巡运智能飞

鸢
田潇、程凤侠 高丽敏、杨曼、张寒 二等奖

黑龙江八一农垦大学 驭空扶摇 负载夹爪装置 王福成 刘隽哲、刘凯、王松桥 二等奖

陕西机电职业技术学院 加油 改变世界的飞行科技 李琼 张涵政、刘锐泽 二等奖

西南科技大学 三人行 刚柔耦合式 3D 打印柔性自适应机械手爪 景峥、石建军 王彦霖、刘继聪、袁漠秋 二等奖

齐鲁师范学院 小虎队 高负载无人机仿生夹爪 刘书志 、吕伟皓 宋辰一、刘佳琛、周晓雍 二等奖

广西城市职业大学 层筑云途小队 高性能三指自适应夹爪 苏冠领、黄文英 谢志良、宗俊辉、叶佳琪 二等奖



黄河科技学院 给沙包一个家 给沙包一个家 韩东艳、焦欣 崔钰含、杨东升、王浩江 二等奖

山西大学 构翼空间
构翼空间·模块化低空通勤航空器创新3D

开发
智鹏飞 康国梁、李佳音、郭馨茹 二等奖

桂林航天工业学院
她不爱我对不

队
固航三爪抓取器 刘华国、贠明辉 罗云兴、周志勇、鲍宇浩 二等奖

兰州理工大学 这个队 锢爪 周朝宾 张思洋、苑恒智、鲁作军 二等奖

河南工业大学 翼创小组 广域变距自适应环抱夹爪 赵亮、石猛 樊云帆、娄煜泽、李春锦 二等奖

广东工业大学
海雀无人自主
创新团队

海雀无人机夹爪 刘畅 刘子康、杨贵东、杨广琦 二等奖

中国农业大学 云衡智翼 衡霄揽物 刘亚楠、胡雯 迟雅心、李燕、张九懿 二等奖

西南科技大学 飞龙小队 红外传感夹爪 秦敏、唐荣 黄彬桥、李俊言、程远航 二等奖

浙江机电职业技术大学 602 虹膜夹爪 朱劼、朱蔷 刘常宝、宫宜哲 二等奖

中原科技学院 未来队 虹膜式无人机夹爪 周岩、宋艳保 李鑫、杜奕晨、闫家豪 二等奖

西南科技大学 三足鼎立
弧翼轻爪——山地低空无人机自适应抓

取投掷装置
景峥 侯宝玉、张臻彦、林晨 二等奖

吉林大学
分子翼造科技

队
化感空耘负载夹爪 王嵩、张珠玲 傅钰坤、郭玉磊、师怡然 二等奖

河南大学 王者争锋 寰握空钳 牛露露 韩佳顺、王博文、王玙涵 二等奖

兰州职业技术学院 墨航尘行 机械爪 赵勇成、杨娜 冯俊龙、刘钢、苟文成 二等奖

西安理工大学 逐风队 机械爪 燕映霖、刘梦 赵田雨、管宇航、王魏晨 二等奖



大连科技学院 向前飞 机械爪 魏彤彤 李新宇、焦垒、闫佳良 二等奖

重庆工贸职业技术学院 凌空 机械爪创意 陈福荣、熊义周 田志俊、况福春 二等奖

陕西理工大学 飞构攻坚队 机载式无人机机械夹爪装置 张永涛 屈阳阳、刘重阳、王佳欣 二等奖

沈阳航空航天大学 4爪 基于“鸽爪”的仿生机械爪 王雨时 徐蔚、张渡阳、孙博 二等奖

北方工业大学 坐标系 基于齿条齿轮传动的夹爪方式 阎红娟、郑彩丽 赵峥、王禹铮、李恩泽 二等奖

青岛恒星科技学院 一马平川队 基于低空无人机搭载的夹爪设计 苏丹、贾健 王一川、辛元、李腾飞 二等奖

河南理工大学 驰空智爪 基于低空无人机设计的驰空智爪 王思思、高安儒 张家未、权士恒、田金枝 二等奖

中央美术学院
加油干活努力

往前
基于低空无人机设计的智能灵巧手 邓瑛、耿俊婷 陈可馨、杨浥晨、汤固金 二等奖

汉口学院 邪恶大薯条
基于舵机驱动齿轮齿条传动的六爪同步夹

持机构
范红雨、李德健 曾仲辉:、夏雨哲、廖一帆 二等奖

广西大学 众构组 基于滚珠丝杆驱动的三爪包络式夹爪 丁江、付兵 李杨锌、马冠兴、黎玉婷 二等奖

澳门科技大学 居委会灭鼠队 基于虹膜式无人机夹爪设计 胡斌 李凯戎、张盈乙 二等奖

新疆工程学院 机电人会飞 基于流线型设计的模块化快换夹爪 孟庆玉、张丽 胡涵超、马镇豪、孙士杰 二等奖

辽宁财贸学院 地鼠打洞队 基于四旋翼低空无人机设计的负载装置 孙玲玲、张雨 姜沛宏、刘浩山、李天琪 二等奖

武汉商学院 奇点 夹爪 周浩 阮超超、卢志强、王枰凯 二等奖

沈阳航空航天大学 夹爪小组 夹爪小队 关鹏 杜灿、张远、孙睿 二等奖



上海应用技术大学 应创3队 坚握四爪 杨肇通、杨帆 余琴、陈心远、权维翔 二等奖

兰州理工大学 气吞山如虎 洁擒夹爪设计 郑敏、陈天佑 陈世杰、杜文慧、支水合 二等奖

集美大学 结果关于牛 结果关于牛的夹爪 施逸凡、陈宁 徐文杰、吴龙辉、蒋育奇 二等奖

黄河科技学院 哈基咪的皮鞋
金枢擒手——无人机机载自适应机械抓

取装置
焦欣、张永学 丁晓阳、程海翔、焦家豪 二等奖

西安交通大学 翼术家 金爪爪 王海涛、王小丹 柳怡彤、冯靖岩、王浩冲 二等奖

天津大学
你会飞的对不

队
具身智能灵巧手 温洋、窦一喜 徐栋梁、丁忠昊、范茜茜 二等奖

鲁东大学 航迹云 开合捕捉机构 董晓明、苏蕙芸 赵峻儒、甄鸿文、刁子卓 二等奖

沈阳航空航天大学 天霸动霸tua 康康 赵凌康 刘智源、王吉峰、赵家琦 二等奖

河南理工大学 空捕先锋
空捕先锋——轻量化机载仿生夹爪抓取

装置
王思思、郝晓茹 李亚明、孙艺芳、骆聿文 二等奖

重庆移通学院 奇思妙想队 空持者：轻量化无人机抓取执行器 何姗姗 杨寒、周雨桐、黄芸馨 二等奖

重庆电子科技职业大学 飞天 空际智眸抓取系统 陈义 李玉婷、肖子勋 二等奖

重庆移通学院 甲方说的都对 空攫者 —— 无人机仿生自适应机械夹爪 徐成文 吴静、杨思琪 二等奖

西安航空学院 对不队 空擎机械手 刘旭、杨晓龙 安广超、赵彤彤、杨子江 二等奖

重庆移通学院 凌云智航 空擎‑自适应无人机作业夹爪系统 易兴庭 袁应雪、廖玲 二等奖

中北大学 棱镜思维队 空撷 —— 无人机智能抓取系统 仝哲、翟海光 王一宁、王一清、何依霖 二等奖



重庆移通学院 当牛做马都 空撷‑复杂工况无人机夹爪 谭静文 严杰、李卓霖 二等奖

中北大学 知行致远队 空驭夹持系统 白韶斌、翟海光 杨瑞鑫、姚振兴、郝懿伟 二等奖

黑龙江交通职业技术学院 云翼三维 空域擒锋 岳莉、叶静 张明宇、甄文旭、丑树鑫 二等奖

兰州交通大学 第九工坊 空域先锋 岳鹏 辛乐乐、褚玉雯 二等奖

太原科技大学 今天没炸机
空援智爪——模块化自适应无人机负载

投送装置
孙超利、张国晨 任国民、杨思敏、吴奇 二等奖

西南科技大学 逐空 空爪：面向低空飞行器的夹爪系统 唐荣、秦敏 陈泊余、刘润博、张中琼 二等奖

重庆工贸职业技术学院 卿悦晓洁 空爪卫士 张浩、方倩 邓清清、余盈莹、彭文盛 二等奖

重庆移通学院 博彩多学队
空爪驭物 —— 无人机柔性智能抓取作业

系统
陈鹏 李娟、朱红宜、杨正银 二等奖

黑龙江科技大学 不是华数 控鹤擒龙 徐鹏 胡爱国、于佳冬、窦金磊 二等奖

兰州理工大学 揽危队 揽危队 何亚丽 张锦恒、丁浩芮、海斌 二等奖

山西大学 立体翼航
立体翼航：多模态折叠式载人航空载具一

体化建模
郑志强 刘睿姝、杨轶涵、赵彬茹 二等奖

山东农业工程学院 大狗嚼嚼椒 两爪齿轮式夹爪 李曰阳、宋卫海 李永钰、孙旭蔚、贾方隽 二等奖

中北大学 启智攻坚团 猎空机载夹持模组 李国栋、翟海光 刘闻训、孙晨宇、郭宇 二等奖

大连工程学院 猎翼—A1 猎翼—A1 杨真杰 刘章晗、刘章晗 二等奖

重庆航天职业技术学院 灵钳 灵钳钩爪 杨雄 焦胄嘉、王若萱、李响 二等奖



西安工业大学 豆包队
灵巧抓取 · 精准投放——无人机竞赛多功

能夹爪系统设计
万宏强 王逸、耿展翔、张恒拓 二等奖

沈阳工业大学 抓个正着 灵械握爪 张秉鑫、秘嘉杰 欧桐赫、潘宏卿、李文慧 二等奖

岭南师范学院 Triple L² 灵旋——无人机轻量化夹爪 马兴灶 林美伶、周莉琳、李楷霖 二等奖

广西科技大学 科喵 灵爪 韩雷刚 吴沃键、陈思洋 二等奖

吉林化工大学 云蛛智航
凌空灵爪——低空无人机多关节负载夹

持装置
甘树坤、吕雪飞 张娟、舒玉华、张浩增 二等奖

重庆移通学院 川通队
凌空撷取：轻量化无人机智能夹持作业装

置
陈璐 张煊小桁、谭鑫 二等奖

重庆移通学院
我是牛马，我

不累
凌空撷取：自适应机载抓取夹爪 王辉明 钟玉婷、张晶晶 二等奖

甘肃农业大学 随遇 凌空智爪 杨婉霞 胡福兴、李承罡 二等奖

大连海事大学 嘻嘻哈哈队 凌空智爪 陈余庆 曹嘉莹、白羽杉 二等奖

天津仁爱学院 凌霄飞羽 凌霄飞羽 吴国鹏、赵有鹏 郝永成、崔明辉、王萧迪 二等奖

黑龙江科技大学 苍穹天钩队 凌云飞爪 冯准 吴楚豪、刘振兴、赵墨涵 二等奖

中北大学 凌云创新队 凌云空携机械手 翟海光、张磊 孟文泽、温竞博 二等奖

吉林化工大学 长风队
凌云柔爪-刚柔耦合仿生鳍状三指无人机

自适应抓取机构
甘树坤、吕雪飞 张焱森、郭伟、董吉哲 二等奖

兰州理工大学 脑袋已就位 凌云天投爪 凌晴、刘晓杰 王文卓、把多鑫、刘雅洁 二等奖

大连海事大学 拉面包队 凌云投爪 郭思佳 张赟、姚嘉许 二等奖



长沙学院 凌云捕手 凌云爪 刘驰、李渊文 高绍涛、肖颖超、程世豪 二等奖

重庆工贸职业技术学院 序创 凌云执物 智启低空 罗运鹏、栗波 严全梅、平鸣凤、胡艳 二等奖

中国农业大学 凌空智航 凌云智翼 纵瞰未来 刘亚楠、胡雯 杨添怡、冯帅、温展涛 二等奖

河海大学 凌空 凌爪 蒋爽、严波 纪晶晶、陈子强 二等奖

吉林农业科技学院 翼爪先锋队 凌执天工 魏占胜、牛弈存 刘子杨、郭昕洋、乔博伟 二等奖

大连海事大学 零度仰角 零度仰角-模块化折叠夹持系统 曹淑华、孙昂 于超帆、朱泽坤、徐雨诺 二等奖

沈阳航空航天大学 零晃突击队 零晃突击队 祁武超 李猛、胡海超、王晗羽 二等奖

黑龙江交通职业技术学院 浩晟集团 六瓣莲花夹具 陈富春、王魁英 王晟旭、于锦浩、陈南宇钊 二等奖

兰州职业技术学院 星空领航 六瓣形无人机抓夹 赵勇成、刘旻 赵潇、徐欣博、金贵 二等奖

河北农业大学 龙爪手 龙爪手 卞颍桃 王佳鑫、时可为 二等奖

黑龙江八一农垦大学 低空植保团队 轮齿条式无人机机械手装置 胡军、刘昶希 闫闯、殷庆艺、任昊 二等奖

河南大学 凌云攻坚组 轮盘式四爪抓具 刘源、苗健铭 李中玉、韩天霖、李佳城 二等奖

上海应用技术大学 应创10队 螺杆驱动式全向夹持爪 刘彩霞、杨帅帅 王宇航、季新皓 二等奖

西南科技大学 剔骨肉米线队 螺旋槽同步定心径向夹爪 景峥、李颜伶 赖俊涛、喻润锋、李林烜 二等奖

云南机电职业技术学院 灵珠降世 掠空剪掣 汤田、张莹 李泓锦、胡安荭、刘浩 二等奖



广西城市职业大学
层造云爪创新

组
面向低空作业的无人机负载夹爪装置 梁梁、温盛宏 李雨欣、李祈贤、任嘉瑶 二等奖

长春大学 迪士尼公组
面向寒区物资运输的无人机标准化防滑夹

爪
石振荣、王洪伟 王忻妍、张桐铜、张铠鹏 二等奖

电子科技大学成都学院
电科大航天小

分队
模块化多场景无人机负载装置 孙川钘 王邯香、张梁 二等奖

大连海事大学 皎皎队 模块化多场景无人夹爪 孙昂 林占、刘芷含 二等奖

上海应用技术大学 应创17队
平驰撷物双线性导轨式无人机机载夹持取

物机构
杨帅帅、赵志繁 杨铭、杨舒睿、杨哲 二等奖

宿州学院 破空飞翼 破空飞翼——无人机负载夹爪 王楠 朱思琦、赵钱竹、杨帅旗 二等奖

齐齐哈尔大学 摘星113 启擎 —— 无人机智能负载夹爪系统 崔有正、于阳洋 王岩贺、周琨淇、熊永富 二等奖

西安建筑科技大学 三人组队 气动机械爪 杨前、王亮亮 翟丽英、桑新杰、杨卓怡 二等奖

武汉科技大学 汇智小队 气动自适应多连杆柔性夹爪设计 马峰 路亚杰、郭剑翎、覃镇冬 二等奖

北方工业大学 低空搬运工 气缸夹爪 阎红娟、徐宏海 卢硕、陈孝昀 二等奖

新疆大学 拓维创想队 欠驱动自适应负载夹持器 高建雄 孔维祎、杨旭辉、史文祥 二等奖

湖南工程学院应用技术学院 强力夹爪 强力夹爪 胡慧、曹艳 肖阳、刘明月、陈凯 二等奖

吉林农业科技学院 明日海
巧驱驭物——二段柔性夹持模块式自适

应手爪
李明贺、张秀芳 贾怡然、孙希正、王国利 二等奖

北华航天工业学院 巧手凌云 巧手凌云 祁紫轩、杨宏宇 宋彦毅、刘佳辉、刘家琦 二等奖

无锡太湖学院 星空造物队 擒空爪——四指无人机机载夹持机构 陈炎冬 雷浩然、惠博浩、罗祥平 二等奖



黄河科技学院 云巅飞手
青梧握 —— 基于增材制造的电机齿轮驱

动无人机柔性夹爪
于沛、焦欣 王静远、张哲彬、任城鑫 二等奖

山东农业工程学院 111 轻量化多适配无人机机械夹爪 刘璐、黄瑞瑞 孙婧雯、吴鲁豫、张淑斐 二等奖

河南大学 青春飞扬 轻量化环锁无人机负载抓爪 张雷 张胤宝、毛宇欣、王怡然 二等奖

陕西理工大学 头发不掉队 轻量化机载自适应夹爪抓取系统 张昌明 王书瑞、刘瑞博、杨川一秀 二等奖

华南农业大学 太稳了队 轻量化凸轮槽联动无人机夹持定位机构 吴伟斌、罗远强 叶浩权、崔坤、何瀚林 二等奖

广西城市职业大学
积材飞创工作

室
轻量化无人机任务夹爪设计 谢福熹、温盛宏 徐莹琅、章文鹏、陆科宇 二等奖

河北农业大学 加油努力队 轻量化一体化无人机自适应四爪抓取装置 耿丽微 贾若茵、阮美佳、王志飞 二等奖

重庆电子科技职业大学 我们就是第一 轻量化自适应机械夹爪无人机负载装置 李钢 冉明明、苟艺轩 、陈鑫 二等奖

武汉理工大学 wutergogogo 轻载灵爪 张清勇、陈文 陈天宇、赖宇、邵子芮 二等奖

重庆航天职业技术学院 清图队 清图 杨雄 马迪、陈键平、黄思睿 二等奖

中原科技学院 擎空擒爪 擎空擒爪 王志芬、边军 宋浩云、张义豪、白金 二等奖

华北理工大学 擎空智爪 擎空智爪 琚立颖、张海峰 张成瑞、薛子敬、刘鑫 二等奖

长春大学 启航 穹灵固擒 潘丽爱、侯振华 王庆祥、张卿涛 二等奖

东北农业大学 穹翼夹持 穹翼夹持——无人机四指同步抓取系统 刘文武 杨佳瑞、张佳贞、王旋 二等奖

河南理工大学 凌霄航械组 穹宇智爪 木二珍、刘梦丽 韩惠茹、徐薇、赵欣琪 二等奖



吉林工程技术师范学院 智驭创新 穹宇智爪锁揽乾坤 吕恕位 赵锦志、孟伟、王祥龙 二等奖

河南理工大学
云间载荷作业

工坊
曲柄机构四联夹爪 张建军、梁嘉琪 韩恩卓、王钰舒、杨斯源 二等奖

河南大学 凌云争锋队 曲柄连杆四爪夹爪 郭晓博 刘周想、陈婧、苏博文 二等奖

广东工业大学 个人团队 曲柄连杆四爪夹爪 程志键 罗树心、刘子轩、罗浩钧 二等奖

吉林大学
化感空耘创新

队
曲面四爪 王梅艳、王楚楚 赵子惠、吕子涵 二等奖

广东工业大学 幺零叁小分队 雀爪 刘畅 谭大潮、许汉权、梁晋瑀 二等奖

陕西机电职业技术学院 京冬达达骑士 柔性夹和机械手 李琼 王晨宇、王卓凡 二等奖

广西大学 动物园 柔性夹爪 董天云 黄宏靖、姜文熙、周琪淳 二等奖

广西城市职业大学
叠材灵爪创新

组
柔性三指欠驱动自适应夹爪 徐建刚、卢杰才 韦贵、张宇彬 二等奖

吉林大学
低空耕创实验

室
柔性抓取装置 韩红爽、官员 顾婷月、王文硕 二等奖

河南理工大学
穹下机械手创

新队
柔性抓取装置 苏二磊、梁华伟 于启航、高飞扬、刘雪莹 二等奖

太原理工大学
匠坊2601-海底

小纵队
柔须万象——仿章鱼触须的刚柔耦合负

载夹爪与具身智能系统
徐震寰、程敏 穆泽源、邵子淇 二等奖

辽宁财贸学院 三维智创小队 柔云擎爪 董瀚泽、王宜斐 李泓霏、王浩同、闫庆霖 二等奖

荆楚理工学院
人民当家作主

队
柔爪空擎创领通航无人机抓取投掷装置 刘玲、唐燕华 陈尚瑞、陈家健、周志娟 二等奖

天津工业大学 贝塔的好兄弟 柔爪擎空——绳驱三指自适应抓取装置 贾敏瑞、张天缘 刘忠尚、谢林孜、曹展旺 二等奖



内蒙古工业大学 绿野守护者 润泽千畴——农业喷洒无人机 卢旭盛 白子奇、贺旭佟、苗青旺 二等奖

陕西机电职业技术学院 3D20206 三爪夹爪 张海鑫、高东玲 高杰、樊俊义、许智轩 二等奖

桂林航天工业学院 海底小纵队 三爪连杆式无人机负载爪 李仁锁 吕广睿、黄铭城 二等奖

山东农业工程学院 逐云队 三爪自适应无人机抓取夹爪装置 崔素芳、牛月琴 魏少儒、王雨轩、徐奕 二等奖

上海应用技术大学 来都来了 三折仿生灵手·三段式自适应夹持爪 张珂、孙瑞金 曾骏、刘强 二等奖

上海应用技术大学 高空飞行 三指机械夹爪 张珂、薛庆水 展长双、黄程鑫 二等奖

广西城市职业大学
空域灵械研发

队
三指灵巧机械手产品设计说明 温盛宏、谢福熹 李榕、欧阳森、李嘉全 二等奖

上海应用技术大学 应创13队 三指稳投 付红红、杨帅帅 姜昊男、华卿捷 二等奖

山西大同大学 神龙小队 神龙五爪 雷成秀、陈请社 马涛宇、王泽宇、刘钰锟 二等奖

岭南师范学院 懵得都队 绳驱四爪自适应无人机柔性夹爪 明向兰 凌海全、吕志伟、郎庄 二等奖

中北大学 千帆逐梦队 拾物无人机系统 翟海光、李国栋 王勇翔、李佳睿、彭延 二等奖

黑龙江交通职业技术学院 造梦者
数智低空 · 飞创未来——无人机智能负载

夹爪系统
孙继成、陈舒 曹恪诚、朱梓瑞、吕志鑫 二等奖

山东农业工程学院 创新智造组 数智赋能低空，飞爪承载未来 钮小坤 伊冠霖、毕家乐 二等奖

太原理工大学 匠坊101
数智云爪 —— 五同步低空无人机投放机

构
郝俊青 甄文聪、张文韬 二等奖

北京邮电大学 数智在“握” 数智在“握”无人机抓夹 周安福 杨子骞、梁天宇 二等奖



吉林大学 智农飞创工坊 双齿条驱动夹爪 高梦玉 赵弋婷、高子琪 二等奖

河南大学 逐梦之队 双齿条驱动夹爪 张雷 张旭辉、李远正、徐明资 二等奖

河南理工大学
低空载荷智研

小组
双齿条驱动夹爪 黄来胜、谷洒洒 董凯文、王梦柯、毛旭柯 二等奖

中山大学 321SIU队 双齿条驱动夹爪 刘啸、李明洋 陈潞轩、梁沛林、张加恩 二等奖

辽宁财贸学院 星构小队 双棘线爪 李知非、靳潇旖 邢博涵、刘钇辰、邓卓锐 二等奖

甘肃农业大学 好好学习 双抓联动式机械抓手 黄辉文 黄辉文、刘文杰、杜傲 二等奖

长春大学 吃饭不排队 双自由度机械抓夹 杨金兴 高子迪、李昕桐、刘爽 二等奖

重庆航天职业技术学院 倒观队 水上专用无人机抓钩方案设计 杨雄 涂弘杰、张南甫、周忠伟 二等奖

西北工业大学 西瓜大王
瞬影星擒 ——基于模块化设计的轻量型

无人机夹爪方案
金凯乐 高鹏伟、张洛宾、袁邦祖 二等奖

内蒙古工业大学 说的都对队 说的都对队的作品 杨千秋、何平基 徐刚、高丽茹、王敬禹 二等奖

陕西机电职业技术学院 司空机械工坊 司空无人机三爪机械爪 高东玲、岳汪洋 李玉涛、姜涛 二等奖

桂林航天工业学院 说啥都队 丝杆驱动四指连杆式机械夹爪 李仁锁 张宇翔、闫浩然 二等奖

陕西科技大学 科大黑天鹅队 丝杠传动无人机吊挂抓取装置设计 王朋义 袁相敏、何雨晴 二等奖

广州南方学院 咕咕嘎嘎组 四夹防滑型爪子 程浩鹏、邓浩然 余卓鑫、麦钰桦、钟昆谕 二等奖

吉林农业科技学院 有人机队 四连杆并联夹爪机构 魏国敏 闫佳彬、杨阳、包勤翔 二等奖



河南理工大学
长空抓取研发

小队
四连杆并联夹爪机构 贺德印、付孟雄 刘美杉、许凌妘、宋怡辰 二等奖

营口理工学院 xing不来的梦 四翼仿生章鱼救援无人机 李传奇 邢琪文、肖志航、李纪春 二等奖

中山大学 啊对对队 四爪捕手 邓睿、刘啸 孙嘉骏、覃朗、陈科潮 二等奖

河南理工大学 苍隼空投队 四爪低空精准抓放系统 张楠、吴中华 韩麦琪、姜展妍、吉润昌 二等奖

吉林大学
云翼生监智造

组
四爪低空载荷精准抓放系统 温舒元、周可鑫 董家锦、陈欣月 二等奖

荆楚理工学院 凌天 四爪负载夹爪 唐燕华、刘玲 洪羽、唐岚嵩、徐博 二等奖

山东农业工程学院 火翼 四爪机械无人机夹爪 刘振、殷萌 刘祥瑞、李嘉烁、陈强 二等奖

河南大学 梦想起航 四爪机械爪 牛露露 安芷萱、梁家宁、陆依恺 二等奖

广东建设职业技术学院 鲲鹏翼起飞 四爪机械爪 张楚锋、段秋亚 王嘉盛、周洁瑜、雷淑颖 二等奖

商丘工学院 178队 四爪夹取机构 段闪闪、蒋正帅 于爽、刘程、王旭 二等奖

西安交通大学 凌枢三望 四爪连杆式无人机自适应夹爪 王小丹、杨雷 卢语晨、吴晨晟、郭馨阳 二等奖

长春工程学院 化翼智造工坊 四爪联动无人机负载夹爪 杨桦 蒋威、牛皓 二等奖

河南理工大学 风翼攻坚 四爪联动无人机负载夹爪 常玉凯、许丹 刘士萌、郑志斌、方然然 二等奖

河套学院 爪爪队 四爪自适应机械手爪 常君瑞、马斌畅  赵珩宇、邢宝月、马训雷 二等奖

兰州理工大学 您说的都队 四指包覆式无人机负载夹爪 郑敏、郑敏 孙易凡、陈普泽、慕佳琦 二等奖



华南理工大学 共轭电子队 四指包裹夹爪 肖国权 潘星宇、张德成、徐一凡 二等奖

桂林航天工业学院 我是小皇帝 四指机械夹爪 罗文军 白明亮、邓梓杰、冯子瑞 二等奖

大连海事大学 老虎队 四指式无人机负载夹爪 孙昂 唐偲源、蒋人杰 二等奖

陕西服装工程学院 天空先锋 四足仿生无人机夹爪 罗雄、刘志红 任俊祺、董辰阳、江周睿 二等奖

大连海事大学 积极向上队 四足仿生无人机夹爪 王庆武 权煜舒、张仪 二等奖

岭南师范学院 超级无敌队 隼擎—四爪轻量化夹爪 吕莹 苏莹莹、张佳敏、黄洛怡 二等奖

山东交通学院 之源制造队 隼爪（FALCON CLAW）无人机机械爪 尚凯 李柏霖、于振宇、田宏坤 二等奖

武警警官学院
 榫卯结构快拆

四爪
榫卯结构快拆四爪 李卷强、伍玉宝 徐嘉艺、王立彬、陈宇锋 二等奖

广州南方学院 锁浪网夹爪 锁浪网夹爪 程浩鹏、邓浩然  谢思斯、全长林、郑煜霖 二等奖

河北科技学院 砺工智造
拓空——面向应急救援无人机机械夹爪

机构
高晨旺、陈保意 刘佳旺、韩晓萱、魏宇轩 二等奖

齐鲁师范学院 多多队 拓扑仿生无人机抓取装置 黄仁燕、穆延琦 邵明浩、张明岳、孙榕 二等奖

西安航空学院 云海队 天工航爪 李晓玲、杨晓龙 韩炬、李宇哲、魏欣雨 二等奖

云南机电职业技术学院 三足鼎立
天宫巧手——无人机机载自适应抓取系

统
汤田、朱兰 许伟涛、何瑞、师瑞 二等奖

沈阳航空航天大学 天钩 天钩 赵凌康 于富饶、王键平、欧李佳 二等奖

广西机电职业技术学院 TPZ 天空之爪 顾兴、詹小英 唐若暇、潘永辉、赵晨羽 二等奖



齐鲁师范学院 天生一队 天牛仿生式无人机重载柔性夹爪 潘逢群、冯贺禾 魏永健、崔豪允 二等奖

兰州理工大学 对对队 天擎--模块化多场景无人夹爪 何天经、何亚丽 张浩阳、曾乐乐、王奕坤 二等奖

中北大学 不落幕计划 天穹拾物无人机系统 富丽贞、翟海光 温竞博、刘君 二等奖

桂林电子科技大学 瞰宇三维队 天枢多自由度仿生抓取执行器 邓有为 唐阳杰、王卓、赖钦华 二等奖

中北大学 溯光研习社 天枢机载抓取装置 张磊、翟海光 叶梓涵、杨瑞鑫、王子荧 二等奖

北京石油化工学院 像风一样 天外来物 王建康、赵晶 刘畅、蔡东呈、古赜尘 二等奖

铜陵学院 就我说得对
田空智械——仿生欠驱动夹爪一体化植

保无人机
陈闻超、王东生 连俊雄、汪淑怡、王兵 二等奖

南昌交通学院 时倾小队 同步连杆自适应抓取执行器 李少红、陈紫微 陈思捷、曾垂亮 二等奖

哈尔滨铁道职业技术学院 稳驭天枢
稳擎天爪——一种新型稳定无人机钩爪

装置
张怀曲、宋泽坤 李想、张洪越、王译醇 二等奖

兰州工业学院 艾木靖 涡翼灵爪 —— 无人机自适应抓取装置 杨赓、罗兰 陈博、杨许东、姚长菁 二等奖

甘肃农业大学 101 无敌爪 杨婉霞 李承罡、黄东福 二等奖

贵州师范大学
师大无人机小

队4
无情铁爪 肖丽娅、陈杰 马灵旭、芮敉遐 二等奖

南京理工大学 能工智人 无人机承载与抛投模块 陈刚 郑传杰、常宇诚、周奕涵 二等奖

香港科技大学（广州） IDEA 无人机伺服旋转线驱同步夹爪 蔡毅、欧阳文泷 刘和同、张育铭、谭景鸿 二等奖

陕西机电职业技术学院 长空逐梦队 无人机单抓抓钩 高东玲、王涛 李佩玥、何俊、任怡菲 二等奖



广州铁路职业技术学院 猎枭的无人机 无人机多功能夹爪 孙帆、车志勇 谢浩楠、陈可芸、林森 二等奖

北华航天工业学院 栀子星如雨 无人机仿生设计与竞技大赛项目书 杨宏宇 周建、李婧怡、李东霖 二等奖

齐鲁师范学院 说的都队 无人机仿生蟹钳爪机 王钰溪、任逸 姜栋文、韩昊龙、王上文 二等奖

青岛恒星科技学院 振兴队 无人机负载夹爪 李莉、贾健 张梓振、赵鑫、张家齐 二等奖

北京石油化工学院 机械之星 无人机负载夹爪 王健康 尹善杰、王紫正、李金奥 二等奖

许昌职业技术学院
巴啦啦小魔仙

队
无人机负载夹爪装置 张徐 司家依、司雨孜 二等奖

广州铁路职业技术学院 加飞猫 无人机负载夹爪装置 车志勇、孙帆 王深宇、刘佳乐、陈迪军 二等奖

贵州中医药大学
先驱青年无人
机清洗团队

无人机负载夹爪装置 ——面向低空清洗
作业的轻量化自适应夹持终端

杨凯文、郑权 赖雨欣、陈江 二等奖

贵州中医药大学
先驱青年无人

机一队
无人机负载夹爪装置——智慧药房中药

材智能采集方向
李小东、徐君 岑小刚、马文川 二等奖

青岛恒星科技学院 雅俗共赏队 无人机负载装置 贾健、邵亚飞 刘雅鑫、赵鑫 、张琬淇 二等奖

苏州工学院 洋芋粑 无人机勾爪 张伟、宇晓明 魏东阳、王清清、汪子鸣 二等奖

吉林农业科技学院 月弋 无人机钩爪 侯懿轩、殷飞 于文强、徐天礽、李雅文 二等奖

广西城市职业大学 瀚空智造机
无人机挂载六瓣舵机驱动式轻量化机械抓

爪
谢福熹、叶景佑 高子杰、庞贻俊 二等奖

广西城市职业大学 拓印飞械工坊 无人机挂载式四指连杆机械夹爪 谢福熹、温盛宏 杨思彤、李国涛、李杨妃 二等奖

山东警察学院 Sdpcer队 无人机机械夹爪 邹玉晓 郭睿阳、毕思豪 二等奖



鲁东大学 三辰创行 无人机机械爪 董晓明、苏蕙芸 白烁琪、代筱萌、胡一凡 二等奖

鲁东大学 猛M麦5 无人机机械爪 王晓君、苏腾 姜子圣、尚柯含、李旺志 二等奖

鲁东大学 猛M麦4 无人机机械爪 董晓明、王晓君 朱家庆、刘夏、范子浩 二等奖

青海民族大学 我们说的都对 无人机机械爪 董伟兵、孙瑞莉 杨丹晨、史舒文、许健豪 二等奖

黄河科技学院 逐空团队 无人机机载自适应机械抓取装置 焦欣、吴越武 宋仕鹏、赵佳林、秦康翔 二等奖

澳门科技大学 地鼠打洞队 无人机机载自适应机械抓取装置 胡斌 黄金、田同九 二等奖

北方工业大学 柯基骨感 无人机夹爪 徐宏海、阎红娟 张烨、刘子清、张逸飞 二等奖

哈尔滨工程大学 橙程成 无人机夹爪 许宝成、李欣 张哲源、鲁冠瑜 二等奖

辽宁财贸学院 奇思妙想队 无人机夹爪 钟明阳、郑乐权 徐浩涵、缪雨含 二等奖

沈阳工业大学 聚力奋进队 无人机夹爪 王蔚、张诗雨 郑驰舰、郝俊斌、黄嘉益 二等奖

长春大学 智创空间 无人机夹爪 田晓超 程麒鸣、刘骏腾、张凇毓 二等奖

岭南师范学院 机器人 无人机夹爪 陈幕飞 王恒聪、邱伟鹏、符继东 二等奖

广西大学 翼握凌爪 无人机夹爪 梁科 李华诚、蒙文军、罗振朗 二等奖

大连海事大学 飞鹰队 无人机竞赛多功能夹爪系统设计 郭思佳 任思远、王浩洋 二等奖

西安培华学院 培华小分队 无人机连杆式自适应机械夹爪 赵增辉 杨智、李旭丹、童心钰 二等奖



辽宁财贸学院 长空绘影队 无人机柔性点阵智能夹持爪 关生福、霍德煜 胡瑞琦、刘桐赫、任子晴 二等奖

齐鲁师范学院 汪汪队 无人机柔性稳控智能爪 刘萌、冯贺禾 张洋、杜荣嘉、张嘉霖 二等奖

岭南师范学院 御风凌霄 无人机四爪包络式夹爪设计 冯金龙 周睿、黎宣泽、钱先奇 二等奖

北方工业大学 能行队 无人机四指夹爪 阎红娟、徐宏海 夏启超、杜雨东、夏培峰 二等奖

南京农业大学 创意无限 无人机智能夹爪装置 周玲玉、许琳茜 刘卓航、许艺馨、彭柏中 二等奖

兰州石化职业技术大学 飞空驰援 无人机抓钩方案设计 马伟俊、杜福鹏 王宏基、林心蓝、马振国 二等奖

塔里木大学 绿洲翼造 无人机抓钩实用设计 马佳乐、张永成 曹宇涵、晁琪峰 、苏腾 二等奖

天津仁爱学院 飞天小纵队 无人机抓取投掷装置设计 刘子阳、朱小龙 蒋云鑫、陈裕涛、石文朝 二等奖

西南科技大学  星图科创 无人机抓取—投掷装置设计 秦敏、唐荣 张洪斌、白依灵、郑文科 二等奖

鄂尔多斯应用技术学院 爱拼才会赢 无人机自适应机械臂抓夹 陈金金 崔缤洁、张颖、葛书含 二等奖

四川大学 川流不息 无人机自适应抓取系统 张晓冬、刘亚楠 杨曦璨、高羽宣、杨添怡 二等奖

天津工业大学 万事皆队 五枢擎空 杨帅、肖轩 魏轲、董贵川、田茂钰 二等奖

上海应用技术大学 应创14队 五爪负载 黄曦、杨帅帅 彭鋆涯、吴小杰、邹义浩 二等奖

上海应用技术大学 应创6队 五爪夹爪 杨帆、杨肇通 姜紫珩、贺涛、徐天一 二等奖

山东农业工程学院 凌速逐空 虾钳式欠驱动柔性夹爪 褚亮、宋卫海 刘新茹、朱星宇、辛安冉 二等奖



中北大学 星途探索者 翔爪空中作业平台 翟海光、白韶斌 王一清、王一宁 二等奖

山东交通学院 爱的队 象鼻无人机搭载仿生柔性机械臂 尚凯 张宏伟、于洲泰、王绍栋 二等奖

重庆移通学院 啊对对对队 霄钳‑机载柔性作业夹爪 南亮生 赵彦雄、韦俊逸 二等奖

四川师范大学 轻松就赢 小青拳 郭沛 方玉杨、钟欣洁、曹月 二等奖

泰山学院 星巡飞控 小型智能巡检无人机-智能夹爪 胡修坤 宋建宇、邵晓亮、包佳怡 二等奖

太原科技大学 对对对对
星航灵钳：多连杆同步自锁无人机精准投

掷夹爪
宋仁旺、祁艳杰 赖慧敏、刘洪茗、焦渊浩 二等奖

大连海事大学 小天队 星环机械手 孙昂 叶桐桐、车佳锴 二等奖

大连海事大学 睿空御行
星枢锁爪——星枢四阶自适应自锁无人

机夹爪
张田 张馨月、孟鑫、顾哲语 二等奖

西安工程大学 立方智造 星型环抱机械手 师卓 高园园、曹杨帅、张雨豪 二等奖

沈阳航空航天大学 小蜗爪 行星减速与蜗轮蜗杆传动的一款夹爪 李红双 孙沛然、戴博凯、张迈 二等奖

河南大学 聚力启航队 玄枢四擎 刘源、苗健铭 兰炜杰、李宜卿、邱子彤 二等奖

山西大学
三维巡空 巡空之翼——轻量化全域侦察飞行器三

维数字化设计
白茹意 樊哲仁、冀思琪、王浩 二等奖

东北农业大学 神之爪
巡天瞰地：多维度创新的无人机负载夹爪

装置
郭丽峰 刘睿博、刘子申、王择源 二等奖

河南大学 奇点计划 迅攫灵夹 唐盖盖 郭增贤、孙家星、王锦城 二等奖

大连工程学院 瓦砾 亿焕——无人机挂载抓夹 刘亚楠、于歌 王思玥、张瀛文、赵世畯 二等奖



天津职业技术师范大学 对的都对 翼上爪技 陈昌亮 朱家成、李婷、李福英 二等奖

重庆移通学院 快乐汽水队 翼握无人机柔性夹持机构 黄娜 郝煜轩、巫晓云、蒲红洋 二等奖

沈阳城市建设学院 青鸟之翼 应急先锋 张波 李甜、闫嘉月迪、吴帅朋 二等奖

重庆电子科技职业大学 凌云小队 应用于河道清理的机械结构钩爪 高俊 聂思思、刘金祥 二等奖

西安理工大学 凌云飞航 鹦鹉式两前两后无人机机械爪 刘青、李余峰 梁佳乐、高熙铠、冯一卓 二等奖

山东农业工程学院 数维工坊 鹰栖·四爪联动 高空驻停作业无人机抓夹 吴爽 周欣阳、汪憬怡、毛昕榕 二等奖

重庆水利电力职业技术学院 渝水齐聚 渝水齐聚 倪海涛、侯志勇 侯健、张强、刘军 二等奖

重庆移通学院 随便
羽钳：面向机载平台的低负载仿生柔性夹

爪
王辉明 陈宇、李朝寅、刘恒 二等奖

河南大学 闪耀队 驭空捷爪 郭晓博 景悦童、王乐天、田娅 二等奖

深圳鹏城技师学院 拓维工坊 驭空捷爪 张敏、李娟 黄志茵、陈敬迈、夏瑞林 二等奖

大连理工大学 衡空团队
预挂载式物资精准投放配套设备 —— 电
控锁扣式投放挂钩（载荷释放机构）

李海洋 孙轶新、赵一鸣、胡甜 二等奖

沈阳航空航天大学 智巡天眼 御空龙爪——低空无人机智能抓取装置 王博、江秀红 王婷婷、刘智庸、徐嘉玘 二等奖

云南工商学院 诺克萨斯 御空智爪 马学超、何博 邵文、韩丞智、朱璟瑞 二等奖

河南理工大学 风吹麦浪 御空智爪 谷洒洒、王思思 韩麦琪、崔红跃 二等奖

重庆移通学院 回本小分队 鸢握‑轻量化机载抓取夹爪 陈鹏 姚灿、杜梦阳 二等奖



中北大学 破晓先锋队 鸢爪机载操作平台 吕鹏飞、翟海光 彭延、孟文泽、韩正宇 二等奖

山东交通学院 空擎团队 猿爪灵巧手式无人机操作臂 尚凯 徐乐、潘艺文、邵宗勋 二等奖

吉林农业科技学院 凌霄翾途 远程抓爪低空无人机 韩凯旭、魏占胜 王楠、王佳鑫、张凯文 二等奖

西安工程大学 虚空领航 云端捕手 郭方义 郜立宇、郭泽旭、严琪浩 二等奖

河南工业大学 云衡撷拓 云衡撷拓 刘晓、王安标 白婧斐、袁梦、董若涵 二等奖

河南大学 颂扬佳音 云间执物 李淑静、鲁蒙蒙 侯佳音、司颂扬 二等奖

河南理工大学
青翼投送攻坚

队
云钳 高安儒、王思思 刘泽金、马静涛、肖子涵 二等奖

营口理工学院 拓械纪元队 云钳-双视飞爪无人机 李传奇 肖志航、徐铭浩、史晨浩 二等奖

中北大学 蔚然青年组 云擒空中作业机器人 翟海光、仝哲 乔馨瑶、周尚治、肖娴 二等奖

大连海事大学 学汇百川
云擎智握--面向城市低空物流的轻量化智

能夹爪装置
辛剑英 肖梓萌、陈颖、鲁晨迪 二等奖

辽宁财贸学院 晶振小队 云柔飞爪 何晶、张洪军 孔亿繁、常宏玮、杨涵博 二等奖

江西科技学院 云枢飞爪 云枢飞爪 陈文斌、刘亚楠 朱佳倪、迟雅心、徐子涵 二等奖

唐山学院 星辰逐梦队 云隼擒物——无人机载荷夹爪 张帆、魏雪丽 王天成、赵梓汀、杨经达 二等奖

辽宁科技大学 CFZ 云隼三指定心夹爪 应俊 曹文文、方巧、张璐 二等奖

中山大学 云挟
云挟——单驱四爪·低空载荷精准抓放系

统
吴志刚、范红伟 唐偲捷、殷振、张城 二等奖



重庆移通学院 中国人能飞 云撷：高空物资转运无人机柔性夹爪装备 徐成文 王嘉逸、张圳宇航、沈靖函 二等奖

西安工程大学 深藏blue
云撷智爪——低空无人机多自由度自适

应作业机械爪
支双双、史军 张靖泽、董文浩、张佳鑫 二等奖

山东交通学院 干饭先锋队 云巡智航 尚凯 于昕雨、张婧文、高志刚 二等奖

中国农业大学
天下无双双双

队
云翼元境 刘冰 韩佳辰、郑晓冉 、谷思宸 二等奖

重庆工贸职业技术学院 云驭灵爪 云驭灵爪 栗波 冉冬林、肖杰 二等奖

齐鲁师范学院 金雕队 云爪 穆延琦、冯贺禾 单家满、李储航、贾卓 二等奖

陕西机电职业技术学院 云爪机械工坊
云爪擒抛 ——三铰连杆无人机抓取投掷

智能爪
高东玲、张海鑫 周楷杰、秦扬超 二等奖

山东交通学院
王昭东火箭乱

杀队
章鱼臂吸附无人机手臂 尚凯 王绍栋、李铭轩、池淑婷 二等奖

黑龙江科技大学 云爪小队 长空捕手 谭平、马彩凤 姜玉阳、王晶莹、刘孟超 二等奖

中北大学 零度奇点队 长空执械 翟海光、盖海霞 江文澜、朱振玮 二等奖

沈阳航空航天大学 穿越低空 爪爪 王路平 夏万财、徐畅、程榆婷 二等奖

重庆工贸职业技术学院 啊对对对 爪爪子 张闻鸣、詹正阳 潘思娜、赵静怡、吴玉菲 二等奖

重庆工贸职业技术学院 彭槿汐 爪子 李星月、张闻鸣 谭清、张展严、严倩 二等奖

新疆大学 来都来了 折叠式大行程夹爪机构 王宏伟 朱登博、武迪菲、卢伊杰 二等奖

中北大学 拾光行动队 振翼撷物 杨剑、翟海光 韩正宇、王昊 二等奖



陕西机电职业技术学院 阿列克谢 整体式双向柔性夹具 李琼、高东玲 赵浩哲、王晨宇 二等奖

重庆航天职业技术学院 你也玩cs对不 知坞阿爪-X1无人机负载夹爪装置 杨雄、朱明焰 周欣然、殷凯毅、黄义航 二等奖

西安工程大学 执霄行者 执霄行者 曹尚桥 霍雨卓、钟佳曦、刘旭 二等奖

唐山学院
非非非常厉害

队
智创未来-无人机设计 毕鹤丹 王笑笑、郭凤敏、金建卫 二等奖

潍坊理工学院 不可“械”怠 智慧低空机械爪 何丽楠、孟庆华 孟熙航、吕浩东、陈晓龙 二等奖

沈阳航空航天大学 智空无人机 智空无人机 刘远强 魏子鑫、侯平涛、冀茂翾 二等奖

云南工商学院 赛博脉冲 智控飞爪 何博、马学超 何贤俊、何学城、齐增亮 二等奖

沈阳城市建设学院 稳掠千障 智掠千关号 张波、李金泉 张茜、陆家美、周倩仪 二等奖

桂林航天工业学院 南北绿队 智能仿生机械爪 宋小辉、刘宇骁 黄新程、秦金星、黄洪淼 二等奖

兰州理工大学 精益求精队 智能飞爪 魏兴春、高增锋 袁哲宇、牟安琪、马嘉睿 二等奖

山东理工大学 Aether 智能灵巧手自适应夹爪 黄雪梅 姜欣宏、苏明杨、周文佳 二等奖

合肥城市学院 创新生队 智能无人机负载夹爪 李慧、王攀攀 张子延、朱京兴、余越 二等奖

河北石油职业技术大学 玥辰科技 智能无人机夹爪 靳文停、栗超凡 李玟鹏、杨圣恩、王一贺 二等奖

阿坝师范学院 AG 智能无人夹爪 胡玉柱 刘禹、张杰、杨镜帆 二等奖

中国农业大学 青苗智造 智能运造 刘亚楠、刘东昇 解金泽、韩佳辰、张高垚 二等奖



河南理工大学
驭风低空实验

室
智能抓取与投掷无人机夹爪设计 王思思、高安儒 刘浩宇、赵景、王若涵 二等奖

吉林工程技术师范学院 智控领航 智能抓取与投掷无人机设计 吕恕位 张嘉诚、赵野、郑丽阳 二等奖

山东科技大学 抓娃娃
智取长空——开启无人机抓夹科技新征

程
任泳兆、徐昊昊 李冠娴、李思瑾、孙越 二等奖

泰山学院 天穹行者 智巡-转运抓取一体化无人机-负载装置 胡修坤 宋建宇、刘天宇、席荣旭 二等奖

鄂尔多斯应用技术学院 智翼航空 智翼航空机械夹爪 陆鹏、刘超 王宇、张天昊、田旭 二等奖

东北农业大学 鸣野蒿 筑梦低空 郭丽峰 高嘉潞、高畅、董雅涵 二等奖

沈阳航空航天大学 谁与 啄露 程云 汤睿、沈宇涛、石博文 二等奖

广西城市职业大学
云启低空智造

队
自动化四爪 温盛宏、谢福熹 刘业阳、杨红强 二等奖

西南科技大学 筑梦空天队 自适应连杆式末端抓取负载装置 景峥、杨震 徐浩、黄浩、张艺钟 二等奖

桂林航天工业学院 会想她对不队 自适应四指无人负载夹爪 刘华国、宋小辉 包昌斌、何湘萍、伍志成 二等奖

广西城市职业大学 三维空域工坊 自适应五爪无人机抓取夹爪 张露瑶、蓝嘉宾 李正扬、韦炳甲 二等奖

北京石油化工学院 不赖团队  无人机负载夹爪装置设计说明书 王建康、梅梅 蒋天祎、张徐铭阳、孙予诺 三等奖

江苏大学 盎然绿舟
“丰翼智农”——集成喷洒/播撒/吊运/
采样功能的一体化AI无人机与精准农事闭

环系统
黄舒、沈春根 陈正隆、鲍思杰、完磬 三等奖

中国农业大学 逐光创新队 “机”时雨：3D能源巧匠，创新智行 刘亚楠、刘东昇 薛佳欣、迟雅心、徐子涵 三等奖

吉林农业科技学院 吉刻出发
“吉刻出发”——无人机搭载正六面体

快开投放装置
侯懿轩、张瑞 李纪佟、王丽君、孔庆洋 三等奖



岭南师范学院 HLH “稳擒”——无人机夹爪 冯金龙 胡博龙、黄俊源、李承俊 三等奖

北京航空航天大学 空天
“玄枢巧擒”——模块化变构式无人机

自适应抓取与精准投放装置
向岷 柴诚诚、马凯 三等奖

河北民族师范学院 岩隼工程队
“岩隼钩持”——面向异形物体的钩抱

复合抓取机构
张佳雨、武佳乐 刘华烨 、张春玉、李傲 三等奖

河北民族师范学院 云梭智投队
“云梭瞬投”——快速抓取与精准释放

一体化投送装置
武佳乐、张佳雨 张东宇、甄彤 三等奖

浙江机电职业技术大学
“智夹”智能
夹爪系统

“智夹”无人机夹爪 刘菲、杨天玲 许子睿、钟纯杰 三等奖

重庆文化艺术职业学院 一鸣惊人 《灵犀·天锁》 张婷 普文勇、普文勇 三等奖

重庆文化艺术职业学院 拾航小队 《擎空爪》 张婷 冯字琴、冯字琴、范彬雪 三等奖

重庆文化艺术职业学院
我觉得你设计

的不队
《万枢执矩》 张婷 刘子琳、陈晓娅 三等奖

西北工业大学 猎猫之爪队 3D打印轻量化无人机夹爪 金凯乐 余睿晗、陈宇清、赵宏博 三等奖

北京石油化工学院 Falcons Falcons夹爪 王建康 杨宣斋、刘晓航、高华成 三等奖

韶关学院 SkyTrio GV-1 黄宁、龙慧 邓雨琦、苏子蓝、毛博凯 三等奖

鲁东大学 猛M麦2 True Verse 董晓明、王青 郭雨虹、朱梓硕、代亚飞 三等奖

河南工学院 优乐美奶茶队 螯合空爪 张庆 梁杨、杨笑笑 三等奖

广西城市职业大学 全部都队 畚斗式无人机夹爪 蓝嘉宾、张露瑶 侯富森、阙子淼、李湘 三等奖

重庆工业职业技术大学 龙凤呈祥 沧螯逐野·空域自适应爪夹 骆冬智 熊露、邓垚、熊丹 三等奖



广州南方学院 空中捞捞队 铲形无人机负载夹持装置 程浩鹏、邓浩然 黎子腾、陈科名、吴俊腾 三等奖

河北科技学院 枢创工坊
宸抓——低空作业无人机自适应夹持系

统
杨赛楠、刘振怀 陈凯泽、刘鑫蕊、郝志辉 三等奖

阿坝师范学院 两爪蛟龙 齿轮同步连杆式夹爪 胡玉柱 屈炙墙、张帅 三等奖

武汉纺织大学 得有名字队 纯绳驱欠驱动三指负载夹爪 樊飞 王志国、徐泽豪、程琦聪 三等奖

哈尔滨铁道职业技术学院 飞域智造队
搭载多自由度机械爪的作业型四旋翼无人

机
蔡向龙、宋泽坤 张钧粲、鲁岩、杨天睿 三等奖

广西城市职业大学
塑心云飞研发

队
带防滑延长爪片的双爪气动夹持器 温盛宏、张露瑶 龙勇屹、梁浚贤、韦炳甲 三等奖

岭南师范学院 飞行家 单动力自适应夹爪 姜微 陈楠如、杨淇源、柯佳骊 三等奖

首都医科大学 飞行队 低空灵巧手 王秋实 孙美玉、赵馨怡 三等奖

大连海事大学 观澜智鉴队 低空无人机仿生夹爪设计 李柔含 乔冠宇、邵艺嘉、张岩君 三等奖

大连海事大学 风速先锋 低空无人机负载夹爪装置 于哲夫 栗明达、王可涵、曾思怡 三等奖

西华大学 乌鱼子 低空无人机负载装置 谢维成 浩淇、李卓羲 三等奖

青海民族大学 我们说的都对 低空无人机负载装置 李瑛、徐贵钰 马金莲、张恒瑞、杨丹晨 三等奖

上海应用技术大学 应创18队 低空无人机三指联动自适应抓夹设计 杨帅帅、孙瑞金 刘家源、刘思渔 三等奖

上海应用技术大学 应创19队
低空作业无人机齿轮齿条式抓取钩爪机构

设计
杨帅帅、孙瑞金 李思源、徐在为、陈国涛 三等奖

西华大学 奇点矩阵队 多功能低空灵巧手 刘桂蓉 邓博、孟清文、韩郑轩 三等奖



泰山学院  凌云翼队 多功能作业无人机-智能夹爪 魏南 毛光宇、邢卜文、席荣旭 三等奖

西安工程大学 翻斗花园队 多模型装载智能夹爪 邢宇 雷晨、李昊、鲜天源 三等奖

甘肃农业大学 云翼科创组 多爪自适应精密气动夹持执行器 李红岭 韩艳、陈浩 三等奖

兰州职业技术学院 零界探索 二指夹爪 赵勇成、马明月 薛强、丁彤贺、常振轩 三等奖

甘肃农业大学 机建001 仿生四足驱动底盘 祁渊 杜傲、黄辉文、马忠虎 三等奖

大连工程学院 翱翔蓝天队 仿生游隼无人机夹爪设计 王诗彤 詹竣为、刘山林、刘世杰 三等奖

大连工业大学 飞行小队 仿生章鱼触手无人机夹爪装置 满家聪、朱晗鸣 李金鹤、龙蔚亮、刘俊杰 三等奖

兰州职业技术学院 元构智造 仿生自适应无人机柔性抓取装置 赵勇成、杨娜 杨飞龙、葛锦凤、李万顺 三等奖

青岛恒星科技学院 熠熠生辉 飞创未来-夹爪设计 潘英飞、贾健 荆梓益、李昊旭、王盈鑫 三等奖

广西大学 他说不如鸡爪 飞空智爪 李岩舟 王宇、闭祖渠 三等奖

广州铁路职业技术学院 蓝莲花 飞龙在天 李远茂、车志勇 梁家铭、陈永希、苏世杰 三等奖

天津大学 鹰抓队
飞鸟护航-节能高效解决翼行者最后一公

里
刘振凯

于米提江·托乎提、黄羚婉
、李亚辉

三等奖

首都医科大学 伊伊哒 飞天小夹爪 王秋实 孙美玉、赵馨怡 三等奖

青岛恒星科技学院 梦想队 飞云之巅 杨馥禛、贾健 臧晗、董秀冉、奚左钥 三等奖

北方工业大学 QQ斗地组 封闭式“夹爪” 阎红娟、徐宏海 李明鋆、戈艺坤 三等奖



河南工学院 Karry全场队 蝠翼环抱爪 张庆 苗智浩、杜润 三等奖

河南工学院 我爱AD钙奶队 瀚空锁爪 张庆 王琰、李艺萌 三等奖

东北大学 青禾飞航 禾翼丰年—无人机夹爪 侯明宇、李沅瀚 颜熙桐、韩秘、王忠豪 三等奖

安徽工业大学 火鸡面女团 核查巡检无人机——智序物流分拣工厂 邱美林 郑思雨、郑思雨、李璐瑶 三等奖

鲁东大学 你说的都对队 花苞式可拆卸夹片自适应机械爪夹 王庆东 杨彤彤、李永顺 三等奖

山东农业工程学院 云途投送队 机械夹爪 黄瑞瑞、刘璐 李冬、张子硕、王文博 三等奖

甘肃农业大学 霜影集 机械手 马晓翠 李岩岩、唐紫悦、樊恩琪 三等奖

吉林农业科技学院 超级飞侠 机械爪 赵家立 杨天宇、易金强、张欣慧 三等奖

河北科技学院 云衡启航 机载式无人机柔性抓取机械夹爪执行机构 范钰涵、付艺静 赵铖、韩沛奕、朱紫晶 三等奖

新乡工程学院 自强不息队
基于四旋翼低空无人机设计的负载夹爪装

置
臧亚丽 张特、郭睿、杜艺珂 三等奖

潍坊理工学院 智造卓越 基于四旋翼无人机搭载的负载装置 何丽楠、张琼予 杨凡跃、朱怡林、孙志刚 三等奖

大连工业大学 致新工大 基于四旋翼无人机搭载的夹爪装置 王午登 车宇凡、尹欣雨、苏宇航 三等奖

大连工程学院 duidui 基于娃娃机改进的机械爪 杜宏秀 刘相宁、李昕明 三等奖

大连海事大学 无人机运输队 基于无人机平台多用途仿生夹爪 王庆武 李璧合、石智硕 三等奖

江苏大学 天水麻辣烫
夹爪与两栖爬行部分一体化设计的抓取装

置
黄舒、沈春根 胡籽诺、李佳妍、梁钊坤 三等奖



大连工程学院 维界造梦队 锦绣云爪 安志强 张星烨、卓紫伊、谭鑫鑫 三等奖

重庆电子科技职业大学 御风造翼队 救灾场景无人机多模式自适应救援夹爪 岳进 陈官鹏、王晨茜、杜和盈 三等奖

河南工学院 知行致远队 卷须柔攫 张庆 牛烁、赵丽君 三等奖

重庆机电职业技术大学 破晓建模队 可更换式无人机夹爪 李杨 吴丹琦、郑康杰、林承志 三等奖

重庆移通学院 四大皆空队
空捕锐爪：面向高空作业的无人机抓取作

业平台
黄延果 熊琴、宋晟泽 三等奖

重庆工贸职业技术学院 爪 空间 詹正阳、陈小凤 姜绍发、王陈禄译 三等奖

重庆移通学院 熬夜不秃头队 空攫：机载智能抓取夹爪 马冬梅、关正伟 谢家轩、何意函 三等奖

南华大学 乘风队 空灵爪影 刘亚楠 程婷琦、解金泽、迟雅心 三等奖

重庆移通学院 卡皮巴拉队
空援飞爪‑面向应急救援的无人机智能夹

持系统
陈璐 张垚、雷霆焱 三等奖

重庆移通学院 非诚勿扰 空中机械手‑无人机多目标抓取夹爪设计 常世萌 李佳、曾振翔 三等奖

桂林理工大学 空枢 连杆复合传动的无人机四弧齿爪抓取装置 严继池 潘丽萍、龚家乐、党钊 三等奖

甘肃农业大学 猎鹰 猎鹰爪 王关平 翟浩、王瑞 三等奖

陕西科技大学 双栖净卫士 灵钳钩爪 闫明佳 张新枝、刘文哲、何雨晴 三等奖

重庆航天职业技术学院 破局者
灵犀智爪——仿生自适应无人机柔性抓

取装置
朱明焰、郑开元 王思静、张鑫怡、韩佳成 三等奖

齐齐哈尔大学 自由飞翔
灵翼锁物—高精度无人机夹爪动态抓取

控制系统
崔有正、周晶晶 周琨淇、王蓉萱、于嘉慧 三等奖



陕西机电职业技术学院
凌空夹持，智

控投送
凌空夹持，智控投送 张海鑫、王丽娟 张文博、崔一飚、李亚航 三等奖

重庆移通学院 阿对对队 凌空执手 —— 无人机智能夹持作业系统 王月东、黄娜 周沅江、杨晨曦 三等奖

大连工程学院 云 凌空智爪无人机 杨真杰 李银凤、刘道华、刘宇鑫 三等奖

大连工程学院 鹰击翔空队 凌云爪 王梓铭 赵世畯、张峻峥、郝昕旸 三等奖

兰州交通大学 绳墨精匠 凌云之翼 张晓蓉 夏茂达、邓治 三等奖

内蒙古工业大学 塞上飞翼队
翎爪擎空——面向低空复杂风场环境的
无人机自适应负载夹持与动态重心调控装

置
卢旭盛 孟辰熙、张佳禾、王胤滔 三等奖

重庆航天职业技术学院 飞虎队 六瓣形无人机抓夹 吴道明、杨雄 林智宏、江城宇、杨嘉豪 三等奖

重庆工业职业技术大学 雾岭穿航队 六爪自适应无人机机械夹爪 骆冬智 邓天明、傅玉、 陈俊良 三等奖

中山大学 龙来 龙来四爪联动无人机负载夹爪 邓睿、刘啸 程启航、田金轩、石晟霖 三等奖

大连工程学院 才不会 镂空轻量勾爪 王艺锦、安志强 陈博涵、林佳鸿、樊溪洋 三等奖

华南农业大学 奶农队 轮盘式三爪抓具 吴伟斌 郑镇杰、石胜灿、林子暄 三等奖

深圳技术大学 梦到啥画啥 梦到啥画啥的作品 陆建勋、李岱 彭鹄勤业、郑雨琦、洪伟航 三等奖

太原理工大学
匠坊2604-数模

翼爪
面向低空物资投送的五爪协同夹持与舵机

释放装置设计
李一迪、郑瑞强 邸瀚霄、沈楷轩 三等奖

兰州职业技术学院 赢的人 模拟生物手的四指夹爪 赵勇成 侯佳烨、张乔喻、李万顺 三等奖

昆明学院 抓住现在 拿得住，拿得稳 贾有东 李海军、谢德逵 三等奖



内蒙古工业大学 十一世一对
磐固垂定——面向城市高楼密集区应急
救援的无人机强自锁夹持与抗风扰悬停投

放平台
卢旭盛 武浩、冯磊、赵蓉 三等奖

甘肃农业大学 气缸夹具夹爪 气缸夹具夹爪 史瑞杰 刘文杰、黄辉文、梁超 三等奖

重庆航天职业技术学院 长空三人行 轻量化柔性自适应无人机空投夹爪设计 牛童、郑开元 张鹏、张倩、刘宏 三等奖

鲁东大学 吃饭请别插队 轻量化柔性⽆⼈机负载夹⽖设计与制作 董晓明、王明斌 吕煜洋、郑绍泽、柳思源 三等奖

营口理工学院 夜猫子 轻量化无人机机械爪抓取装置 李传奇 杜满星、邹鑫、李佳烨 三等奖

吉林化工大学 机械608 轻量化无人机夹爪 于东林、李智博 刘朝旗、张云鹤、陈磊 三等奖

山西电子科技学院 闪电尧翼 轻量化五指柔性无人机机械夹爪 卫润芝、刘永平 刘雨馨、王蕾莹、陈柯颖 三等奖

岭南师范学院 墨鱼丸队 擎空爪 夏小群、李杞超 莫烨欣、叶子堃、王文一 三等奖

贵州师范大学
师大无人机小

队2
擎空智爪 陈杰、肖丽娅 汪燚铃、潘祥宇 三等奖

重庆工业职业技术大学 空域造梦队 柔固浮动复合夹爪装置 古代辉 黄伟、郭凌宏 三等奖

重庆科技大学 rj 柔性夹爪 黎泽伦、孟杰 代佳明、秦成杰、喻然 三等奖

宁夏理工学院 星途制造 柔性夹爪 王雅楠、齐婷婷 窦旭阳、张凯硕、杨张祖豪 三等奖

西安科技大学临潼校区 唧唧复唧唧 柔性夹爪 郎卓雨 陈雷智渊、施庚辰、杨永康 三等奖

浙江机电职业技术大学 软脚虾 软脚虾组夹爪 杨天玲、刘菲 杨镇宁、徐浩洋 三等奖

大连海事大学 睿空御行 睿空御行 张田 张馨月、孟鑫、顾哲语 三等奖



大连海事大学 飞侠队 三铰连杆无人机智能爪 郭思佳 苏浩东、蒋人杰 三等奖

长春工业大学 那很会飞 三脚舵机夹爪 张慧爽 付昊庭、刘望希、商瑞文 三等奖

长春工业大学人文信息学院 天工飞控 三自由度无人机负载夹爪装置设计 徐艳召、翟翼 毛锴、王家旭、白波 三等奖

长春工业大学人文信息学院 小飞机
三自由度无人机阵列式负压吸盘抓取机构

设计说明书
翟翼、徐艳召 卢政达、沈昊、宋厚霖 三等奖

重庆工业职业技术大学 云枢小筑 数智低空・飞创未来 骆冬智 伍俊杰、陈家豪、李航 三等奖

西华大学 启梦源 数智低空无人夹爪 卢刚、卿朝进 汤悦诚、倪豪、陈冠男 三等奖

山东农业工程学院 云翼编队 数智为翼，以匠心为爪 钮小坤 胡翔、闫春辉 三等奖

重庆工贸职业技术学院 Nach 双四连杆无人机抓钩 田洪瑜、栗波 罗邱蓥、彭淼淼、周业迅 三等奖

西华大学 星界架构师 双抓联动式机械抓手 古羽加 祝艳浩、雷乔文、杨向语涵 三等奖

西安理工大学 翱航小队 丝杆齿轮四指无人机负载机械爪 燕映霖、刘梦 解承尧、林英、苗诗恒 三等奖

阿坝师范学院 星火 丝杆直驱式无人机夹爪 胡玉柱 陈薪伏、罗铭扬 三等奖

广西城市职业大学
飞枢智能研发

组
四爪可调式物料夹持抓取机构 叶景佑、谢福熹 符清怡、白国辰 三等奖

大连工业大学 云翼小队 四爪轻量化夹爪 满家聪、杜琳 陈雨彤、陶冠霖、李俊漳 三等奖

广西城市职业大学 云翼智控队 四爪式负载夹爪 叶景佑、温盛宏 谭绍生、王子瑞 三等奖

武汉科技大学 无限可能 四指联动无人机负载夹爪装置 刘翔 黄浩翔、梁君豪、何雨欣 三等奖



吉林农业科技学院 甜橙小队 四指丝杠齿轮机械抓夹 李想 杨娇娇、赵洋慧、毕千芳 三等奖

长春大学 塑个东西
四趾仿生鹰爪式无人机自适应负载抓取夹

爪
张海峰 杨舒涵、任凯博、张皓越 三等奖

吉林化工大学 马到成功 四轴夹爪作业无人机 王健 任炳华、张红月 三等奖

内蒙古工业大学 启航三维 四轴无人机 卢旭盛 杨昊田、张巴图、包文昊 三等奖

中国农业大学
玉米遥感创新

队
穗境智瞰：无人机数智孪生 刘亚楠、王敏娟 韩莉、万臻媛、苏静怡 三等奖

佳木斯大学 天际绘境
天尺绘境—面向三维测绘与实景重建的

无人机夹爪设计
张泽文、宋晓宇 康佳丽、高验文、赵文嵩 三等奖

兰州工业学院 独卿晨
天工巧掌 —— 无人机载欠驱动仿生机械

手
田超、胡锦鹏 陈博、宗豪、曹宏斌 三等奖

营口理工学院 天途 天枢巡途 李传奇 韩义、王斯逸、关博文 三等奖

河南工业大学 奋进队 凸轮联动空中柔性夹持器 金军委 牛草原、周红伟 三等奖

大连海事大学 稳擎智爪
稳擎智爪 —— 基于轻量化复合结构的仿

生自适应抓取平台
张立晓 臧兆淇、刘卓远、王雨欣 三等奖

大连工程学院 数域逐空队 稳拓四爪 于学霖 王宇璐、范思源、陈思行 三等奖

浙江机电职业技术大学 无敌夹爪 无敌夹爪 朱蔷、叶扬青 徐佳栋、陈欣、蔡钧宇 三等奖

哈尔滨铁道职业技术学院 三维有戏 无敌三维夹爪 于成伟、芦秀婧 罗煊哲、吕浩阳、于谨赫 三等奖

成都理工大学 取异 无人机多空间向运动夹爪 郝兴安 陈睿敏、王德合 三等奖

许昌学院 孤勇者 无人机多爪抓取夹爪 王许乐、王晓冰 朱静依、王一凡 三等奖



广东理工学院 锐影工坊 无人机多爪抓取夹爪 张艳艳、朱玉婉 钟世佳、陈宇桥、张海创 三等奖

大连海事大学 神仙队 无人机多自由度自适应作业机械爪 郭思佳 韩绍祖、姚嘉许 三等奖

陕西机电职业技术学院 极点制造 无人机负载机械臂 张海鑫、高东玲 程超凡、陈万华、蔡奥杰 三等奖

济南大学 济大队 无人机负载夹爪 刘博文、付丽瑶 刘金铭、王晨瑜 三等奖

齐鲁师范学院 凌云队 无人机负载夹爪 王朝阳 苗青青、恩克巴叶尔 三等奖

青岛恒星科技学院 东方队 无人机负载夹爪 李莉、贾健 许东威、熊新瑶、姚心怡 三等奖

潍坊理工学院 提斯队 无人机负载夹爪 王新栋 李依思、薛惠心、许晓彤 三等奖

大连工业大学 工大致新 无人机负载夹爪 王午登 张浩程、车宇凡、邱昕怡 三等奖

贵州中医药大学
先驱青年无人
机药房抓取队

无人机负载夹爪装置——面向药房场景
的三段式变刚度柔性夹爪设计

郑权、李小东 孙潇、陈仕明 三等奖

岭南师范学院 杀猪小队 无人机负载四爪柔性抓夹 黄赞 赖嘉仙、张蕊、夏欧琪 三等奖

黑龙江交通职业技术学院 探路者 无人机负载装置 郭明浩、于学江 张赫轩、李长利、蒋明洋 三等奖

黄河科技学院 不坠机队 无人机负载自适应夹持器 焦欣 郭文恺、彭语丰、宋锦鹏 三等奖

山东警察学院 凌云 无人机机械夹爪 邹玉晓 傅玉涵、祝启超、陈楷文 三等奖

沈阳工学院 夹爪跟我作队 无人机机械夹爪 朱光宇、姚楠 张欣昊、潘欣彦 三等奖

北京石油化工学院 Tara 无人机机械夹爪设计 王建康、曹建树 彭泓景、刘一志、李咸宁 三等奖



鲁东大学 猛M麦1 无人机机械爪 董晓明、王青 史梦可、逯心彤、张娜娜 三等奖

青岛恒星科技学院 高山队 无人机机械爪 李燕、孙寿乐 高海畅、王靖涵、杜洪震 三等奖

黄河科技学院 鴻鵠队 无人机机械爪 焦欣、张贝 赵震、任家豪、赵亚轩 三等奖

鲁东大学 111 无人机夹爪 王明斌、董晓明 陈优、杨承轩、于均翔 三等奖

鲁东大学 1122 无人机夹爪 王明斌、董晓明 王茜、马思孔、杨博 三等奖

鲁东大学 222 无人机夹爪 王明斌、董晓明 张晋彪、范金宇、胡玻 三等奖

青岛恒星科技学院 指定能队 无人机夹爪 刘海鹰、隋晓 赵鑫荣、逄迪、房敬轩 三等奖

贵州师范大学
师大无人机小

队3
无人机夹爪 陈杰、肖丽娅 曾俊杰、吴卓远 三等奖

西华大学 无与伦比队 无人机夹爪 李琴 邓洪、李文号 三等奖

兰州石化职业技术大学 农业先锋 无人机夹爪 杜福鹏、马伟俊 景自博、余莹莹、王肄超 三等奖

大连工程学院 深藏blue队 无人机夹爪 于歌 田世涛、王志超、张圣泽 三等奖

武汉纺织大学 队还是不队 无人机夹爪 熊小双 钱航、徐小川、黄诗雨 三等奖

郑州师范学校 默星 无人机夹爪四爪机构 史蒙蒙 贺旭彬、张进高、向渝红 三等奖

韶关学院
金工实习体验

组
无人机夹爪四爪机构 龙慧、黄宁 郑道静、陈碧妍、姚灿涛 三等奖

广西城市职业大学 空衍未来工坊 无人机两指分叉机械抓夹 温盛宏、梁梁 班条、陈美华 三等奖



广西城市职业大学 空驭智能工坊 无人机平行夹持器 温盛宏、谢福熹 黄亮坤、陈燕瑜 三等奖

贵州中医药大学
先驱青年队38

队
无人机柔性夹臂 徐君 张丽娜、黄盈盈 三等奖

陕西理工大学 云械工坊 无人机柔性夹爪抓取机构 张永涛 孙家珍、李文文、冯乐怡 三等奖

西安航空职业技术学院 拓扑灵爪队 无人机柔性稳控智能爪 王澎涛、谢贺年 蒋虎、巴桑罗布、贾宇坤 三等奖

黄河科技学院 海阔天空 无人机式负载夹爪 焦欣 翁雨晨、李世宇、吴朝宾 三等奖

大连海事大学
智能无人机小

队
无人机四爪自定位夹持设计 孙昂 邓懿宸、邹诗霖 三等奖

上海应用技术大学 12138 无人机五爪同步连杆夹持器设计 张珂、孙瑞金 王佳树、丁光旭 三等奖

西安建筑科技大学 必胜客队 无人机械爪 杨前、王亮亮 桑梦寒、桑新杰 三等奖

西华大学 次元筑造队 无人机智能负载夹爪 张建军 倪浩然、罗佳顺、刘鑫 三等奖

重庆航天职业技术学院 云溪 无人机抓钩实用设计 牛童、贾世韬 杨溪云、张渝川、张语 三等奖

荆楚理工学院 星航科创 无人机抓夹 刘玲、唐燕华 冯晶晶、张玥、艾丽雅 三等奖

大连海事大学 空援智爪 无人机自适应智能抓取系统 许浒 任绪昊、齐卓凡、王嘉俊 三等奖

大连海事大学 空援智抓 无人机自适应智能抓取系统 许浒 任绪昊、齐卓凡、王嘉俊 三等奖

陕西机电职业技术学院 智能外卖员 无人外卖员 李琼 李铭、张涵政 三等奖

中北大学 微光集结号 无形抓手机器人 李国栋、章永来 朱振玮、郭芷伊 三等奖



上海应用技术大学 应创11队 五爪无人机抓钩 刘彩霞、杨帅帅 覃聪国、章智翔 三等奖

桂林电子科技大学 翼构工坊
霄锁撷航 —— 低空竞技无人机物资抓取

投放机构
秦红波、钟思 雷泽溪、付志晨、赵振森 三等奖

鄂尔多斯应用技术学院 湛蓝天空队 蟹钳 张振良 刘鑫雨、张奕晨、张锦博 三等奖

宿州学院 112233
星环自适应复合式无人机抓取投放机构设

计
董婉秋 朱志永、朱志永、刘心雨 三等奖

山东交通学院 深藏blue队 星巡：奔赴天际，全域巡航 尚凯 张婧文、于昕雨、曹程书 三等奖

大连工程学院 航洋晟世 旋翼先锋 傅庆财 李航、王晟旭、樊溪洋 三等奖

首都医科大学 墨碗队 一款无需外置电源的无人机机械爪 王秋实 孙美玉、赵馨怡、李超全 三等奖

河南工学院 逐浪小队 一擎即固 张庆 李金龙、孙富龙 三等奖

深圳理工大学
crash alter炸
机预警队

一种基于柔性结构的无人机搭载式投掷夹
具

唐继军 傅铭扬、刘晋铭、丘林沨 三等奖

重庆移通学院 从从缺一
翼揽：山地应急物资机载夹爪投放拾取系

统
黄延果 杨航、孟祖煬、方政懿 三等奖

重庆移通学院
让我再摸一会

鱼
翼握：机载轻量化智能夹持作业装置 南亮生 何汶珍、曾柏坛 三等奖

东北大学 赤翼先锋
翼援先锋—应急救援物资精准投送无人

机夹爪
李小海、马继刚 冷娜影、冷姣影、赵研钰 三等奖

广西大学 低空智爪 翼载柔爪——无人机负载柔性夹爪装置 卢可 陈欢、张琰奇 三等奖

重庆移通学院 你说的都队 应急救援型无人机柔性夹持抓取系统 王月东、黄娜 王家乐、林于炘 三等奖

齐齐哈尔大学 鹰击长空 鹰击长空——智械灵爪，云端揽物 崔有正、牟海晶 杜川银、李寰成、王岩贺 三等奖



中北大学 次方研究所 御风撷取系统 吕鹏飞、刘福 周尚治、杨柏 三等奖

中北大学 云途企划组 鸢擎机载抓取机器人 刘福、翟海光 林梦欣、索振凯 三等奖

中北大学 乘风造梦队 鸢爪机载操作平台 张磊、杨剑 汤瑞文、张芙瑜 三等奖

贵州师范大学
师大无人机小

队1
云端擎爪 陈杰、肖丽娅 王思怡、王承裕 三等奖

兰州交通大学 机械工坊 云轨之眼 李斌强 王义军、雷宇宏 三等奖

中北大学 野望青年团 云间执爪 盖海霞、翟海光 刘闻训、申晁坤 三等奖

河北工业大学 小葵花向阳
云枢固持——基于拓扑轻量化的无人机

多功能负载夹持机构
张哲  杨健、李响 、刘寒玉 三等奖

佳木斯大学 星翼速航
云途速递—面向末端配送的折叠式物流

无人机夹爪设计
潘佳琦、张欣 宋梓超、包航宇、黄天浩 三等奖

佳木斯大学 凌霄巡航
云巡电网—面向复杂环境的电力巡检无

人机夹爪设计
潘佳琦、张琪 张梓倫、李森、孙鹏 三等奖

佳木斯大学 凌云智创
云翼智航—模块化多场景无人机夹爪设

计
陈超、张宏 赵思羽、张智国、王亚威 三等奖

重庆移通学院
爱会消失对不

队
云爪‑多场景无人机作业夹爪 黄娜 郭丁诚、张可乐 三等奖

重庆工贸职业技术学院 显眼包 云爪灵握 樊伟、谢林志 石洺宇、米楠、夏梦琪 三等奖

内蒙古工业大学 无人飞我自飞
云爪灵握——高负载柔性稳控无人机智

能夹爪
孙万利 张臻涛、闫政宏 三等奖

大连工程学院 拓维小队 长空锁爪 李默冉 董涵晰、沈苏辰阳、史辰博 三等奖

湖南工程学院 gogogo 爪子 刘伟成、刘梦圆 王帅、刘家有、胡润东 三等奖



鲁东大学 YYUNMS 折叠便携测绘无人机 董晓明、苏腾 王佳祎、李禧焱 三等奖

河南工学院 有点儿好运队 指到擒来 张庆 曹育玮、马啸天 三等奖

岭南师范学院 指到擒来 指到擒来 陈小军、连海山 蔡霖武、白云天 三等奖

齐齐哈尔大学
AAA想拿奖学

金
智航稳夹—多姿态自适应无人机夹持机

构设计
崔有正、高福生 何启瑜、张家源、刘乐 三等奖

吉林农业科技学院 枫叶 智慧高空 常影 刘为宇、刘海东、苏皓谦 三等奖

内蒙古工业大学 超维 智慧无人机农药喷洒装置 卢旭盛 段昊辰、张润钊、师昊天 三等奖

内蒙古农业大学 智空无限 智空无限-龙耀 金敏、曲辉 于洪彬、王十发、马宇坤 三等奖

大连工业大学 薪火小队 智能低空无人机夹爪 王午登、董学祯 于嘉琪、李启佳、牟昱德 三等奖

中北大学 青衿竞航队 智能飞行夹爪无人机 白韶斌、翟海光 王昊、杨开文 三等奖

青岛恒星科技学院 彤彤队 智能无人机负载装置 郑博文、张学娜 高雅彤、周俊含、张瀚予 三等奖

中北大学 跃迁实验室 智能运输夹爪机器人 仝哲、富丽贞 申晁坤、刘芷彤 三等奖

南昌大学 无人机小分队 智擒——无人机夹爪 陆振宇 罗杰、周章率、杨楷越 三等奖

泰山学院 初空智造 智巡一体化预警无人机-负载夹爪 张超 毛光宇、包佳怡、刘天宇 三等奖

辽宁科技大学 空驭智造团 智驭智造 金学伟 李葆国、蔡聖权、王思腾 三等奖

重庆工业职业技术大学 有请下一对 重新定向低空飞行 骆冬智 龚怡杰、徐超、罗雨昊 三等奖



河南工学院 芯途战队 蛛络联爪 张庆 赵康鑫、张国梁 三等奖

内蒙古工业大学 三维启航 转轴无人机 卢旭盛 赵星月、武妤星、郭锈敏 三等奖

西安建筑科技大学 天穹智造
自适应柔性缓冲式无人机重载抓取投放负

载装置
杨前、王亮亮 薛浩腾、高相钊、马子轩 三等奖

黑龙江交通职业技术学院 纵深三维工坊 自适应无人机夹爪机构 杨明宇、于学江 李恩赐、杨子锐、于博一 三等奖

注：同一奖项，排名不分先后

全国三维数字化创新设计大赛组委会
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